SPARROW cD

GENUINE ITALIAN HARDWARE

EN Selfbraking descender.

IT  Discensore aufofrenante.

FR  Descendeur aufofreinant.

DE Selbstbremsendes Abseil.

ES Descensor autofrenante.

PL Przyrzad zjazdowy samoblokujgey.
PT Descensor autofrenante.

SE  Sjalvbromsande nedfiringsdon.

FI  lisejarrutiava laskeutumislaite.

NO Selvl&sende nedfiringsbrems.

DK Selvlasende nedfiringsbremse.

NL Zelfremmend afdaalapparaat.

Sl Osmica s samodejnim zaviranjem.
SK Samo brzdiaci zostup.

RO Blocator cu frénare automata.

CZ Samosvornd slariovact brzda. Self-braking descender.
HU Onfékezd ereszkeddeszkoz.

GR Autépatn médnon.

RU Camotopmossilliee crnyckoBoe YCTPORCTBO.
EE Isepidurdav laskumisseade.

LV Pasblokéjosas nolaisanas ierice.

LT  Savaime stabdantis nusileidéjas.
BG Camocnupauy cnyckateneH anapar.
HR Samokociva spustalica.

CN B3z T s

EN 12841:2006-C
EN 341:2011-2A

Ce

Regulation (EU) 2016/425

Personal Protective Equipment for the profection of the head.

imbi e ology by esign S.p.A. via Torchio 2
?282‘2%?;;’12“giiifgeﬁ‘#j&‘3” S:p.A. via Torchio 22 Member of ® SKYLOTEC IST23-5P200CT_rev.1 01-26 1/37



| I |
1 ' ROPES COMPATIBILITY 2 ' MARKING 3 | NOMENCLATURE OF PARTS
EN 341:2011-2A
-40°C / 180 m
EN 12841:2024-C Tec Static Pro 11; Patron Plus 11;
EN 1891T-A® @ 10,5+11 mm Patron 11; Static 11
210 kg 30200 kg
Static Aramid 11
30-150 kg
ROPES TECHNICAL DATA
1.1 Product TePfOS}O;‘vC Patron Plus 11| Patron 11 Static 11 Arosr:waigcl 1
cT cT
1.2 Trademark Bornack Teufelberger | Teufelberger Tendon Tendon T s e |
33— @B 105+11.0mm !
1.‘A|zodl;sgi§r?§.i.‘fkg 4?;34
1.3 @ 11,0 mm 11,0 mm 11,0 mm 11,0 mm 11,0 mm T9 — deTorstioz2ztoss
-|—8/3@ MM=YYYY '
1.4 Weight 79g/m 77 g/m 75g/m 80 g/m 80 g/m ‘ -
1.5 Sheath weight 41% 35% 35% 39% 48%
1.6 Core weight 59% 65% 65% 61% 52%
1.7  Sheath slippage 0,1% 0,6% 0,8% 0,3% 0,2%
1.8 Elongation 3,4% 4,8% 3% 3,7% 2,5%
1.9 Shrinkage 1.7% 2,2% 4% 1,9% 2%
ial Al id/PA 6 \;\EN 341:11-2A 1
1.10 Materia PA PA PA PA ramid/| L epit m L35
T Sokgsfsatog—— 36
37 —180m '
1.11 NB M3 M2 M2 M2 M2 [
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4 3 NOMENCLATURE OF THE SYSTEM / LEVER 5 3 INSERTION OF THE ROPE - Device on the harness
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6 | INSERTION OF THE ROPE - Device on the anchor point 7 | ATTENTION! 8  TEsTING

Anchor point EN 795: min.12 or
18 kN {non metallic anchors)

| STOP!
Attention! M/
The operator
must be safely o/
anchored! =)
7.1 CK! 0.
DA /

Attention!
The person -l
must be safely <
anchored!
O A
Y

7.3 DANGER 8.2
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] o ' EXAMPLE OF USE WITH THE ANCHOR

10.1

9 ! EXAMPLE OF USE WITH THE HARNESS
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11 USE AS A CONNECTING ELEMENT
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The instruction manual for this device consists of general and specific instructions,
both must be carefully read and understood before use. Attention! This leaflet
shows the specific instruction only.

SPECIFIC INSTRUCTIONS SPARROW 200R.

This note contains the necessary information for a correct use of

the following product/s: self-braking descender SPARROW 200R.

1) FIELD OF APPLICATION.

The SPARROW 200R is a Category Ill Personal Protective Equipment (PPE] for
profection/prevention of fall from height, compliant with the Regulafion (EU)
2016/425, 1o EN 12841:2024 Type C and EN 341:2011-2A (further details
in Fig. 1), and to ALU D.5. When used in a system in which the user rescue anoth-
er person, this device cannot be considered PPE according fo the Regulation (EU)
2016/425. Notified Bodies: see general instructions.

2) MARKING (Fig. 2)

Numbers/lefters without caption: refer to the legend in the general instructions
([paragraph 5).

GENERAL: 1; 4; 6; 7; 8; 11; 12; 30) Indication of the free end of the rope; 31)
Indication for the anchored/engaged side of the rope; 32) Indication about the
work modes of the control handle; 33) Admitted diameter and type of ropes (EN
12841); 34] Maximum user weight range (EN 12841); 35) Permitted line mod-
els (EN 341); 36) Min and Max work load permitted (EN 34 1); 37) Max descent
length permitied (EN 341); 38) Lowest temperature of use permitted (EN 341).
TRACEABILITY: TT; T3; T8; T9.

3) NOMENCLATURE.

Components of the device (Fig. 3): A) Counterblock; B) Snapping catch; C) Ar
tachment slot; D) Control handle; E) Fixed side plate; F) Cam; G} Cam pivof; H)
Feed rope slof; I) Sliding side plate; L) Safety catch. Components of the system
(Fig. 4.1-4.2): M) Anchor poinf; NJ Engaged side of the rope; O) Hand con-
trolling the descent; P) Descender; Q) Free end of the rope; R) Connector for linking
fo the hamess or anchor point; S) Hand holding the free end of the rope. Handle
positions [Fig. 4.3): T) Stand-by / Safety work positioning; U) Work positioning;
V) Start descending; X) Maximum descent speed; Y) (EBS] exira braking system.
Main materials: Refer to the legend in the general instructions (paragraph 2.4):
2 [cam, counter-blocks, hinges, springs); 3 (side plates), 7 (handle, safety catch).
4) COMPATIBILITY

Suitable environment femperature range is from -30'C to +50'C, permitted speed
range from 0.5m/s to 2m/s permitied weight range (Fig. 1). Tesfed in wet and
cold condition. The product can only be used with devices certified according to
appliable standards. Non-exhaustive list: Connectors, Anchor points, Harnesses,
Lines (Fig. 4).

Connectors must comply with applicable standards (e.g.: EN362) to aftach the
harness and or the anchor point, directly or indirectly.

Anchor points and structures must comply with applicable standards or deemed
adequate by a competent person via calculations and/or tesfing (e.g.: EN795, a
suitable structure without sharp edges) with a minimum strength of 12kN.
Harnesses must comply with applicable standards (e.g.: EN361, EN813,
EN1498) and must be suitable for the infended use of the system [e.g.: rope
access, rescue).

Lines may be composed by any EN1891/A rope with diomefer between
10.5mm and 11mm included.

5) ISTRUCTIONS FOR USE.

5.1 The anchor point must be always located at or above the attachment point of
the harness to minimize the eventual free fall distance (Fig. 7).

5.2 - Before accessing the site all the risks must be evaluated, and before each
use and in a safe place verify that device and rope/line work properly (Fig. 8).
Verify that the length of the rope/line is adequate for the foreseen fasks, and that
the connections of the device and the anchor are arranged in such a way that use
is not impeded. Measures must be taken to prevent the device from unintentionally
running out of the rope [e.g.: a barrel knot, sewn end). It is recommended to wear
a pair of suitable gloves, and it is necessary to pay attention that the hand holding
the free end of the rope doesn't get foo close to the device.

5.3 - Inserting and removing the rope/line. Connect the SPARROW 200R fo the
proper attachment point of the haress (Fig. 5) or to the anchor point (Fig. ¢),
using a proper connector; open the mobile side plate; insert the rope following
the markings on the device; close the mobile side plate (ensure the safety catch is
properly closed). VWWhen stronger braking actfion is needed (e.g.: heavier weight,
awkward reach, or lowering from an anchor point), pull the free rope end through
the snapping catch for better control over the descent (Fig. 5.5, 6.5).

5.4 — Descent/abseil (Fig. 4, 9, 12). Holding the free end of the rope toward
the aftachment slof, pull on the control handle on to “SPEED CONTROL” range fo
initiate descent, and to adjust speed vary the position of the handle and vary the
hold on the free rope end. To stop the descent, pull firmly on the free rope end
toward the attachment slot and release the control handle. Shift the control handle
on fo "STAND BY” while stopped to avoid uninfenfional activation and reduce
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encumbrance.

5.5 - EBS (Extroordinary braking system). EBS is system that decreases the speed
when the handle is pulled excessively (e.g.: in case of distraction, improper activa-
tion). To reset the handle firmly hold the free end of the rope and gradually release
the control handle back in to the "REST" position.

5.6 - Attention! Always hold the free end of the rope while descending and
always act on the handle gradually, loss of control may be difficult to recover
leading fo risk of serious injury or death. The device may overheat during long
and/or repeated descents and may damage the anchor line. Avoid slack in the
rope between the user and the anchor point. Repeated use of the EBS may lead
to additional wear of the rope.

6) SPECIFIC INSTRUCTIONS EN 12841.

6.1 - The infended use of type C rope adjustment devices according to this stand-
ard is progression along the working line, and they must be used in conjunction
with a Type A rope adjustment device and a safety line, unless a risk assessment
has demonstrated that an alternative configuration would entail less risk to per-
sons.

6.2 - Performances tested using Teufelberger Patron 10,5 and Teufelberger Patron
Plus 11. The performances of the rope vary considerably, due to rope construc-
tion, materials, surface treatments, diameter, and due to dirt, moisture, ice, repeat-
ed descents on the same sfretch: keep in mind that these variances will influence
the behaviour of the system.

7) SPECIFIC INSTRUCTIONS EN 341.

7.1 —The infended use of descender devices according fo this standard is rescue
only. The descender device should only be used by a person competent in its use
or following clear emergency protocols. In case it is necessary fo leave the system
placed on worksite, make sure to adequately protect it from the atmospheric
conditions and from dirt. Whenever abseiling in rapid sequences, pay particular
aftention taking back in the rope for storing it in the bag or the designated areq,
fo avoid forming knots or twists on the line.

7.2 - Technical specifications of the permitied lines (Fig. 1): 1.1) Product; 1.2)
Trademark; 1.3) Diometer; 1.7) Weight; 1.8) Sheath weight; 1.9) Core weight;
1.10) Sheath slippage; 1.11) Elongation; 1.12) Shrinking; 1.13) Material;
1.14) Notified Body involved in festing.

7.3 - The tofal descent energy “W" is expressed in Joules () and calculated "W =
m X g X h X n" where: “m” = mass in kilograms (kg); "g" = gravity acceleration,
equal o 9.81m/s2; "h" = descent height in metres (m); “n” = number of descents
7.4 - This device has been tested according to Class A requirements [up fo
7.500.000 J), with the maximum parameters foreseen (see Fig. 1) of: h = 180m
and m = 200kg resulting in n = 22 descents; h = 180m and m = 150kg

8) SPECIFIC INSTRUCTIONS ALU D.5.

8.1 -The infended use is as a connecting element between the anchor and rope/
lines (Fig. 13.1-13.2).

8.2 — The equipment has been tested at 18kN with Patron Plus 11 rope accord-
ing fo the mode shown (Fig. 13.4), to comply with applicable requirements of EN
795. Nofified Body involved in festing: M2.

8.3 - The device must be secured using a mule knot with a safety knot, and the
loop must have a minimum length of 30 cm (Fig. 13.4]. After installation, it is sug-
gested to additionally tie the free rope end at the anchor to prevent any possible
slippage occurring from unforeseen causes; it must be untied before operating
the handle.

9) CHECKS.

Further to the checks listed below, comply with what indicated in the general
instructions (paragraph 3). Before and affer each use, verify that: the cam rotates
freely, without jamming and the spring of the cam snaps it in the rope locking
position; the cam is not wom out especially in the area where it locks on to the
rope and inside the grove for the rope; the connector placed in the attachment
slot is free fo rotate unimpeded:; the control handle works properly, the spring sefs
back the handle in to “REST" position; the mobile side plate hooks properly on
to the hinge of the cam; the control handle rotates correctly without impediments.
Attention! For this product the indications of the standard EN 365 must be respect-
ed [general instructions / paragraph 2.5) and a periodic thorough inspection is
compulsory (general instructions / paragraph 8.)
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' manuale di istruzioni di questo dispositivo & composto da istruzioni generali e
specifiche; enframbe devono essere lette e comprese attentamente prima dell'uso.
Attenzione! Questo fogliefto riporta solo le istruzioni specifiche.

ISTRUZIONI SPECIFICHE SPARROW 200R.

La presente nofa contiene le informazioni necessarie per un corretfo utilizzo del/
dei seguente/i prodotto/i: discensore autobloccante SPARROW 200R.

1) CAMPO DI APPLICAZIONE.

Lo SPARROW 200R & un Dispositivo di Protezione Individuale (DPI) di Categoria
Il per la protezione/prevenzione della caduta dall'alto, conforme al Regolamento
(UE) 2016/425, dlle norme EN 12841:2024 Tipo C ed EN 341:2011-2A
(ulteriori dettagli in Fig. 1), e alla ALU D.5. Quando utilizzato in un sistema in cui
I'ufente soccorre un'alira persona, questo dispositivo non pud essere considerato
DPI ai sensi del Regolamento (UE) 2016,/425. Organismi notificati: vedere le
istruzioni generali.

2) MARCATURA (Fig. 2)

Numeri/lettere senza didascalia: fare riferimento alla legenda nelle istruzioni ge-
nerali (paragrafo 5).

GENERALE: 1: 4: 6; 7: 8: 11; 12; 30) Indicazione dell'estremita libera della
corda; 31) Indicazione del lato della corda ancorato/in tiro; 32) Indicazione
delle moddlitar di lavoro della maniglia di comando; 33) Diametro e tipo di cor-
de ammessi (EN 12841); 34) Intervallo massimo del peso dell'utilizzatore (EN
12841); 35) Modelli di linea consentiti (EN 34 1); 36) Carico di lavoro minimo e
massimo consentito (EN 341); 37) lunghezza massima di discesa consentita (EN
341]; 38) Temperatura minima di ufilizzo consentita (EN 341).

TRACCIABILITA: T1; T3; T8; T9.

3) NOMENCLATURA.

Componenti del dispositivo (Fig. 3): A) Controblocco; B Fermo di bloccaggio;
CJ Asola di collegamento; D) Maniglia di comando; E) Piastra laterale fissa; F)
Camma; G) Perno della camma; H) Asola di inserimento della corda:; 1) Piastra
laterale mobile; 1) Fermo di sicurezza. Componenti del sistema (Fig. 4.1-4.2):
M) Punfo di ancoraggio; N| lato della corda in tiro; O) Mano che confrolla
la discesa; P) Discensore; Q] Estremites libera della corda; R] Connettore per il
collegamento all'imbracatura o al punto di ancoraggio; S) Mano che frattiene
I'estremita libera della corda. Posizioni della maniglia (Fig. 4.3): T) Stand-by /
Posizionamento di lavoro in sicurezza; U) Posizionamento di lavoro; V) Inizio di-
scesa; X) Velocita massima di discesa; Y) (EBS) sistema di frenata supplementare.
Materiali principali: Fare riferimento alla legenda nelle istruzioni generali (pa-
ragrafo 2.4): 2 (camma, controblocchi, cemiere, molle); 3 [piastre laterali), 7
(maniglia, fermo di sicurezzal.

4) COMPATIBILITA

Lintervallo di temperatura ambientale idoneo & da -30°C a +50°C, l'intervallo
di velocita consentito da 0,5 m/s a 2 m/s, l'intervallo di peso consentito (Fig.
1). Testato in condizioni di bagnato e freddo. Il prodofto pud essere utilizzato
solo con dispositivi cerfificati secondo le norme applicabili. Elenco non esaustivo:
Connettori, Punti di ancoraggio, Imbracature, linee (Fig. 4).

| connettori devono essere conformi alle norme applicabili (ad es.: EN 362 per
collegare 'imbracatura e/o il punto di ancoraggio, direttamente o indirettamente.
| punti di ancoraggio e le strutture devono essere conformi alle norme applicabili
o rifenufi adeguati da una persona competente tramite calcoli e/o prove (ad es.:
EN 795, una struttura idonea priva di spigoli vivi] con una resistenza minima di
12 kN.

Le imbracature devono essere conformi alle norme applicabili (ad es.: EN 361,
EN 813, EN 1498) e devono essere idonee all'uso previsto del sistema [ad es.:
accesso su fune, soccorso).

Le linee possono essere cosfituite da qualsiasi corda EN 1891 /A con diametro
compreso fra 10,5 mm e 11 mm inclusi.

5) ISTRUZIONI PER L'USO.

5.1 -1l punfo di ancoraggio deve essere sempre posizionato a livello o al di sopra
del punto di aftacco dell'imbracatura, per ridurre al minimo 'eventuale distanza
di caduta libera (Fig. 7).

5.2 - Prima di accedere al sito fuffi i rischi devono essere valutati e, prima di
ogni utilizzo e in un luogo sicuro, verificare che il dispositivo e la corda/linea
funzionino correttamente (Fig. 8). Verificare che la lunghezza della corda/linea
sia adeguata alle attivittr previste e che i collegamenti del dispositivo e dell'anco-
raggio siano disposti in modo tale da non impedire I'uso. Devono essere adottate
misure per impedire che il dispositivo fuoriesca involontariamente dalla corda (ad
es.: un nodo a barilofo, un terminale cucito). Si raccomanda di indossare un paio
di guanti idonei ed & necessario prestare attenzione affinché la mano che fratiene
I'estremita libera della corda non si awvicini froppo al dispositivo.

5.3 - Inserimento e rimozione della corda/linea. Collegare lo SPARROW 200R
al correfto punto di attacco dell'imbracatura (Fig. 5) o al punto di ancoraggio (Fig.
0), utilizzando un connettore idoneo; aprire la piastra laterale mobile; inserire la
corda seguendo le marcature sul dispositivo; chiudere la piastra laterale mobile
(assicurarsi che il fermo di sicurezza sia correttamente chiuso). Quando & necessa-
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ria una frenata piv infensa (ad es.: peso maggiore, posizione scomoda o calata
da un punto di ancoraggio), far passare 'estremitar libera della corda attraverso
il fermo di bloccaggio per un migliore controllo della discesa (Fig. 5.5, 6.5).
5.4 - Discesa/calata (Fig. 4, 9, 12). Tenendo I'estremita libera della corda verso
I'asola di collegamento, tirare la maniglia di comando fino alla zona “SPEED
CONTROL" per iniziare la discesa e, per regolare la velocita, variare la posizio-
ne della maniglia e la presa sull'estremita libera della corda. Per arrestare la disce-
sa, tirare con decisione |'estremitd libera della corda verso I'asola di collegamento
e rilasciare la maniglia di comando. Portare la maniglia di comando su “STAND
BY" durante l'arresto per evitare attivazioni involontarie e ridurre I'ingombro.

5.5 - EBS [Extraordinary braking sysfem). L'EBS & un sistema che riduce la velocite
quando la maniglia viene firata eccessivamente (ad es.: in caso di distrazione,
affivazione impropria). Per ripristinare la maniglia, fraftenere saldamente 'esire-
mitd libera della corda e rilasciare gradualmente la maniglia di comando fino @
riportarla in posizione "REST".

5.6 - Attenzione! Tenere sempre |'estremitds libera della corda durante la discesa
e agire sempre sulla maniglia gradualmente; la perdita di controllo pud essere
difficile da recuperare, con rischio di lesioni gravi o morte. Il dispositivo pud
surriscaldarsi durante discese lunghe e/o ripetute e pud danneggiare la linea di
ancoraggio. Evitare lasco nella corda tra |'utilizzatore e il punto di ancoraggio.
L'uso ripetuto dell'EBS pud comportare un'ulteriore usura della corda.

6) ISTRUZIONI SPECIFICHE EN 12841.

6.1 - L'uso previsto dei dispositivi di regolazione su fune di tipo C secondo questa
norma & la progressione lungo la linea di lavoro e devono essere utilizzafi in
combinazione con un dispositivo di regolazione su fune di tipo A e una linea di
sicurezza, salvo che una valutazione dei rischi dimostri che una configurazione
alferativa comporterebbe minori rischi per le persone.

6.2 - Prestazioni tesfate utilizzando Teufelberger Patron 10,5 e Teufelberger Patron
Plus 11. Le presfazioni della corda variano considerevolmente in funzione della
costruzione della corda, dei materiali, dei trattamenti superficiali, del diametro e
a causa di sporco, umiditd, ghiaccio, discese ripetute sullo sfesso fratto: fenere
presente che tali variabili influenzeranno il comportamento del sistema.

7) ISTRUZIONI SPECIFICHE EN 341.

7.1 = l'uso previsto dei disposifivi discensori secondo questa norma & esclusi-
vamente il soccorso. Il dispositivo discensore deve essere utilizzato solo da una
persona competente nel suo impiego o seguendo chiari protocolli di emergenza.
Qualora sia necessario lasciare il sistema installato sul luogo di lavoro, assicurarsi
di proteggerlo adeguatamente dagli agenti atmosferici e dallo sporco. In caso di
calate in rapida successione, prestare partficolare attenzione nel recupero della
corda per riporla nella sacca o nell‘area designata, per evitare la formazione di
nodi o forsioni sulla linea.

7.2 - Specifiche fecniche delle linee consentite (Fig. 1): 1.1) Prodotto; 1.2) Mar-
chio; 1.3) Diametro: 1.7) Peso; 1.8) Peso della calza; 1.9) Peso dell'anima:
1.10) Scorrimento della calza; 1.11) Allungamento; 1.12) Restringimento; 1.13)
Materiale; 1.14) Organismo nofificato coinvolto nelle prove.

7.3 - lenergia tofale di discesa "W" & espressa in Joule () e calcolata “W = m X
g XhXn", dove: "m" = massa in chilogrammi (kg); "g" = accelerazione di gravita,
paria 9,81 m/s2; "h" = dltlezza di discesa in metri [m); “n" = numero di discese
7.4 - Questo dispositivo & stafo testato secondo i requisiti della Classe A (fino a
7.500.000 J), con i paramefri massimi previsti [vedere Fig. 1) di:h =180 mem
= 200 kg con conseguente n = 22 discese; h = 180 me m = 150 kg

8) ISTRUZIONI SPECIFICHE ALU D.5.

8.1 - L'uso previsto & come elemento di collegamento fra I'ancoraggio e la/le
corda/e/linea/e (Fig. 13.1-13.2).

8.2 — lattrezzatura & stata testata a 18 kN con corda Pafron Plus 11 secondo la
modalits mostrata (Fig. 13.4), per soddisfare i requisiti applicabili della EN 795.
Organismo nofificato coinvolio nelle prove: M2.

8.3 - Il disposifivo deve essere assicurato ufilizzando un nodo barcaiolo con nodo
di sicurezza e 'asola deve avere una lunghezza minima di 30 cm (Fig. 13.4).
Dopo l'installazione, si suggerisce di legare ulteriormente I'estremitar libera della
corda all'ancoraggio per prevenire eventuali scorrimenti dovuti a cause imprevi-
ste; deve essere sciolfa prima di azionare la maniglia.

9) CONTROLLI.

Olire ai confrolli elencati di seguito, attenersi a quanto indicato nelle istruzioni
generali (paragrafo 3). Prima e dopo ogni utilizzo verificare che: la camma ruoti
liberamente senza inceppamenti e che la molla della camma la riporti in posizio-
ne di bloccaggio sulla corda; la camma non sia usurata, soprattutio nell'area in
cui blocca sulla corda e all'inferno della gola per la corda; il connettore inserito
nell'asola di collegamento sia libero di ruotare senza impedimenti; la maniglia di
comando funzioni correftamente e la molla riporti la maniglia in posizione “REST”;
la piastra laterale mobile si agganci correttamente alla cemiera della cammo;
la maniglia di comando ruoti correffamente senza impedimenti. Attenzione! Per
questo prodotto devono essere rispettate le indicazioni della norma EN 365
(istruzioni generali / paragrafo 2.5) ed & obbligatoria un'ispezione periodica
approfondita (istruzioni generali / paragrafo 8.)
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Lle manuel d'instructions de cet appareil se compose d'instructions générales ef
spécifiques ; les deux doivent éfre lues attentivement et comprises avant ufilisafion.
Attention ! Ce feuillet présente uniquement les instructions spécifiques.
INSTRUCTIONS SPECIFIQUES SPARROW 200R.

Cette notice contient les informations nécessaires & une utilisation correcte du/des
produif(s) suivant(s) : descendeur auto-bloquant SPARROW 200R.

1) DOMAINE D’APPLICATION.

le SPARROW 200R est un Equipement de Protection Individuelle (EPI) de Co-
tegorie lll destiné & la profection/prévention des chutes de hauteur, conforme
au Reglement (UE] 2016/425, aux normes EN 12841:2024 Type C et EN
341:2011-2A (plus de détails en Fig. 1), ainsi qu'a AU D.5. Lorsqu'il est utilisé
dans un systéme dans lequel I'utilisateur porte secours & une autre personne, cet
appareil ne peut pas étre considéré comme un EPI au sens du Reglement (UE)
2016/425. Organismes notifiés : voir les insfructions générales.

2) MARQUAGE (Fig. 2)

Chiffres/lefires sans légende : se référer & la légende des instructions générales
[paragraphe 5).

GENERAL: 1;:4:6:7:8:11:12: 30) Indication de I'extrémité libre de la
corde ; 31) Indication du brin ancré/en charge de la corde ; 32) Indication des
modes de fonctionnement de la poignée de commande ; 33) Diameétre ef type
de cordes admis [EN 12841) ; 34) Plage de poids maximale de I'utilisateur (EN
12841) ; 35) Modeles de lignes autorisés (EN 341) ; 36) Charge de fravail
minimale et maximale autorisée ([EN 341) ; 37) longueur maximale de descente
autorisée (EN 341) ; 38) Température minimale d'ufilisation autorisée (EN 341).
TRACABILITE: TT ;T3 ; T8 ; T9.

3) NOMENCLATURE.

Composants de I'appareil (Fig. 3) : A) Contrebloc ; B] Cliquet de verrouil
lage ; C) Fente de fixation ; D) Poignée de commande ; E) Flasque fixe ; F)
Came ; G) Axe de came ; H) Fente d'introduction de la corde ; |} Flasque mo-
bile ; L) loquet de sécurité. Composants du systeme (Fig. 4.1-4.2) : M| Point
d'ancrage ; N) Brin de corde en charge ; O) Main contélant la descente ;
P) Descendeur ; Q) Extrémité libre de la corde ; R] Connecteur pour la liai-
son au harnais ou au point d'ancrage ; S) Main tenant |'extrémité libre de la
corde. Positions de la poignée (Fig. 4.3) : T) Standby / Positionnement de
travail en sécurité ; U) Positionnement de travail ; V) Début de descente : X)
Vitesse maximale de descente ; Y) (EBS) systéme de freinage supplémentaire.
Matériaux principaux: se référer & la légende des instructions générales (para-
graphe 2.4) : 2 (came, contreblocs, chamieres, ressorts) ; 3 (flasques), 7 (poi-
gnée, loquet de sécurité).

4) COMPATIBILITE

la plage de température ambiante appropriée est comprise enfre -30°C ef
+50°C, la plage de vitesse autorisée entre 0,5 m/s et 2 m/s, la plage de
poids auforisée [Fig. 1). Testé en conditions humides et froides. Le produit ne peut
étre utilisé qu'avec des dispositifs certifiés selon les normes applicables. Liste non
exhaustive : connecteurs, poinfs d'ancrage, harnais, lignes (Fig. 4).

Les connecteurs doivent &fre conformes aux normes applicables (p. ex. : EN 362)
pour relier le harnais et/ou le point d'ancrage, directement ou indirectement.

Les points d’ancrage et les structures doivent étre conformes aux normes appli-
cables ou jugés adéquats par une personne compétente au moyen de calculs et/
ou d'essais (p. ex. : EN 795, une structure appropriée sans aréfes vives) avec une
résistance minimale de 12 kN.

Les harnais doivent éfre conformes aux normes applicables [p. ex. : EN 361, EN
813, EN 1498) et doivent éfre adaptés & |'utilisation prévue du systeme (p. ex.
fravaux sur corde, secours).

Les lignes peuvent éfre constituées de toute corde EN 1891/A d'un diamétre
compris enfre 10,5 mm et 11 mm inclus.

5) INSTRUCTIONS D’UTILISATION.

5.1 - le point d'ancrage doit toujours &tre situé au niveau ou au-dessus du point
d'attache du harnais afin de minimiser la distance éventuelle de chute libre (Fig.
7).

5.2 - Avant d'accéder au site, tous les risques doivent étre évalués et, avant
chaque utilisation et dans un endroit str, vérifier que I'appareil et la corde/ligne
fonctionnent correctement (Fig. 8). Vérifier que la longueur de la corde/ligne
est adéquate pour les taches prévues et que les connexions de I'appareil et de
I'ancrage sont disposées de maniére & ne pas géner ['uilisation. Des mesures
doivent éfre prises pour empécher que I'appareil ne sorte involontairement de la
corde (p. ex. : un nceud de sécurité, une exirémité cousue). Il est recommandé
de porter une paire de gants appropriés et il est nécessaire de veiller & ce que
la main tenant |'extrémité libre de la corde ne s‘approche pas trop de I'appareil.
5.3 - Insertion et retrait de la corde/ligne. Relier le SPARROW 200R au point
d'attache approprié du hamais (Fig. 5) ou au point d'ancrage (Fig. 6] & l'aide
d'un connecteur approprié ; ouvrir le flasque mobile ; introduire la corde en sui-
vant les marquages sur l'appareil ; refermer le flasque mobile (s'assurer que le
loquet de sécurité est correctement fermé). lorsqu’un freinage plus important est
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nécessaire (p. ex. : charge plus lourde, portée difficile, ou descente depuis un
point d'ancrage), faire passer I'extrémité libre de la corde dans le cliquet de ver-
rouillage pour un meilleur contréle de la descente (Fig. 5.5, 6.5).

5.4 — Descente/rappel [Fig. 4, @, 12). En tenant I'extrémité libre de la corde
vers la fente de fixation, firer la poignée de commande jusqu'a la plage « SPEED
CONTROL » pour initier la descente et, pour ajuster la vitesse, varier la position
de la poignée et la prise sur I'extrémité libre de la corde. Pour arréter la descente,
tirer fermement I'extrémité libre de la corde vers la fente de fixation et relacher
la poignée de commande. Placer la poignée de commande sur « STAND BY »
& l'arrét afin d'éviter toute activation involontaire et de réduire I'encombrement.
5.5 - EBS (Extraordinary braking system). 'EBS est un systéme qui réduit la vitesse
lorsque la poignée est tirée excessivement [p. ex. : en cas de distraction, d'acti-
vation incorrecte). Pour réarmer, tenir fermement l'extrémité libre de la corde et
relécher progressivement la poignée de commande jusqu'a la ramener en posi-
tion « REST ».

5.6 - Attention | Toujours tenir 'extrémité libre de la corde pendant la descente ef
toujours actionner la poignée progressivement : une perte de contrdle peut étre dif-
ficile & récupérer et entrainer un risque de blessure grave ou de décés. l'appareil
peut surchauffer lors de descentes longues et/ou répétées et peut endommager
la_ligne d'ancrage. Eviter tout mou dans la corde entre I'utilisateur et le point
d'ancrage. l'utilisation répétée de I'EBS peut entrainer une usure supplémentaire
de la corde.

6) INSTRUCTIONS SPECIFIQUES EN 12841,

6.1 - L'utilisation prévue des dispositifs de réglage sur corde de type C selon cette
norme esf la progression le long de la ligne de travail ; ils doivent étre ufilisés
conjointement avec un dispositif de réglage sur corde de type A et une ligne
de sécurité, sauf si une évaluation des risques a démontré qu'une configuration
alfernative entrainerait moins de risques pour les personnes.

6.2 - Performances testées avec Teufelberger Patron 10,5 et Teufelberger Patron
Plus 11. Les performances de la corde varient considérablement en fonction de sa
construction, des matériaux, des traitements de surface, du diamétre, ainsi qu'en
raison de la saleté, de I'humidité, de la glace, des descentes répétées sur la
méme porfion : garder & l'esprit que ces variations influenceront le comportement
du systeme. ;

7) INSTRUCTIONS SPECIFIQUES EN 341.

7.1 = Lutilisation prévue des descendeurs selon cefte norme est le secours unique-
ment. le descendeur ne doit &fre utilisé que par une personne compétente dans
son utilisation ou en suivant des profocoles d'urgence clairs. S'il est nécessaire de
laisser le systéme en place sur le chantier, veiller & le protéger correctement des
condifions atmosphériques ef de la saleté. lors de rappels en séquences rapides,
porter une affention particuliere au lovage de la corde pour la ranger dans le sac
ou dans la zone prévue, afin d’éviter la formation de noeuds ou de torsions sur
la ligne.

7.2 - Spécifications techniques des lignes autorisées (Fig. 1) : 1.1) Produit ; 1.2)
Marque ; 1.3) Diamétre ; 1.7) Poids ; 1.8) Poids de la gaine ; 1.9) Poids de I'ame
; 1.10) Glissement de gaine ; 1.11) Allongement ; 1.12) Refrait ; 1.13) Matériau
; 1.14) Organisme notifié impliqué dans les essais.

7.3 - lénergie fotale de descente « W » est exprimée en Joules ()] ef calculée « W
=mXgXhXn» oU:«m»=masse en kilogrammes (kg) ; « g » = accélération
de la gravité, égale & 9,81 m/s2 ; « h » = hauteur de descente en métres [m) ; «
n » = nombre de descentes

7.4 -Cet appareil a été testé conformément aux exigences de la Classe A (jusqu'a
7.500.000 J), avec les paramétres maximums prévus [voir Fig. 1) de : h = 180
m et m = 200 kg, ce qui donne n = 22 descentes ; h = 180 m et m = 150 kg
8) INSTRUCTIONS SPECIFIQUES ALU D.5.

8.1 - L'utilisation prévue est en tant qu'élément de liaison entre I'ancrage ef la/les
cordel(s)/lignel(s) (Fig. 13.1-13.2).

8.2 — l'équipement a été testé & 18 kN avec la corde Patfron Plus 11 selon le
mode indiqué [Fig. 13.4), afin de satisfaire aux exigences applicables de I'EN
795. Organisme notifié impliqué dans les essais : M2.

8.3 - Lappareil doit &fre sécurisé a I'aide d'un nceud de mule avec un nceud de
sécurité, ef la boucle doit avoir une longueur minimale de 30 cm (Fig. 13.4).
Apres installation, il est suggéré de nouer en plus I'exiémité libre de la corde &
I'ancrage afin d'éviter tout glissement éventuel do & des causes imprévues ; elle
doit &tre dénouée avant d'actionner la poignée.

9) CONTROLES.

En plus des contrdles listés ci-dessous, se conformer & ce qui est indiqué dans les
instructions générales (paragraphe 3). Avant et aprés chaque utilisation, vérifier
que : la came fourne librement sans coincement ef que le ressort de la came la
raméne en position de blocage sur la corde ; la came n'est pas usée, en par
ficulier dans la zone ou elle bloque sur la corde ef & I'intérieur de la gorge de
passage de la corde ; le connecteur placé dans la fente de fixation peut fourner
librement sans entrave ; la poignée de commande fonctionne correctement et le
ressort raméne la poignée en position « REST » ; le flasque mobile s‘accroche
correctement & la chamiére de la came ; la poignée de commande pivote cor
reclement sans entrave. Attention | Pour ce produit, les indications de la norme
EN 365 doivent étre respectées [instructions générales / paragraphe 2.5) et
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une inspection périodique approfondie est obligafoire (instructions générales

paragraphe 8.
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Die Gebrauchsanleitung fir dieses Gerat besteht aus allgemeinen und spezi-
fischen Anweisungen; beide missen vor der Benutzung sorgféltig gelesen und
verstanden werden. Achtung! Dieses Merkblatt zeigt nur die spezifischen Anwei-
sungen.

SPEZIFISCHE ANWEISUNGEN SPARROW 200R.

Dieser Hinweis enthalt die erforderlichen Informationen fir eine korrekte Verwend-
ung des/der folgenden Produkts/Produkte: selbstbremsendes Abseilgerat SPAR-
ROW 200R.

1) ANWENDUNGSBEREICH.

Das SPARROW 200R ist eine Persénliche Schutzausristung (PSA) der Kategorie
Il zum Schutz/zur Verhinderung von Abstiirzen aus der Héhe, konform mit der
Verordnung (EU) 2016,/425, nach EN 12841:2024 Typ C und EN 341:201 1-
2A (weitere Defails in Abb. 1) sowie nach ALU D.5. Bei Verwendung in einem
System, in dem der Benutzer eine andere Person reftet, kann dieses Gerat nicht
als PSA gemaB der Verordnung (EU) 2016/425 betrachtet werden. Benannte
Stellen: siehe allgemeine Anweisungen.

2) KENNZEICHNUNG (Abb. 2)

Zahlen/Buchstaben ohne Beschriftung: siehe legende in den allgemeinen Anwei-
sungen (Abschnift 5).

ALLGEMEIN: 1; 4; 6; 7; 8; 11; 12; 30) Kennzeichnung des freien Seilendes;
31) Kennzeichnung der verankerten/belasteten Seilseite; 32) Kennzeichnung
der Betriebsarten des Bedienhebels; 33) Zulassiger Durchmesser und Seiltyp (EN
12841); 34) Maximaler Benutzergewichtsbereich (EN 12841); 35) Zulassige
Seilmodelle (EN 341); 36) Zulassige min. und max. Arbeitslast (EN 341); 37)
Zulassige max. Abseillange ([EN 341); 38) Zulgssige niedrigste Einsatziemperatur
([EN 3471).

RUCKVERFOLGBARKEIT: T1; T3; T8; T9.

3) NOMENKLATUR.

Komponenten des Gerdts (Abb. 3): A) Gegenblock; B] Schnapphaken; C| Ein-
hangesffnung; D) Bedienhebel; E) Feste Seitenplatte; F) Klemmnocken; G Klem-
mnockenachse; H) Seileinfihréfinung; 1) Bewegliche Seitenplatte; L) Sicherheitsver-
schluss. Komponenten des Systems [Abb. 4.1-4.2): M) Anschlagpunkt; NJ Be-
lastete Seilseite; O) Hand zur Steverung der Abseilfahrt; P) Abseilgerat; Q) Freies
Seilende; R] Verbindungselement zur Verbindung mit Auffanggurt oder Anschlag-
punkt; S) Hand zum Halien des freien Seilendes. Hebelpositionen (Abb. 4.3): T)
Stand-by / Sicheres Arbeitspositionieren; U) Arbeitspositionieren; V) Abseilbeginn;
X) Maximale Abseilgeschwindigkeit; Y) (EBS) zusaizliches Bremssystem.
Hauptmaterialien: siche legende in den allgemeinen Anweisungen [Abschnitt
2.4): 2 (Klemmnocken, Gegenblécke, Scharniere, Fedem); 3 (Seitenplatten), 7
(Hebel, Sicherheitsverschluss).

4) KOMPATIBILITAT

Der zulassige Umgebungstemperaturbereich betragt -30°C bis +50°C, der zulas-
sige Geschwindigkeifsbereich 0,5 m/s bis 2 m/s, der zulassige Gewichtsbere-
ich (Abb. 1). Gefesfet unter nassen und kalten Bedingungen. Das Produkt darf nur
mit Geraten verwendet werden, die nach den anwendbaren Normen zertifiziert
sind. Nicht abschlieBende Liste: Verbindungselemente, Anschlagpunkte, Auffang-
gurte, Seile (Abb. 4).

Verbindungselemente miissen den anwendbaren Normen entsprechen (z. B.: EN
362), um den Auffanggurt und/oder den Anschlagpunkt direkt oder indirekt zu
verbinden.

Anschlagpunkte und Strukturen missen den anwendbaren Normen entsprech-
en oder durch eine sachkundige Person mittels Berechnungen und/oder Priffun-
gen als geeignet beurteilt werden (z. B.: EN 795, eine geeignefe Struktur ohne
scharfe Kanten) mit einer Mindestfestigkeit von 12 kN.

Auffanggurte missen den anwendbaren Normen entsprechen (z. B.: EN 361,
EN 813, EN 1498) und fir den vorgesehenen Einsatz des Systems geeignet sein
(z. B.: Seilzugangstechnik, Reftung].

Seile kdnnen aus jedem EN 1891 /A-Seil mit einem Durchmesser zwischen 10,5
mm und 11 mm bestehen.

5) GEBRAUCHSANWEISUNG.

5.1 - Der Anschlagpunkt muss sich immer auf oder oberhalb des Anschlagpunktes
am Auffanggurt befinden, um die magliche freie Fallstrecke zu minimieren (Abb.

5.2 - Vor dem Betreten des Einsatzortes miissen alle Risiken bewertet werden; vor
ieder Verwendung und an einem sicheren Ort ist zu Gberpriifen, dass Gerat und
Seil/leine einwandfrei funkfionieren (Abb. 8). Prifen, ob die Lange des Seils/der
leine fir die vorgesehenen Aufgaben ausreichend ist und ob die Verbindungen
des Gerdats und des Anschlagpunkis so angeordnet sind, dass die Verwendung
nicht beeintrachtigt wird. Es miissen MaPnahmen getroffen werden, um zu verhin-
dern, dass das Gerat unbeabsichtigt vom Seil lauft (z. B.: ein Sackstich, vernahtes
Ende). Es wird empfohlen, geeignefe Handschuhe zu tragen, und es ist darauf zu
achten, dass die Hand, die das freie Seilende halt, nicht zu nahe an das Gerat
gelangt.

5.3-Einlegen und Entfernen des Seils/der Leine. Das SPARROW 200R mit einem
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geeigneten Verbindungselement am korrekien Anschlagpunkt des Auffanggurtes
(Abb. 5] oder am Anschlagpunkt (Abb. 6) befestigen; die bewegliche Seiten-
platte &ffnen; das Seil entsprechend der Kennzeichnungen am Geréit einlegen; die
bewegliche Seitenplatte schliePen (sicherstellen, dass der Sicherheitsverschluss
korrekt geschlossen ist). VWenn eine sidrkere Bremswirkung erforderlich ist (z. B.:
hoheres Gewicht, unginstige Reichweite oder Ablassen von einem Anschlag-
punkl], das freie Seilende fir eine bessere Kontrolle der Abseilfahrt durch den
Schnapphaken fihren [Abb. 5.5, 6.5).

5.4 — Abseilen (Abb. 4, 9, 12). Das freie Seilende in Richtung Einhéngesffnung
halten und den Bedienhebel in den Bereich ,SPEED CONTROL" ziehen, um die
Abseilfahrt zu starten. Zur Geschwindigkeitsregelung die Hebelposition und die
Haltekraft am freien Seilende variieren. Zum Anhalten das freie Seilende fest in
Richtung Einhéngedffnung ziehen und den Bedienhebel loslassen. Den Bedien-
hebel im Stillstand auf ,STAND BY” stellen, um unbeabsichtigte Akfivierungen zu
vermeiden und die Handhabung zu erleichtern.

5.5 - EBS (Extraordinary braking system). EBS ist ein System, das die Geschwind-
igkeit reduziert, wenn der Hebel ibermafig gezogen wird (z. B.: bei Ablenkung,
unsachgeméBer Befatigung). Zum Riickstellen das freie Seilende fest halten und
den Bedienhebel schrittweise zuriick in die Position ,REST” fihren.

5.6 - Achtung! Wahrend des Abseilens immer das freie Seilende halten und den
Hebel stets schrittweise betdtigen; ein Kontrollverlust kann schwer wiederherzus-
tellen sein und zu schweren Verletzungen oder Tod fithren. Das Gerét kann bei
langen und/oder wiederholten Abseilfahrten berhitzen und die Anschlagleine
besch&digen. Durchhang im Seil zwischen Benutzer und Anschlagpunkt vermeid-
en. Wiederholte Aktivierung des EBS kann zu zusétzlichem Seilverschlei fiihren.
6) SPEZIFISCHE ANWEISUNGEN EN 12841.

6.1 - Der Verwendungszweck von Seileinstellgerdten Typ C gem&h dieser Norm
ist das Fortbewegen entlang des Arbeitsseils; sie missen in Verbindung mit einem
Seileinstellgerat Typ A und einer Sicherungsleine verwendet werden, es sei denn,
eine Risikobewertung hat ergeben, dass eine alternative Konfiguration ein gerin-
geres Risiko fiir Personen darstellt.

6.2 - leistungsprifungen durchgefihrt mit Teufelberger Patron 10,5 und Teufelberg-
er Patron Plus 11. Die Leistung des Seils variiert erheblich aufgrund von Seilkon-
struktion, Materialien, Oberflachenbehandlungen, Durchmesser sowie durch
Schmutz, Feuchtigkeit, Eis, wiederholte Abseilfahrten auf demselben Abschnitt:
beachten, dass diese Abweichungen das Verhalten des Systems beeinflussen.

7) SPEZIFISCHE ANWEISUNGEN EN 341.

7.1 — Der Verwendungszweck von Abseilgerdten gemaB dieser Norm ist auss-
chlieBlich die Rettung. Das Abseilgerat darf nur von einer in seiner Verwendung
kompetenten Person oder gemaPB klaren Noffallprotokollen verwendet werden.
Falls es erforderlich ist, das System am Einsatzort insfalliert zu belassen, ist es
ausreichend vor Witterungseinflissen und Schmutz zu schitzen. Bei Abseilfahrten
in schneller Folge ist besonders darauf zu achten, das Seil zum Verstauen im Beu-
tel oder im vorgesehenen Bereich wieder aufzunehmen, um Knotenbildung oder
Verdrehungen der leine zu vermeiden.

7.2 - Technische Spezifikationen der zuldssigen Seile [Abb. 1): 1.1) Produkt; 1.2)
Marke; 1.3) Durchmesser; 1.7) Gewicht; 1.8) Mantelgewicht; 1.9) Kerngewicht;
1.10) Mantelverschiebung; 1.11) Dehnung; 1.12) Schrumpfung; 1.13) Material;
1.14) Benannte Stelle, die an der Prifung beteiligt war.

7.3 - Die gesamte Abseilenergie ,W" wird in Joule (J) angegeben und berechnet
nach W =m X g X h X n’, wobei: ,m" = Masse in Kilogramm (kg); ,g" = Erd-
beschleunigung, gleich @,81 m/s2; ,h" = Abseilhdhe in Metern (m); ,n" = Anzahl
der Abseilfahrten

7 4-Dieses Gerdt wurde gemaP den Anforderungen der Klasse A (bis 7.500.000
J) mit den maximal vorgesehenen Parametern (siehe Abb. 1) geprift: h = 180 m
und m = 200 kg, daraus resultierend n = 22 Abseilfahrten; h = 180 m und m
=150kg

8) SPEZIFISCHE ANWEISUNGEN ALU D.5.

8.1 - Der Verwendungszweck ist als Verbindungselement zwischen Anschlagpunkt
und Seil/leine(n) (Abb. 13.1-13.2).

8.2 — Die Ausristung wurde bei 18 kN mit Patron Plus 11-Seil geméB der darg-
estellien Anordnung (Abb. 13.4) geprisft, um die anwendbaren Anforderungen
der EN 795 zu erfiillen. Benannte Stelle, die an der Prifung beteiligt war: M2.
8.3 - Das Gerdt muss mittels Halbmastwurf mit Sicherungsknoten gesichert werden,
und die Schlaufe muss eine Mindestléinge von 30 cm haben (Abb. 13.4). Nach
der Installation wird empfohlen, das freie Seilende zusatzlich am Anschlagpunkt
festzubinden, um ein mégliches Durchrutschen aus unvorhersehbaren Ursachen zu
verhindern; es muss vor Befdtigung des Hebels geldst werden.

9) KONTROLLEN.

Zuséizlich zu den nachstehend aufgefihrien Kontrollen ist das in den allgemet-
nen Anweisungen (Abschnift 3) Angegebene zu beachten. Vor und nach jeder
Verwendung prifen, dass: der Klemmnocken frei und ohne Verklemmen dreht und
die Feder des Klemmnockens ihn in die Seilblockierposition zuriickschnappen
lasst; der Klemmnocken nicht abgenutzt ist, insbesondere in dem Bereich, in dem
er am Seil blockiert, sowie innerhalb der Seilnut; das in der Einhé@ngesffnung
eingesetzte Verbindungselement frei und ungehindert drehbar ist; der Bedienhebel
korrekt funktioniert und die Feder den Hebel in die Position ,REST” zuriickstellt: die
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bewegliche Seitenplatte korrekt am Scharnier des Klemmnockens einrastet; der
Bedienhebel korrekt und ohne Behinderung dreht. Achtung! Fir dieses Produkt
mijssen die Anforderungen der Norm EN 365 eingehalten werden [allgemeine
Anweisungen / Abschnitt 2.5) und eine regelméBige griindliche Inspektion ist
verpflichtend (allgemeine Anweisungen / Abschnitt 8.)

Climbing Technology by Aludesign S.p.A. via Torchio 22

AR o B o B T Member of ® SK'YLOTEC IST23-5P200CT _rev. 1 0126 12/37




El manual de instrucciones de este dispositivo consta de insfrucciones generales
y especificas; ambas deben leerse y comprenderse cuidadosamente antes de
su uso. jAtencién! Este follefo muestra nicamente las instrucciones especificas.
INSTRUCCIONES ESPECIFICAS SPARROW 200R.

Esta nota confiene la informacion necesaria para un uso correcto del/de los
siguiente(s) producto(s): descendedor aufoblogueante SPARROVY 200R.

1) CAMPO DE APLICACION.

El SPARROW 200R es un Equipo de Proteccion Individual (EPI] de Categoria |l
para la proteccién/prevencion de caidas de altura, conforme al Reglamento (UE)
2016/425, a EN 12841:2024 Tipo C y EN 341:2011-2A [mas detalles en
Fig. 1), y a ALlU D.5. Cuando se utiliza en un sistema en el que el usuario rescata
a ofra persona, esfe dispositivo no puede considerarse EPI segin el Reglamento
(UE) 2016/425. Organismos nofificados: véanse las instrucciones generales.
2) MARCADO (Fig. 2)

Nomeros/lefras sin leyenda: consuliar la leyenda en las instrucciones generales
(pérrafo 5).

GENERAL: 1;4; 6;7:8:; 11: 12; 30) Indicacién del extremo libre de la cuerda;
31) Indicacién del lado anclado/en carga de la cuerda; 32 Indicacién sobre
los modos de trabajo de la palanca de control; 33) Didmetro v fipo de cuerdas
admitidos [EN 12841); 34) Rango maximo de peso del usuario (EN 12841);
35) Modelos de linea permitidos [EN 341); 36) Carga de frabajo minima y
méxima permitida (EN 341); 37) Llongitud méxima de descenso permitida (EN
341); 38) Temperatura minima de uso permitida ([EN 341).

TRAZABILIDAD: T1; T3; T8; T9.

3) NOMENCLATURA.

Componentes del dispositivo (Fig. 3): A] Contrabloque; B] Gatillo de cierre; C)
Ranura de anclaje; D) Palanca de control; E) Placa lateral fijo; F) Lleva; G) Eje de
la leva; H) Ranura de entrada de la cuerda; 1) Placa lateral mévil; L) Pestillo de se-
guridad. Componentes del sistema (Fig. 4.1-4.2): M) Punto de anclaje; N) Llado
de la cuerda en carga; O) Mano que controla el descenso; P) Descendedor; Q)
Extremo libre de la cuerda; R) Conector para el enlace al amés o al punto de an-
claje; S) Mano que sujeta el exiremo libre de la cuerda. Posiciones de la palanca
(Fig. 4.3): T) Standby / Posicionamiento de frabajo seguro; U) Posicionamiento
de frabajo; V) Inicio del descenso; X) Velocidad maxima de descenso; Y) (EBS)
sistema de frenado adicional.

Materiales principales: consultar la leyenda en las instrucciones generales (parra-
fo 2.4): 2 [leva, confrablogues, bisagras, muelles); 3 (placas laterales), 7 (palan-
ca, pestillo de seguridad).

4) COMPATIBILIDAD

El rango de temperatura ambiente adecuado es de -30°C a +50°C, el rango de
velocidad permitido de 0,5 m/s a 2 m/s, el rango de peso permitido (Fig. 1).
Ensayado en condiciones himedas v frias. El producto solo puede ufilizarse con
dispositivos certificados conforme a las normas aplicables. Lista no exhaustiva:
conecfores, punfos de anclaje, ameses, lineas (Fig. 4).

Los conectores deben cumplir las normas aplicables (p. ej.: EN 362) para unir el
arnés y/o el punio de anclaje, directa o indirectamente.

Los puntos de anclaje y las estructuras deben cumplir las normas aplicables o ser
considerados adecuados por una persona competente mediante calculos y/o
ensayos (p. ej.: EN 795, una estructura adecuada sin arisfas cortantes) con una
resistencia minima de 12 kN.

Los arneses deben cumplir las normas aplicables (p. ej.: EN 361, EN 813,
EN 1498) v ser adecuados para el uso previsto del sistema (p. ej.: acceso por
cuerda, rescate).

Las lineas pueden estar compuestas por cualquier cuerda EN 1891/A con
diémefro enfre 10,5 mmy 11 mm inclusive.

5) INSTRUCCIONES DE USO.

5.1 - El punto de anclaje debe esfar siempre situado a la altura o por encima
del punto de conexion del amés para minimizar la posible distancia de caida
libre (Fig. 7).

5.2 - Anfes de acceder al lugar, deben evaluarse todos los riesgos y, antes de
cada uso y en un lugar seguro, verificar que el dispositivo y la cuerda/linea
funcionen correctamente (Fig. 8). Verificar que la longitud de la cuerda/linea
sea adecuada para las tareas previstas y que las conexiones del disposifivo y
del anclaje estén dispuestas de manera que no se impida el uso. Deben tomarse
medidas para evitar que el dispositivo se salga involuntariamente de la cuerda (p.
ej.: un nudo de tope, un exiremo cosido). Se recomienda usar un par de guantes
adecuados y es necesario presfar atencién a que la mano que sujeta el exiremo
libre de la cuerda no se acerque demasiado al dispositivo.

5.3 - Insercién y retirada de la cuerda/linea. Conectar el SPARROW 200R al
punio de conexion adecuado del amés (Fig. 5) o al punfo de anclaje (Fig. 6]
utilizando un conector apropiado; abrir la placa lateral mévil; infroducir la cuerda
siguiendo los marcados del dispositivo; cerrar la placa lateral mévil (asegurarse
de que el pestillo de seguridad esté correctamente cerrado). Cuando se requiera
una mayor accion de frenado (p. ej.: mayor peso, alcance incoémodo o descenso
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desde un punfo de anclaje), pasar el exiremo libre de la cuerda por el gatillo de
cierre para un mejor confrol del descenso (Fig. 5.5, 6.5).
5.4 — Descenso/rapel (Fig. 4, @, 12). Sujetando el extremo libre de la cuer
da hacia la ranura de anclaje, firar de la palanca de control hasta el rango
"SPEED CONTROL" para iniciar el descenso v, para ajustar la velocidad, variar
la posicion de la palanca y la sujecién del extremo libre de la cuerda. Para
detener el descenso, tirar firmemente del extremo libre de la cuerda hacia la
ranura de anclaje vy soltar la palanca de control. Colocar la palanca de control
en "STAND BY” durante la defencién para evitar una activacién involuntaria y
reducir el volumen.
5.5 - EBS (Extraordinary braking system). EI EBS es un sistema que reduce la vel-
ocidad cuando la palanca se acciona en exceso (p. ej.: en caso de distraccién,
activacién incorrecta). Para restablecer, sujetar firmemente el extremo libre de la
cverda y soltar gradualmente la palonca de confrol hasta volver a la posicién
"REST".
5.6- jAtencién! Sujetar siempre el extremo libre de la cuerda durante el descenso
accionar siempre la palanca de forma gradual; una pérdida de control puede
ser dificil de recuperar y conllevar riesgo de lesiones graves o muerte. El dispositi-
vo puede sobrecalentarse durante descensos largos v/o repetidos y puede dafar
la linea de anclaje. Evitar holgura en la cuerda entre el usuario v el punto de anc-
laje. El uso repetido del EBS puede provocar un desgaste adicional de la cuerda.
6) INSTRUCCIONES ESPECIFICAS EN 12841.
6.1 - El uso previsto de los dispositivos de regulacion de cuerda de tipo C segin
esfa norma es la progresién a lo largo de la linea de trabajo, y deben utilizarse
junto con un dispositivo de regulacién de cuerda de fipo Ay una linea de segu-
ridad, salvo que una evaluacién de riesgos haya demostrado que una configura-
cién alternativa implicaria menos riesgo para las personas.
6.2 - Prestaciones ensayadas ufilizando Teufelberger Patron 10,5 v Teufelberger
Patron Plus 11. Las prestaciones de la cuerda varfan considerablemente debido a
su construccion, materiales, fratamientos superficiales, diémetro, y debido a suc-
iedad, humedad, hielo, descensos repetfidos en el mismo tramo: fener en cuenta
que estas variaciones inHUIrQn en el comportamiento del sistema.
7) INSTRUCCIONES ESPECIFICAS EN 341.
7.1 = El uso previsto de los dispositivos descendedores segin esfa norma es
nicamente el rescate. El dispositivo descendedor solo debe ser utilizado por una
persona competente en su uso o siguiendo profocolos de emergencia claros. En
caso de que sea necesario dejar el sistema instalado en el lugar de frabajo, ase-
gurarse de protegerlo adecuadamente de las condiciones atmosféricas y de la
suciedad. Al realizar descensos en secuencias répidas, prestar especial atencién
al recuperar la cuerda para guardarla en la bolsa o en el area designada, para
evitar la formacion de nudos o tforsiones en la linea.

7.2 - Especificaciones técnicas de las lineas permitidas (Fig. 1): 1.1) Producto;
1.2) Marca; 1.3) Didmetro; 1.7) Peso; 1.8) Peso de la camisa; 1.9) Peso del
alma; 1.10) Deslizamiento de la camisa; 1.1 1) Elongacién; 1.12) Encogimiento;

1.13) Material; 1.14) Organismo nofificado implicado en los ensayos.

7.3 - la energia fotal de descenso "W se expresa en Joules ()] y se calcula "W
=m X gXhXn" donde: "m" = masa en kilogramos (kg); "g" = aceleracién de
la gravedad, igual a 9,81 m/s2; "h" = altura de descenso en metros (m); "n” =
nomero de descensos

7.4 - Este dispositivo ha sido ensayado conforme a los requisitos de la Clase A
(hasta 7.500.000 J}, con los parémetros méximos previsfos [véase Fig. 1) de: h =
180 my m = 200 kg resullando en n = 22 descensos; h = 180 my m = 150 kg
8) INSTRUCCIONES ESPECIFICAS ALU D.5.

8.1 - El uso previsto es como elemento de conexién enfre el anclaje v lals) cuer-
da(s)/lineals) (Fig. 13.1-13.2).

8.2 — El equipo ha sido ensayado a 18 kN con cuerda Patron Plus 11 segin el
modo mostrado (Fig. 13.4), para cumplir los requisitos aplicables de EN 795.
Organismo notificado implicado en los ensayos: M2.

8.3 - El dispositivo debe asegurarse utilizando un nudo de mula con un nudo de
seguridad, y el lazo debe tener una longitud minima de 30 cm (Fig. 13.4). Tras
la instalacién, se sugiere afar adicionalmente el extremo libre de la cuerda al
anclaje para evitar cualquier posible deslizamiento debido a causas imprevistas;
debe desatarse antes de accionar la palanca.

9) CONTROLES.

Ademds de las comprobaciones indicadas a continuacién, cumplir lo indicado
en las instrucciones generales (parrafo 3). Antes y después de cada uso, verificar
que: la leva gira libremente sin atascarse y el muelle de la leva la hace volver a la
posicién de bloqueo sobre la cuerda; la leva no estd desgastada, especialmente
en la zona donde blogquea sobre la cuerda y dentro de la ranura para la cuerdo;
el conector colocado en la ranura de anclaje puede girar libremente sin imped-
imentos; la palanca de confrol funciona correctamente y el muelle devuelve la
palanca a la posicion “REST”; la placa lateral mévil se engancha correctamente
en la bisagra de la leva; la palanca de control gira correctamente sin impedimen-
fos. jAtencién! Para este producto deben respetarse las indicaciones de la norma
EN 365 (instrucciones generales / pérrafo 2.5) v es obligatoria una inspeccién
periédica exhaustiva (instrucciones generales / pérrafo 8.
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Instrukeja obstugi tego urzadzenia skfada sie z instrukeji ogolnych i szcze-
géfowych; obie muszq zostad uwaznie przeczytane i zrozumiane przed uzyciem.

Uwaga! Niniejsza ulotka zawiera wylgeznie instrukcje szezegétowe.
INSTRUKCJE SZCZEGOtOWE SPARROW 200R.

Niniejsza nota zawiera informacje niezbedne do prawidfowego uzytkowania
nastepujgcego produkiu/produkiow: samohamowny przyrzad zjazdowy SPAR-
ROW 200R.

1) ZAKRES ZASTOSOWANIA. )

SPARROW 200R jest $rodkiem ochrony indywidualnej (SOI) kategorii lll do
ochrony/zapobiegania upadkom z wysokosci, zgodnym z Rozporzqdzeniem
(UE) 2016/425, z normami EN 12841:2024 Typ C oraz EN 341:2011-2A
[szczegdty w Fig. 1) oraz z ALU D.5. W przypadku uzycia w systemie, w kidrym
uzytkownik ratuje inng osobe, urzadzenie to nie moze by¢ uznane za SOl zgod-
nie z Rozporzgdzeniem (UE) 2016/425. Jednostki notyfikowane: patrz instrukcje
ogoblne.

2) OZNAKOWANIE (Fig. 2)

Numery/litery bez opisu: patrz legenda w instrukcjach ogolnych (punkt 5).
OGOINE: 1; 4; 6; 7; 8; 11; 12; 30) Oznaczenie wolnego korca liny; 31)
Oznaczenie strony liny zakotwionej/obcigzonej; 32) Oznaczenie frybdw pracy
dzwigni sterujgcej; 33) Dopuszczalna $rednica i typ lin (EN 12841); 34) Maksy-
malny zakres masy uzytkownika [EN 12841); 35) Dopuszczalne modele lin (EN
341); 36) Dopuszczalne minimalne i maksymalne obcigzenie robocze (EN 341);
37) Dopuszczalna maksymalna diugoé¢ zjazdu (EN 341); 38) Dopuszczalna
najnizsza femperatura uzytkowania (EN 341).

IDENTYFIKOWALNOSC: T1; T3; T8; T9.

3) NAZEWNICTWO.

Elementy urzqdzenia (Fig. 3): A} Przeciwwkiadka blokujgca; B) Zatrzask; C)
Otwér mocujaey; D) Dzwignia sferujqea; E) Stata plyta boczna; F) Krzywka;
G) O$ krzywki; H) Otwér wprowadzania liny; 1) Ruchoma ptyta boczna; L) Za-
frzask bezpieczenstwa. Elementy systemu (Fig. 4.1-4.2): M) Punkt kotwiczenia;
N) Strona liny obcigzona; O) Reka kontrolujaca zjazd; P) Przyrzad zjozdowy;
Q) Wolny koniec liny; R tgcznik do pofgczenia z uprzezq lub punkfem kot
wiczenia; S) Reka frzymajgca wolny koniec liny. Pozycje dzwigni (Fig. 4.3): T)
Standby / Bezpieczne pozycjonowanie robocze; U) Pozycjonowanie robocze;
V) Rozpoczecie zjazdu; X] Maksymalna predkos¢ zjazdu; Y) [EBS) dodatkowy
system hamowania.

Gtéwne materialy: patrz legenda w insfrukcjach ogélnych (punkt 2.4): 2 (krzyw-
ka, przeciwwkiadki, zawiasy, sprezynyl; 3 (plyty boczne), 7 [dzwignia, zatrzask
bezpieczefistwa).

4) KOMPATYBILNOSC

Odpowiedni zakres femperatury otoczenia wynosi od -30°C do +50°C,
dopuszczalny zakres predkosci od 0,5 m/s do 2 m/s, dopuszczalny zakres
masy [Fig. 1). Testowane w warunkach mokrych i zimnych. Produkt moze by¢ uzy-
wany wylqcznie z urzqdzeniami certyfikowanymi zgodnie z obowigzujgcymi nor
mami. Lista niewyczerpujqca: tgczniki, punkty kotwiczenia, uprzeze, liny (Fig. 4).
tqczniki muszq by¢ zgodne z obowigzujgeymi normami (np.: EN 362) do moco-
wania uprzezy i/lub punkiu kotwiczenia, bezposrednio lub posrednio.

Punkty kotwiczenia i konstrukcje muszq by¢ zgodne z obowigzujgeymi normami
lub uznane za odpowiednie przez osobe kompetening na podstawie obliczer
i/lub badan [np.: EN 795, odpowiednia konsfrukcja bez osirych krawedzi) o
minimalnej wytrzymatosci 12 kN.

Uprzeze muszq by¢ zgodne z obowigzujgeymi normami (np.: EN 361, EN
813, EN 1498) i muszq by¢ odpowiednie do zamierzonego zastosowania sys-
temu (np.: dostep linowy, ratownictwo).

Liny mogg by¢ wykonane z dowolnej liny EN 1891 /A o $rednicy od 10,5 mm
do 11 mm wigcznie.

5) INSTRUKCJA UZYTKOWANIA.

5.1 - Punkt kotwiczenia musi zawsze znajdowad sie na poziomie lub powyzej
punkiu wpiecia uprzezy, aby zminimalizowa¢ ewentualng dfugoéé swobodnego
spadania (Fig. 7).

5.2 - Przed wejéciem na miejsce pracy nalezy oceni¢ wszystkie zagrozenia, a
przed kazdym uzyciem oraz w bezpiecznym miejscu sprawdzi¢, czy urzqdzenie
i lina/linia dziatajq prawidtowo (Fig. 8). Sprawdzi¢, czy diugose liny/linii jest
odpowiednia do przewidzianych zadar oraz czy potgczenia urzqgdzenia i punk-
tu kotwiczenia sq rozmieszczone w taki sposéb, aby nie utrudniaty uzytkowania.
Nalezy podja¢ $rodki zapobiegajqce niezamierzonemu zsunieciu sie urzgdzenia
z liny (np.: wezet ograniczajacy, zszyty koniec). Zaleca sie stosowanie odpow-
iednich rekawic oraz nalezy zwréci¢ uwage, aby reka trzymajgca wolny koniec
liny nie zblizata sie zbyt mocno do urzqdzenia.

5.3 -Whkiadanie i wyjmowanie liny/linii. Podigczy¢ SPARROW 200R do wiasci-
wego punkiu wpiecia uprzezy (Fig. 5) lub do punkiu kotwiczenia (Fig. 6) za
pomocq odpowiedniego fqcznika; otworzy¢ ruchomq plyfe boczng; wiozyd
line zgodnie z oznaczeniami na urzadzeniu; zamkngé ruchomg plyte boczng
(upewni¢ sig, ze zatrzask bezpieczenstwa jest prawidtowo zamkniety). Gdy po-
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frzebne jest silniejsze hamowanie (np.: wieksza masa, niewygodny zasieg lub
opuszczanie z punkiu kotwiczenial, przeciggnagé wolny koniec liny przez zatr-
zask w celu lepszej kontroli zjazdu (Fig. 5.5, 6.5).

5.4 - Zjazd/opuszczanie (Fig. 4, 9, 12). Trzymajac wolny koniec liny skiero-
wany w sfrone ofworu mocujgcego, pociggnaé dzwignie sterujgcq do zakresu
L,SPEED CONTROL", aby rozpoczqé zjazd, a w celu regulacii predkosci zmie-
nia¢ potozenie dzwigni oraz site frzymania wolnego korica liny. Aby zatrzy-
maé zjazd, mocno pociggnaé wolny koniec liny w strong otworu mocujgcego i
zwolni¢ dzwignie sferujacq. Podczas postoju przestawi¢ dzwignie sferujacq na
L,STAND BY”, aby unikng¢ niezamierzonej aktywaciji i zmniejszy¢ ucigzliwosé.
5.5-EBS [Extroordinary braking system|. EBS to system, kiéry zmniejsza predko$e,
gdy dzwignia zosfanie pociggnieta nadmiernie (np.: w przypadku rozproszenia
uwagi, nieprawidtowej aktywacii). Aby zresetowad, mocno frzymad wolny koniec
liny i stopniowo zwalniad dzwignie sterujacq z powrofem do pozycji ,REST".
5.6 - Uwagal! Podczas zjazdu zawsze trzymad wolny koniec liny i zawsze op-
erowa¢ dzwigniq stopniowo; utrata kontroli moze by¢ trudna do odzyskania, co
stwarza ryzyko powaznych obrazeri lub émierci. Urzqgdzenie moze sie przegrzad
podczas diugich i/lub powtarzanych zjazdéw i moze uszkodzid ling kotwiczgeq.
Unika¢ luzu liny pomiedzy uzytkownikiem a punktem kotwiczenia. Powtarzane
uzycie EBS moze prowadzi¢ do dodatkowego zuzycia liny.

6) INSTRUKCJE SZCZEGOtOWE EN 12841.

6.1 - Przewidziane zasfosowanie urzqdzen regulacyjnych na linie typu C zgod-
nie z tq normq fo przemieszczanie sie wzdtuz liny roboczej; muszq by¢ uzywane
w polqczeniu z urzqdzeniem regulacyjnym typu A oraz ling asekuracying, chyba
e ocena ryzyka wykazalfa, iz alternatywna konfiguracja wigzataby sie z mnie-
iszym ryzykiem dla oséb.

6.2 - Parametry uzytkowe tesfowane z uzyciem Teufelberger Patron 10,5 oraz
Teufelberger Patron Plus 11. Parametry liny rézniq sie znacznie w zaleznosci od
konstrukcii liny, materiatow, obrobki powierzchni, $rednicy oraz ze wzgledu na
zabrudzenia, wilgod, 16d, powtarzane zjazdy na tym samym odcinku: nalezy
pamietac, ze te roznice bedq wplywac na zachowanie systemu.

7) INSTRUKCJE SZCZEGOtOWE EN 341.

7.1 = Przewidziane zastosowanie urzqdzer zjozdowych zgodnie z tq normg fo
wytgcznie ratownictwo. Urzadzenie zjazdowe powinno by¢ uzywane wylqcznie
przez osobe kompetening w jego obstudze lub zgodnie z jasnymi procedurami
awaryjnymi. Jedli konieczne jest pozostawienie systemu na miejscu pracy, no-
lezy go odpowiednio zabezpieczyé przed warunkami atmosferycznymi i za-
brudzeniami. Podczas zjazddw wykonywanych w szybkich sekwencjach nalezy
zwrécié szczegodlng uwage na zwijanie liny w celu schowania jej do forby lub
wyznaczonego miejsca, aby unikngd tworzenia sie weztow lub skrecen liny.

7.2 - Specyfikacie techniczne dopuszczonych lin (Fig. 1): 1.1) Produkt; 1.2) Znak
towarowy; 1.3) Srednica; 1.7) Masa; 1.8) Masa oplotu; 1.9) Masa rdzenio;
1.10) Poslizg oplotu; 1.11) Wydtuzenie; 1.12) Skurcz; 1.13) Materiat; 1.14)

Jednostka notyfikowana biorgca udziat w badaniach.
7.3 - Catkowita energia zjazdu ,WW" wyrazona jest w dzulach () i obliczana jako
W =mXgXhXn’ gdzie: ,m" = masa w kilogramach (kg); ,g" = przyspiesze-
nie ziemskie, rdwne 9,81 m/s2; ,h" = wysokoéé zjazdu w metrach (m); ,n" =
liczba zjazdow
7.4 - Urzqdzenie zosfato przebadane zgodnie z wymaganiami Klasy A (do
7.500.000 J), z maksymalnymi przewidzianymi parametrami [patrz Fig. 1): h =
180 m i m = 200 kg, co daje n = 22 zjazdy; h = 180 mim = 150 kg
8) INSTRUKCJE SZCZEGOtOWE ALU D.5.
8.1 - Przewidziane zastosowanie jako element fqczgey pomiedzy punktem kot
wiczenia a ling/linami (Fig. 13.1-13.2).
8.2 — Sprzet zostat przebadany przy 18 kN z uzyciem liny Pafron Plus 11 zgod-
nie z przedstawionym sposobem (Fig. 13.4), aby spetni¢ majqce zastosowanie
wymagania normy EN 795. Jednostka notyfikowana biorgca udziat w badani-
ach: M2.
8.3 - Urzadzenie musi zosta¢ zabezpieczone za pomocq wezta mutowego z
weztem zabezpieczajgcym, a pefla musi mie¢ minimalng diugo$¢ 30 cm (Fig.
13.4). Po insfalacii zaleca sie dodatkowo przywigzaé wolny koniec liny do punk-
fu kotwiczenia, aby zapobiec ewentualnemu poslizgowi wynikajgcemu z nie-
przewidzianych przyczyn; nalezy go rozwiqzad przed operowaniem dzwigniq.
9) KONTROLE.
Oprécz kontroli wymienionych ponizej nalezy stosowad sie do zalecert zawartych
w instrukcjach ogélnych (punkt 3). Przed i po kazdym uzyciu sprawdzi¢, czy:
krzywka obraca sie swobodnie bez zacinania, a sprezyna krzywki powoduje e
zatrzasniecie w pozycji blokowania liny; krzywka nie jest zuzyta, szczegdlnie w
miejscu, w ktérym blokuje na linie, oroz wewnqfrz rowka prowadzqcego ling;
tqcznik umieszczony w otworze mocujgeym moze obracad sie swobodnie bez
przeszkod; dzwignia sferujgca dziata prawidlowo, a sprezyna cofa dzwignie
do pozyciji ,REST"; ruchoma plyta boczna prawidtowo zahacza o zawias kizy-
wki; dzwignia sterujgca obraca sie prawidtowo bez przeszkéd. Uwagal Dla
tego produkiu nalezy przestrzega¢ wymagan normy EN 365 [instrukcje ogélne
punkt 2.5) oraz obowigzkowa jest okresowa szczegdtowa kontrola (instrukcje

ogolne / punkt 8.
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O manual de instrugdes deste dispositivo consiste em instrugdes gerais e especi-
ficas; ambas devem ser lidas e compreendidas cuidadosamente antes da utiliza-
¢Go. Atenggol Este folhefo apresenta apenas as instrucdes especificas.
INSTRUCOES ESPECIFICAS SPARROW 200R.

Esta nota contém as informacdes necessarias para uma utilizac@o correta dols)
seguinfels) produtols): descensor autoblogueante SPARROW 200R.

1) CAMPO DE APLICACAO.

O SPARROWY 200R ¢é um Equipamento de Protecdo Individual (EPI) de Cate-
goria Il para protegdo/prevencdo de quedas em aliura, em conformidade
com o Regulamento (UE) 2016,/425, com a EN 12841:2024 Tipo C e a EN
341:2011-2A (mais defalhes na Fig. 1), e com a AU D.5. Quando utilizado
num sisfema em que o ufilizador resgata outra pessoa, este dispositivo ndo pode
ser considerado EPI de acordo com o Regulamento (UE] 2016,/425. Organis-
mos Nofificados: ver insfrucdes gerais.

2) MARCACAO (Fig. 2)

Nomeros/lefras sem legenda: consuliar a legenda nas instrugdes gerais (pard-
grafo 5).

GERAL: 1:4:6;7:8:11; 12; 30) Indicacdo da extremidade livre da corda; 31)
Indicagdo do lado ancorado/em carga da corda; 32) Indicagdo dos modos de
funcionamento da alavanca de controlo; 33) Diametro e fipo de cordas admiti-
dos [EN 12841); 34] Infervalo méximo do peso do utilizador [EN 1284 1); 35)
Modelos de linha permitidos (EN 34 1); 36) Carga de trabalho minima e méxima
permitida ([EN 341); 37) Comprimento méximo de descida permitido (EN 341);
38) Temperatura minima de utilizagdo permitida (EN 341).

RASTREABILIDADE: T1; T3; T8; T9.

3) NOMENCLATURA.

Componentes do dispositivo (Fig. 3): A] Confra-bloqueio; B) Trinco de engate; C|
Ranhura de fixacdo; D) Alavanca de controlo; E) Placa lateral fixa; F) Came; G)
Eixo da came; H) Ranhura de infroducdo da corda; I} Placa lateral movel: L) Trinco
de seguranca. Componentes do sistema [Fig. 4.1-4.2): M| Ponto de ancoragem;
N) lado da corda em carga; O) Md@o que confrola a descida; P) Descensor;
Q) Extremidade livre da corda; R) Conector para ligagdo ao amés ou ao ponto
de ancoragem; S| M@o que segura a extremidade livie da corda. Posicdes da
alavanca [Fig. 4.3): T) Standby / Posicionamento de frabalho em seguranca;
U) Posicionamento de trabalho; V) Inicio da descida; X) Velocidade méxima de
descida; Y) (EBS] sistema de travagem adicional.

Materiais principais: consuliar a legenda nas instrugdes gerais (paragrafo 2.4):
2 [came, contra-blogueios, dobradicas, molas); 3 (placas laterais), 7 (alavanca,
frinco de segurangal.

4) COMPATIBILIDADE

O infervalo de temperatura ambiente adequado é de -30°C a +50°C, o interva-
lo de velocidade permitido ¢ de 0,5 m/sa 2 m/s, o intervalo de peso permitido
(Fig. 1). Testado em condi¢des humidas e frias. O produto s& pode ser ufilizado
com dispositivos certificados de acordo com as normas aplicveis. Llista ndo
exausfiva: conecfores, pontos de ancoragem, arneses, linhas (Fig. 4).

Os conectores devem cumprir as normas aplicaveis (por ex.: EN 362) para fixar
o amés e/ou o ponto de ancoragem, direta ou indiretamente.

Os pontos de ancoragem e as estruturas devem cumprir as normas aplicaveis ou
ser considerados adequados por uma pessoa competente afravés de cdlculos e/
ou ensaios (por ex.: EN 795, uma esfrutura adequada sem arestas vivas) com
uma resisténcia minima de 12 kN.

Os arneses devem cumprir as normas aplicdveis [por ex.: EN 361, EN 813, EN
1498] e devem ser adequados & utilizagdo prevista do sistema (por ex.: acesso
por corda, resgate).

As linhas podem ser compostas por qualquer corda EN 1891 /A com diametro
enfre 10,5 mme 11 mm mc|usjve4

5) INSTRUCOES DE UTILIZACAQ.

5.1 - O ponto de ancoragem deve estar sempre localizado co nivel ou acima
do ponto de fixagdo do arnés, para minimizar a eventual disténcia de queda
livre (Fig. 7).

5.2 - Antes de aceder ao local, todos os riscos devem ser avaliados e, antes de
cada utilizagdo e num local seguro, verificar se o dispositivo e a corda/linha
funcionam corretamente (Fig. 8). Verificar se o comprimento da corda/linha &
adequado para as tarefas previstas e se as ligagdes do dispositivo e do ponto
de ancoragem esfdo dispostas de forma a ndo impedir a utilizagdo. Devem ser
tomadas medidas para evitar que o dispositivo saia involuntariamente da corda
(por ex.: um no de batente, extremidade cosidal. Recomenda-se o uso de um par
de luvas adequadas e é necessario ter atencdo para que a mdo que segura a
extremidade livie da corda ndo se aproxime demasiado do dispositivo.

5.3 - Insergéo e remogdo da corda/linha. Ligar o SPARROVY 200R ao ponto de
fixagdo adequado do amés [Fig. 5) ou ao ponto de ancoragem (Fig. 6), ufilizan-
do um conector apropriado; abrir a placa lateral mével; inserir a corda seguindo
as marcagdes no dispositivo; fechar a placa lateral mével (assegurar que o trinco
de seguranca estd devidamente fechado). Quando for necesséria uma agdo de
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fravagem mais forfe (por ex.: maior peso, alcance dificil ou descida a partir de
um ponfo de ancoragem), passar a extremidade livie da corda afravés do frinco
de engate para melhor controlo da descida (Fig. 5.5, 6.5).

5.4 - Descida/rapel (Fig. 4, 9, 12). Segurando a exiremidade livre da corda
em direg@o & ranhura de fixagdo, puxar a alavanca de controlo para a zona
"SPEED CONTROL" para iniciar a descida e, para ajustar a velocidade, variar
a posi¢do da alavanca e a forma de segurar a extremidade livre da corda. Para
parar a descida, puxar firmemente a extremidade livie da corda em diregdo &
ranhura de fixacdo e libertar a alavanca de controlo. Colocar a alavanca de
controlo em "STAND BY” durante a paragem para evifar uma afivagdo involunté-
ria e reduzir o volume.

5.5 - EBS (Extraordinary braking system). O EBS é um sistema que reduz a ve-
locidode quando a alavanca é puxada excessivamente [por ex.: em caso de
distragdo, ativagdo incorreta). Para repor, segurar firmemente a extremidade livre
da corda e libertar gradualmente a alavanca de controlo de volta para a posicdo
"REST".

5.6 - Atencdio! Segurar sempre a extremidade livre da corda durante a descida e
atuar sempre na alavanca de forma gradual; a perda de controlo pode ser dificil
de recuperar, conduzindo ao risco de ferimentos graves ou morte. O dispositivo
pode sobreaquecer durante descidas longas e/ou repetidas e pode danificar a
linha de ancoragem. Evitar folga na corda entre o utilizador e o ponto de anco-
ragem. A utilizacdo repetida do EBS pode levar a desgaste adicional da corda.
6) INSTRUCOES ESPECIFICAS EN 12841.

6.1 - A utilizagdo prevista dos dispositivos de regulagdo de corda tipo C de
acordo com esfa norma é a progressdo ao longo da linha de frabalho, devendo
ser ufilizados em conjunto com um dispositivo de regulagdo de corda tipo A e
uma linha de seguranga, salvo se uma avaliagdo de riscos demonstrar que uma
configuragdo alternativa implicaria menos risco para as pessoas.

6.2 - Desempenhos testados utilizando Teufelberger Patron 10,5 e Teufelberger
Pafron Plus 11. O desempenho da corda varia consideravelmente devido &
construgdo da corda, materiais, tratamentos de superficie, diametro, e devido a
sujidade, humidade, gelo, descidas repefidas no mesmo trogo: fer em conta que
estas variagdes inﬂuendgréo o comportamento do sistema.

7) INSTRUCOES ESPECIFICAS EN 341.

7.1 = A ulilizagdo prevista dos dispositivos descensores de acordo com esta
norma é apenas para resgate. O dispositivo descensor deve ser ufilizado ape-
nas por uma pessoa competente na sua ufilizagdo ou seguindo protocolos de
emergéncia claros. Caso seja necessario deixar o sistema instalado no local de
trabalho, assegurar que estd adequadamente protegido das condicdes atmosfé-
ricas e da sujidade. Sempre que se realizem descidas em sequéncias répidas,
prestar especial afengdo ao recolher a corda para a guardar no saco ou na area
designada, a fim de evitar a formagdo de nés ou torgdes na linha.

7.2 - Especificagdes técnicas das linhas permitidas (Fig. 1): 1.1) Produto; 1.2)
Marca; 1.3) Digmetro; 1.7) Peso; 1.8) Peso da capa; 1.9) Peso do nicleo;
1.10) Deslizamento da capa; 1.11] Alongamento; 1.12) Encolhimento; 1.13)
Material; 1.14) Organismo Notificado envolvido nos ensaios.

7.3 - A energia fofal de descida “W" & expressa em Joules (J) e calculada "W
=mXgXhXn", onde: "m” = massa em quilogramas (kg); "g" = aceleragdo da
gravidade, igual a 9,81 m/s2; "h" = alura de descida em mefros (m); “n" =
nimero de descidas

7.4 - Esfe dispositivo foi testado de acordo com os requisitos da Classe A (até
7.500.000 J), com os parémetros maximos previsfos (ver Fig. 1) de: h = 180 m
e m = 200 kg resullando em n = 22 descidas; h = 180 m e m = 150 kg

8) INSTRUCOES ESPECIFICAS ALU D.5.

8.1 - A ufilizag&o prevista & como elemento de ligagdo enfre o ancoragem e afs)
cordals)/linha(s) (Fig. 13.1-13.2).

8.2 — O equipamento foi testado a 18 kN com corda Patron Plus 11 de acordo
com o modo apresentado (Fig. 13.4), para cumprir os requisitos aplicaveis da
EN 795. Organismo Notificado envolvido nos ensaios: M2.

8.3 - O dispositivo deve ser assegurado utilizando um né de mula com um né de
seguranca, e a lagada deve ter um comprimento minimo de 30 cm (Fig. 13.4).
Apbs a instalagdo, sugerese adicionalmente amarrar a extremidade livre da cor-
da no ponto de ancoragem para evitar qualquer possivel deslizamento devido a
causas imprevistas; deve ser desatodo antes de operar a alavanca.

9) VERIFICACOES.

Para além das verificagdes listadas abaixo, cumprir o indicado nas instrucdes
gerais (parégrafo 3). Anfes e apés cada utilizagdo, verificar que: a came roda
liviemente sem encravar e que a mola da came a faz encaixar na posicdo de
bloqueio da corda; a came ndo estd desgastada, especialmente na drea onde
bloqueia na corda e no interior do canal de passagem da corda; o conector
colocado na ranhura de fixagdo pode rodar liviemente sem impedimentos; a ala-
vanca de controlo funciona corretamente e a mola reposiciona a alavanca na po-
sicdo "REST"; a placa lateral mével engata correfomente na dobradica da came;
a alavanca de confrolo roda corretamente sem impedimentos. Atencdo! Para
este produto devem ser respeitadas as indicacées da norma EN 365 [instrucdes
gerais / paragrafo 2.5 e é obrigatéria uma inspecdo periédica aprofundada
[instrucdes gerais / paragrafo 8.)
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SVENSKA

Instruktionsmanualen fér denna enhet bestér av allmanna och specifika instruktio-
ner; bada maste lasas noggrant och férstés fére anvandning. Observeral Detta
blad visar endast de specifika instruktionerna.

SPECIFIKA INSTRUKTIONER SPARROW 200R.

Denna anmarkning innehdller nédvandig information fér korrekt anvandning av
féliande produkifer): sjalv-bromsande fimingsdon SPARROWV 200R.

1) ANVANDNINGSOMRADE.

SPARROW 200R &r en personlig skyddsutrusining (PPE) i kategori Il fér skydd/
ferebyggande av fall fran hejd, i enlighet med férordning (EU) 2016,/425, en-
ligt EN 12841:2024 Typ C och EN 341:2011-2A [ytterligare detaljer i Fig.
1), samt AlU D.5. Nar den anvands i ett system dar anvandaren raddar en
annan person kan denna enhef inte befrakias som PPE enligt férordning (EU)
2016/425. Anmalda organ: se allménna instrukfioner.

2) MARKNING (Fig. 2)

Siffror/bokstaver utan bildtext: se férklaringen i de allmanna instrukfionerna {av-
snitt 5).

ALLMANT: 1; 4; 6; 7; 8; 11; 12; 30) Indikering av repets fria ande; 31) Indike-
ring for repets férankrade/belastade sida; 32) Indikering om kontrollhandiagets
arbetslagen; 33) Tillaten diameter och typ av rep (EN 12841); 34) Maximalt
anvandarviktintervall (EN 12841): 35) Tillatna linmodeller (EN 341): 36) Tillaten
min. och max. arbetsbelasting [EN 341); 37) Tilldten max. fimingslangd (EN
341); 38) Tillaten lagsta anvandningstemperatur (EN 341).

SPARBARHET: T1; T3; T8; T9.

3) NOMENKLATUR.

Enhetens komponenter (Fig. 3): Al Motblock; B) Snapplas; C) Fastoppning; D)
Kontrollhandtag; E) Fast sidoplat; F) Kam; G) Kammans axel; H) Repinmatning-
séppning; 1) Rerlig sidoplat; L) Sakerhetssparr. Systemets komponenter (Fig. 4.1-
4.2): M) Férankringspunki; N) Repets belastade sida; O) Hand som kontrollerar
fimingen; P) Firningsdon; Q| Repets fria @nde; R] Kopplingsdon fér anslutning fill
sele eller férankringspunkt; S) Hand som hdller repets fria ande. Handiagspositio-
ner [Fig. 4.3): T) Stand-by / Saker arbetspositionering; U) Arbetspositionering; V)
Starta firning; X) Maximal firningshastighet; Y) (EBS) extra bromssystem.
Huvudmaterial: se forklaringen i de allmanna instruktionerna (avsnitt 2.4): 2 (kam,
motblock, géngjam, fiadrar); 3 (sidoplatar), 7 (handiag, sakerhetssparr).

4) KOMPATIBILITET

Lampligt omgivningstemperaturomrade &r frén -30°C fill +50°C, fillatet hastig-
hetsomrade frén 0,5 m/s till 2 m/s, fill&tet vikiomr&de (Fig. 1). Testad i véta och
kalla férhallanden. Produkten fé&r endast anvandas med enheter certifierade enligt
fillampliga standarder. Icke uttémmande lista: kopplingsdon, férankringspunkter,
selar, linor (Fig. 4).

Kopplingsdon méaste uppfylla fillampliga standarder (t.ex.: EN 362) for aft fasta
selen och/eller férankringspunkten, direkt eller indirekt.

Forankringspunkter och strukturer maste uppfylla fillampliga standarder eller
beddmas som lampliga av en kompetent person genom berdkningar och/eller
provning (t.ex.: EN 795, en lamplig strukiur utan vassa kanter] med en minsta
héllfasthet p& 12 kN.

Selar méste uppfylla fillampliga standarder [r.ex.: EN 361, EN 813, EN 1498)
och méste vara lampliga fér systemets avsedda anvandning (t.ex.: rope access,
raddning.

Linor kan besté av vilket EN 1891 /Atep som helst med diameter mellan 10,5
mm och 11 mm inklusive.

5) BRUKSANVISNING.

5.1 - Férankringspunkien maste alltid vara placerad vid eller ovanfér selens fast-
punkt for att minimera eventuell fallhdjd (Fig. 7).

5.2 - Innan fillirade till arbetsplatsen maste alla risker utvarderas och fére varje an-
vandning samt p& en sdker plats ska det kontrolleras att enhefen och repet/linan
fungerar korrekt (Fig. 8). Kontrollera aff repets/linans langd ar lamplig fér de pla-
nerade uppgifterna och att enhetens och forankringens anslutningar Gr ordnade sé
aft anvandningen inte hindras. Atgarder méste vidfas fér att férhindra att enheten
oavsikiligt [6per av repet [i.ex.: en stoppknut, sydd ande). Def rekommenderas att
bara eft par lampliga handskar och det &@r nédvandigt att se fill att handen som
haller repets fria ande infe kommer fér néra enheten.

5.3 - Inlaggning och urtagning av rep/lina. Anslut SPARROWW 200R fill selens
lampliga fastpunkt (Fig. 5) eller fill férankringspunkten (Fig. ¢) med et lampligt
kopplingsdon; &ppna den rérliga sidopléten; lagg in repet enligh mérkningarna
p& enheten; siang den rérliga sidoplaten (se fill att sakerhefssparren ar korrekt
stangd). Nar sfarkare bromsverkan behdvs [t.ex.: hdgre viki, besvarlig rackvidd
eller nedfirning frén en férankringspunki] ska repets fria ande dras genom sndpp-
l&set for battre kontroll ver fimingen (Fig. 5.5, 6.5).

5.4 = Firning/repellering [Fig. 4, 9, 12). Hall repets fria ande mot fastéppningen
och dra kontrollhandiaget fill omr&det "SPEED CONTROL” fér aft pabéria firning-
en; for aff justera hastigheten andras handiagets position och greppet om repets
fria ande. Fér att stoppa fimingen, dra bestamt i repets fria ande mot fastdppning-
en och slapp konfrollhandtaget. Flytta konfrollhandiaget fill “STAND BY" vid stopp
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fér aft undvika ocavsikilig aktivering och minska skrymmande hantering.
5.5 - EBS [Extraordinary braking system). EBS ar eft systfem som minskar hastighe-
fen nér handiaget dras fér mycket (t.ex.: vid distraktion, felaktig akfivering). Fér att
&terstdlla, hall repets fria @nde stadigt och slépp gradvis kontrollhandiaget fillbaka
fill laget "REST".
5.6 - Observera!l Hall allid repets fria énde under fiming och manévrera all
tid handtaget gradvis; kontrollférlust kan vara svér att &terf& och kan leda till
risk fér allvarlig skada eller dédsfall. Enheten kan éverhettas vid lénga och/eller
upprepade firingar och kan skada férankringslinan. Undvik slack i repet mellan
anvandaren och férankringspunkten. Upprepad anvéndning av EBS kan leda fil
trerligare slitage p& repet.
6) SPECIFIKA INSTRUKTIONER EN 12841.
6.1 - Avsedd anvandning av repjusteringsanordningar av typ C enligt denna stan-
dard &r forflytining langs arbetslinan, och de méste anvéndas tillsammans med en
repjusteringsanordning av typ A och en sakerhetslina, om inte en riskbedémning
har visat att en alternativ konfiguration skulle inneb&ra mindre risk fér personer.
6.2 - Prestanda testade med Teufelberger Patron 10,5 och Teufelberger Patron Plus
11. Repets prestanda varierar avsevart beroende pd& repkonstruktion, material,
ytbehandlingar, diameter samt pa grund av smuts, fukt, is, upprepade fimingar
p& samma siracka: f&nk pé aft dessa variationer péverkar systemets beteende.
7) SPECIFIKA INSTRUKTIONER EN 341.
7.1 = Avsedd anvéndning av firningsdon enligt denna standard &r endast radd-
ning. Fimingsdonet ska endast anvandas av en person som &r kompetent i dess
anvandning eller enligt tydliga nédprotokoll. Om det @r nédvandigt att lamna
systemet insfallerat p& arbetsplatsen ska det skyddas filliackligt mot vaderpéverkan
och smuts. Vid fiming i snabba sekvenser ska sarskild uppmarksamhet Ggnas &t
aft fa in repet fér att férvara det i vaskan eller i avsett omrade, fér att undvika att
knutar eller vridningar bildas pa linan.
7.2 - Tekniska specifikationer fér till&na linor (Fig. 1): 1.1) Produkt; 1.2) Varumér-
ke; 1.3) Diameter; 1.7) Vikt; 1.8) Mantelvikr; 1.9) Kamvikt; 1.10) Mantelglidning;
1.11) Forlangning; 1.12) Krympning; 1.13) Material; 1.14) Anmalt organ invol-
verat i provning.
7.3 - Den fotala firingsenergin “W" uttrycks i Joule (J) och bercknas "W = m X g X
h X'n", dar: "m” = massa i kilogram (kg); "g" = tyngdacceleration, lika med 9,81
m/s2; "h" = firningshaid i meter [m); "n” = antal fimingar
7.4 -Denna enhet har testats enligt kraven fér Klass A (upp till 7.500.000 J), med
de maximala parametramna som féreskrivs (se Fig. 1): h = 180 m och m = 200
kg vilket ger n = 22 firningar; h = 180 m och m = 150 kg
8) SPECIFIKA INSTRUKTIONER ALU D.5.
8.1 - Avsedd anvéindning &r som eft kopplingselement mellan férankringen och
rep/linalor] (Fig. 13.1-13.2).
8.2 — Utrustningen har festats vid 18 kN med Patron Plus 11-rep enligt det visade
laget (Fig. 13.4], fér aft uppfylla tillampliga krav i EN 795, Anmalt organ invol-
verat i provning: M2.
8.3 - Enheten méste sdkras med en mule-knut med en sdkerhefsknut, och &glan
maste ha en minsta ldngd p& 30 cm (Fig. 13.4). Efter installation féreslés aft
repets fria dnde dessutom knyts vid férankringen fér att férhindra eventuell glid-
ning p& grund av oférutsedda orsaker; den méste 1&sas upp innan handtaget
manavreras.
9) KONTROLLER.
Utéver kontrollerna nedan ska det som anges i de allmanna instruktionerna (avsnit
3) fslias. Fére och efter varje anvéindning, kontrollera att: kammen roterar fritt
utan aft kérva och att kammens figder snapper den till repets laslage; kammen
inte @r sliten, sarskilt i omrédet dar den I&ser mot repet och inne i repefs spdr;
kopplingsdonet i fastdppningen kan rotera fritt utan hinder; kontrollhandtaget fung-
erar korrekt och fiadern aterfér handtaget till laget "REST”; den rérliga sidoplaten
hakar korrekt i kammens géngjarn; kontrollhandiaget roferar korrekt utan hinder.
Observeral For denna produkt méste kraven i standarden EN 365 félias (allmén-
na instruktioner / avsnitt 2.5) och en periodisk grundlig inspektion ar obligatorisk
[allmanna instruktioner / avsnitt 8.)
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Taman laitteen kayttdohje koostuu yleisisia ja erityisisia ohjeista; molemmat on lu-
ettava huolellisesti jo ymmarretiava ennen kayttéd. Huomio! Tamda lehtinen sisaliaa
vain erityisohjeet.

ERITYISOHJEET SPARROW 200R.

Tama huomautus sisaltad tarvittavat tiedot seuraavan tuotteen /tuotteiden oikeaan
kayttaon: itselukittuva laskeutumislaite SPARROWW 200R.

1) KAYTTOALUE.

SPARROW 200R on luokan Il henkilénsuojain [PPE] putoamissuojaukseen,/put-
oamisen ehkdisyyn, asetuksen (EU) 2016/425 mukainen seka standardien EN
12841:2024 tyyppi C ja EN 341:2011-2A mukainen (lisatiedot kuvassa 1),
seka ALU D.5:n mukainen. Kun laitetta kaytetaan jarjestelmassa, jossa kaytaja
pelastaa toisen henkilén, t6ta laitetta ei voida pitad henkilénsuojaimena asetuksen
(EU) 2016/425 mukaisesti. limoitetut laitokset: katso yleiset ohjeet.

2) MERKINNAT (Kuva 2)

Numerot/kirjaimet ilman selitetta: viittaa yleisten ohjeiden selitteeseen [kohta 5).
YLEISET: 1; 4; 6; 7; 8; 11; 12; 30) Kéyden vapaan paan merkinic; 31)
Kéyden ankkuroituneen/kuormitetun  puolen  merkini@;  32)  Ohjauskahvan
tystilojen merkinta; 33) Sallitu kéyden halkaisija ja tyyppi (EN 12841);
34) Sdllitu kaytiajan painoalue (EN 12841); 35) Sallitut kéysimallit (EN
341); 36) Sallittu minimi- ja maksimi tydkuorma [EN 341); 37) Sallitu enim-
maislaskeutumispituus (EN 341); 38) Sallittu alin kaytclampstila (EN 341).
JAUITETTAVYYS: T1; T3; T8; T9.

3) NIMIKKEISTO.

Laitteen osat (Kuva 3): A) Vastablokki; B) Pikalukko; C) Kiinnitysaukko; D) Ohjaus-
kahva; E) Kiinfed sivulevy; F) Nokka; G) Nokan akseli; H) Kéyden syétiéaukko; 1)
Livkuva sivulevy; L) Turvasalpa. Jariestelman osat (Kuva 4.1-4.2): M) Ankkuripiste;
N) Kéyden kuormiteftu puoli; O) Laskeutumista ohjaava kasi; P) Laskeutumislaite;
Q) Kéyden vapaa pad; R) Liitin valjoaseen fai ankkuripisteeseen kiinnittamistc
varten; S) Kéyden vapaata padta piteleva kasi. Kahvan asennot (Kuva 4.3): T)
Stand-by / Turvallinen tydasentoon sijoittaminen; U) Tydasentoon sijoittaminen; V)
Laskeutumisen aloitus; X) Suurin laskeutumisnopeus; Y) (EBS] lisgjarrutusjariestelma.
Paamateriaalit: katso yleisten ohjeiden selite (kohta 2.4): 2 [nokka, vastablokit,
saranat, jouset); 3 (sivulewyt), 7 (kahva, turvasalpal).

4) YHTEENSOPIVUUS

Soveltuva ymparistén lampétila-alue on -30°C = +50°C, sallitu nopeusalue 0,5
m/s =2 m/s, sallittu painoalue (Kuva 1). Testattu méarissa ja kylmissa olosuhteissa.
Tuotetta saa kayttad vain laitteiden kanssa, jotka on sertificitu sovelletiavien stan-
dardien mukaisesti. Eityhjentava luettelo: liittimet, ankkuripisteet, valjaat, kéydet
(Kuva 4).

Liittimien tulee f&ytad sovelleftavat standardit (esim. EN 362), jotta valjas ja/fai
ankkuripiste voidaan liittdd suoraan fai epasuorasti.

Ankkuripisteiden ja rakenteiden tulee taytica sovellettavat standardit fai patevan
henkilén tulee todeta ne soveltuviksi laskelmien jo/fai testauksen perusteella [esim.
EN 795, soveltuva rakenne ilman teravia reunoja), vahimmaislujuus 12 kN.
Valjaiden tulee taytiada sovelletiavat standardit {esim. EN 361, EN 813, EN
1498] ja niiden tulee soveltua jarjestelman tarkoiteftuun kayttoon (esim. kdysi-
tyéskentely, pelastus).

Kdydet voivat olla mitd tahansa EN 1891 /A -kéytd, jonka halkaisija on 10,5
mm = 11 mm (mukaan lukien).

5) KAYTTOOHJEET.

5.1 - Ankkuripisteen tulee aina sijaita valjaan kiinnityspisteen tasolla fai sen
ylapuolella, jotta mahdollinen vapaapudotusetdisyys minimoidaan (Kuva 7).

5.2 - Ennen tydskentelyalueelle siirtymista kaikki riskit on arvioitava ja ennen
iokaista kayttéa seka turvallisessa paikassa on varmistettava, etta laite ja kdysi/
linja toimivat oikein (Kuva 8). Varmista, etta kéyden/linjan pituus on riittava suun-
niteltuihin teht@viin ja eftd laitteen ja ankkurin liitannat on jarjestetty siten, eftei
kaytts esty. On ryhdyttava foimenpiteisiin, jofta laite ei padse vahingossa juokse-
maan kdydeltd pois [esim. stopparisolmu, ommeltu pad). Suositellaan kaytamaan
sopivia kasineitd ja on varottava, eftei kdyden vapaata padta piteleva kasi tule
liian lahelle laitetta.

5.3 - Kéyden/linjan asettaminen ja poistaminen. Kiinnita SPARROW 200R val-
jaan asianmukaiseen kiinnityspisteeseen (Kuva 5) tai ankkuripisteeseen (Kuva 6]
sopivalla liitimella; avaa liikkuva sivulevy; aseta kdysi laitteen merkintéjen mu-
kaisesti; sulje likkuva sivulevy (varmista, eftd turvasalpa on kunnolla suljettu). Kun
farvitaan voimakkaampaa jarrutusta (esim. suurempi kuorma, hankala ulottuvuus
tai laskeminen ankkuripisteestd), vedd kdyden vapaa paa pikalukon lépi parem-
man laskeutumisen hallinnan saavuttamiseksi (Kuva 5.5, 6.5).

5.4 — laskeutuminen/abseilaus (Kuva 4, 9, 12). Pida kéyden vapaata padta
kohti kiinnitysaukkoa ja vedd ohjauskahvaa "SPEED CONTROL" -alueelle laskeu-
tumisen aloittamiseksi; saadd nopeutta muuttamalla kahvan asentoa ja vapaasta
kéydenpaasta pidettavad ofetta. Laskeutumisen pysaytiamiseksi vedd kdyden va-
paata padtd voimakkaasti kohti kiinnitysaukkoa ja vapauta ohjauskahva. Siiré
ohjauskahva pysahdyksissa asenfoon "STAND BY” tahattoman akfivoinnin valt-
t&miseksi ja filantarpeen pienentamiseksi.
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5.5 - EBS [Extraordinary braking system). EBS on jariestelmd, joka vahentad no-
peutta, kun kahvaa vedetaan liiallisesti [esim. huomion herpaantuessa, virheel-
linen kaytt®). Palauttacksesi pida kéyden vapaasta padstd tukevasti kiinni ja va-
pauta ohjauskahvaa asteittain fokaisin asentoon "REST”.

5.6 - Huomio! Pid& aina kéyden vapaasta padstd kiinni laskeutumisen aikana ja
kévytd kahvaa aina asteittain; hallinnan menetys voi olla vaikea palauttaa ja se
voi_johtaa vakavan loukkaantumisen tai kuoleman vaaraan. laite voi ylikuumen-
tua pitkien ja/tai toistuvien laskeutumisten aikana ja voi vaurioittaa ankkurilinjaa.
Valta kdyden [8ysyytta kévttdidan ja ankkuripisteen valilla. EBS:n toistuva kayitd voi
johtaa kéyden lisakulumiin.

6) ERITYISOHJEET EN 12841.

6.1 - Standardin mukaisesti tyypin C kéydensadtolaitteiden kayttdtarkoitus on efen-
eminen tydlinjaa pitkin, ja niitd on kayteftava yhdessa tyypin A kéydensaatélait-
feen ja varmistuslinjan kanssa, ellei riskinarviointi ole osoittanut, eftd vaihtoehtoin-
en kokoonpano aiheuttaisi henkildille pienemman riskin.

6.2 - Suorituskyky testattu kdysilla Teufelberger Patron 10,5 ja Teufelberger Pa-
fron Plus 11. K&yden suorituskyky vaihtelee huomattavasti kdyden rakenteen, ma-
teriaalien, pinfakdsittelyjen, halkaisijon seka lian, kosteuden, jaan ja foistuvien
laskeutumisten vuoksi samalla osuudella: huomioi, ettd nédma vaihtelut vaikuttavat
iarjestelman kayttaytymiseen.

7) ERITYISOHJEET EN 341.

7.1 = Standardin mukaisten laskeutumislaitteiden kayttdtarkoitus on vain pelas-
tus. Laskeutumislaitetta saa kayttaa vain henkils, joka on pateva sen kaytiaon,
fai selkeiden hatatilaprotokollien mukaisesti. Jos jarjestelmd on tarpeen jattad
tydmaalle paikoilleen, varmista sen riittava suojaus sadolosuhteilta ja lialta. Kun
laskeudutaan nopeasti perakkain, kiinnita erityista huomiota kéyden takaisin of-
famiseen ja sdilyttamiseen pussissa tai madratylla alveella, jofta valetdan solmu-
jen tai kierteiden muodostuminen kdyteen.

7.2 - Sallitiujen kdysien tekniset fiedot (Kuva 1): 1.1] Tuote; 1.2) Tavaramerkki;
1.3) Halkaisija; 1.7) Paino; 1.8) Vaipan paino; 1.9) Ytimen paino; 1.10) Vaipan
livkuminen; 1.11) Venyma; 1.12) Kutistuminen; 1.13) Materiaali; 1.14) Testauk-
seen osallistunut ilmoitettu laitos.

7.3 - Kokonaislaskeutumisenergia “W" ilmaistaan jouleina () ja lasketaan “W =
m X g X h Xn’, missa: “m” = massa kilogrammoina (kgl; “g"” = painovoiman kii-
hiyvyys, 9,81 m/s2; "h" = laskeutumiskorkeus metreind [m); “n" = laskeutumisten
lukumadra

7.4 -Tama laite on festattu luokan A vaatimusten mukaisesti (enintédan 7.500.000
J), enimmaisparametreilla (katso Kuva 1): h = 180 m ja m = 200 kg, jolloin n =
22 laskeutumista; h = 180 m ja m = 150 kg

8) ERITYISOHJEET ALU D.5.

8.1 - Kaytstarkoitus on liitantaelementting ankkurin ja kéyden/linjan/linjojen va-
lilla (Kuva 13.1-13.2).

8.2 — Varuste on festattu 18 kN:lla Pafron Plus 11 k&ydelld kuvatun menetelman
mukaisesti (Kuva 13.4), joffa se tayttad EN 795 -standardin sovelleftavat vaatimuk-
sef. Testaukseen osallistunut iimoiteftu laitos: M2.

8.3 - Laite on varmistettava muulisolmulla ja varmistussolmulla, ja lenkin vahim-
maispituuden on oltava 30 cm (Kuva 13.4). Asennuksen jalkeen suositellaan si-
fomaan kdyden vapaa pad lisaksi ankkuriin mahdollisen livkumisen estamiseksi
ennalia arvaamatiomista syistd; se on iroteftava ennen kahvan kaytoa.

9) TARKASTUKSET.

Seuraavien farkastusten liséiksi noudata yleisissa ohjeissa (kohta 3) esiteftyd. Ennen
ia jalkeen jokaisen kayton farkista, efta: nokka pydrii vapaasti ilman jumittumista
ia nokan jousi napsautiaa sen kdyden lukitusasentoon; nokka ei ole kulunut, erity-
isesti alueella, jossa se lukittuu kdyteen, seka kdyden uran sisalla; kiinnitysaukossa
oleva liitin voi pyérié vapaasti ilman esfeitd; ohjauskahva foimii oikein ja jousi po-
lauttaa kahvan asentoon "REST”; likkuva sivulevy kiinnittyy oikein nokan saranaan;
ohjauskahva pyérii oikein ilman esfeitd. Huomio! Talle tuotteelle on noudatettava
standardin EN 365 vaatimuksia [yleiset ohjeet / kohta 2.5) ja sddnnéllinen pe-
rusteellinen tarkastus on pakollinen [yleiset ohjeet / kohta 8.)
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Bruksanvisningen for denne enhefen bestér av generelle og spesifikke instruksjo-
ner; begge md leses neye og forstas fer bruk. Advarsell Dette heftet viser kun de
spesifikke instruksjonene.

SPESIFIKKE INSTRUKSJONER SPARROW 200R.

Denne merknaden inneholder nedvendig informasjon for korrekt bruk av felgende
produkiler]: selvbremsende nedfiringsenhet SPARROVW 200R.

1) BRUKSOMRADE.

SPARROW 200R er et personlig verneutstyr (PVU) i kategori Il for beskyttelse /fore-
bygging av fall fra heyde, i samsvar med forordning (EU) 2016,/425, i henhold
fil EN 12841:2024 type C og EN 341:2011-2A (ytterligere detaljer i Fig. 1),
og il ALU D.5. Nér den brukes i et system der brukeren redder en annen person,
kan denne enheten ikke anses som PVU i henhold til forordning (EU) 2016,/425.
Teknisk kontrollorgan (Nofified Bodies): se generelle instruksjoner.

2) MERKING (Fig. 2)

Tall/bokstaver uten bildetekst: se forklaringen i de generelle instruksjonene [avsnitt
5).
GENERELT: 1; 4; 6; 7; 8; 11; 12; 30) Indikasjon av tauets frie ende; 31) Indika-
sjion for tavets forankrede/belastede side; 32) Indikasjon om kontrollhéndiakets
arbeidsmoduser; 33) Tillatt diameter og type tau [EN 12841); 34] Maksimalt
brukervekiomrade (EN 12841); 35) Tillatte line-modeller (EN 341); 36) Tillatt
min. og maks. arbeidsbelastning (EN 341); 37) Tillatt maksimal nedfiringslengde
([EN 341); 38 Tillatt laveste brukstemperatur (EN 341).

SPORBARHET: T1; T3; T8; T9.

3) NOMENKLATUR.

Enhetens komponenter (Fig. 3): A) Motblokk; B) Snappelds; C) Festespor; D) Kon-
frollhaéndtak; E) Fast sideplate; F) Kam; G) Kamaksel; H) Innferingsspor for tau; |)
Bevegelig sideplate; L) Sikkerhetssperre. Systemets komponenter (Fig. 4.1-4.2):
M) Forankringspunkf; N Tauets belastede side; O] Hand som kontrollerer nedfirin-
gen; P) Nedfiringsenhet; Q) Tauets frie ende; R) Koblingsledd for tilkobling til sele
eller forankringspunkt; S) Hand som holder tauets frie ende. H&ndtaksposisjoner
(Fig. 4.3): T) Standby / Sikker arbeidsposisjonering; U] Arbeidsposisjonering;
V) Start nedfiring; X) Maksimal nedfiringshastighet; Y) (EBS) eksira bremsesystem.
Hovedmaterialer: se forklaringen i de generelle instruksjonene (avsnitt 2.4): 2
(kam, motblokker, hengsler, fizerer); 3 (sideplater], 7 (h&ndtak, sikkerhetssperre).
4) KOMPATIBILITET

Egnet omgivelsestemperaturomrade er fra -30°C il +50°C, fillatt hastighetsomré-
de fra 0,5 m/s til 2 m/s, tillatt vekiomrade (Fig. 1). Testet i vate og kalde forhold.
Produktet kan kun brukes med enheter sertifisert i henhold il gjeldende standarder.
lkke-uttiemmende liste: karabinkrok, forankringspunkter, seler, liner (Fig. 4).
Karabinkrok mé oppfylle gjeldende standarder (f.eks.: EN 362) for & feste selen
og/eller forankringspunktet, direkte eller indirekte.

Forankringspunkter og strukturer ma oppfylle gjeldende standarder eller vurde-
res som egnede av en kompetent person gjennom beregninger og/eller testing
(f.eks.: EN 795, en egnet sirukiur uten skarpe kanter) med en minimum styrke pé
12 kN.

Seler m& oppfylle gjeldende standarder (f.eks.: EN 361, EN 813, EN 1498) og
mé& vaere egnet for systemets filtenkte bruk (f.eks.: tauarbeid, redning).

Liner kan besté av ethvert EN 1891 /Adau med diameter mellom 10,5 mm og
11 mm inkludert.

5) BRUKSANVISNING.

5.1 - Forankringspunktet ma alltid vaere plassert ved eller over selens festepunkt for
& minimere eventuell frifallavstand (Fig. 7).

5.2 - Fer tilgang til arbeidsstedet m& alle risikoer vurderes, og fer hver bruk og
pd ef irygt sted skal det kontrolleres at enheten og tau/line fungerer korrekt (Fig.
8). Kontroller at tauets/linens lengde er filstrekkelig for de planlagte oppgavene,
og at filkoblingene il enhefen og forankringen er arrangert slik at bruken ikke
hindres. Det m& iverksettes tiliak for & hindre at enhefen utilsiktet leper av tauet
(f.eks.: en stoppknute, sydd ende]. Det anbefales & bruke egnede hansker, og def
er nedvendig & veere oppmerksom p& at hdnden som holder tauets frie ende ikke
kommer for naer enhetfen.

5.3 - Innlegging og fierning av tau/line. Koble SPARROW 200R il riktig feste-
punkt pa selen [Fig. 5) eller il forankringspunktet [Fig. 6] ved hielp av et egnef
koblingsledd; &pne den bevegelige sideplaten; legg inn tauet i henhold fil mer
kingen p& enheten; lukk den bevegelige sideplaten [serg for at sikkerhefssperren
er korrekt lukket]. Nar sterkere bremseeffekt er nedvendig (f.eks.: hayere vekt,
vanskelig rekkevidde eller nedfiring fra ef forankringspunki], trekk tauets frie ende
gjennom snappeldsen for bedre kontroll over nedfiringen (Fig. 5.5, 6.5).

5.4 — Nedfiring/rapell (Fig. 4, 9, 12). Hold tauels frie ende mot festesporet og
trekk kontrollhéndtaket inn i omrédet “SPEED CONTROL" for & starte nedfiringen,
og for & justere hasfigheten varier handiakets posisjon og grepet om tauets frie
ende. For & stoppe nedfiringen, frekk tauets frie ende bestemt mot fesfesporet og
slipp kontrollhéndiaket. Sett kontrollhé&ndiaket i “STAND BY” nér du stér sfille for &
unngé utilsiktet aktivering og redusere omfang,/ utstikk.

5.5 - EBS [Extraordinary braking system). EBS er ef system som reduserer hastig-
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heten n&r handtaket trekkes for mye (f.eks.: ved distraksjon, feil aktivering). For &
filbakestille, hold tauets frie ende fast og slipp kontrollh&ndtaket gradvis filbake fil
"REST"-posisjonen.

5.6- Advarsell Hold alltid tauets frie ende under nedfiring og betjen alltid héndta-
ket gradvis; tap av kontroll kan vaere vanskelig & gjenvinne og kan fere fil risiko for
alvorlig skade eller ded. Enheten kan overopphetes under lange og/eller gjentat-
te nedfiringer og kan skade forankringslinen. Unngé slakk i tauet mellom brukeren
og forankringspunktet. Gjentatt bruk av EBS kan fere til ekstra slitasje pé tauet.

6) SPESIFIKKE INSTRUKSJONER EN 12841.

6.1 - Tillenkt bruk av type C taujusteringsenheter i henhold fil denne standarden
er progresjon langs arbeidslinen, og de m& brukes sammen med en type A tau-
justeringsenhet og en sikkerhetsline, med mindre en risikovurdering har vist at en
alternativ konfigurasjon vil innebaere mindre risiko for personer.

6.2 - Yielser festet med Teufelberger Patron 10,5 og Teufelberger Patron Plus 11.
Tavets ytelser varierer betydelig pa grunn av taukonstruksjon, materialer, overflate-
behandlinger, diameter, og pa grunn av smuss, fuktighet, is, gjentatte nedfiringer
p& samme strekning: husk af disse variasjonene vil pavirke systemets oppfersel.
7) SPESIFIKKE INSTRUKSJONER EN 341.

7.1 =Tillenkt bruk av nedfiringsenheter i henhold il denne standarden er kun red-
ning. Nedfiringsenheten skal kun brukes av en person som er kompetent i bruken,
eller i henhold fil klare ngdprosedyrer. Dersom def er nadvendig & la systemet
veere installert p& arbeidsstedet, mé& det beskyttes tilstrekkelig mot vaerpavirkning
og smuss. Ved nedfiring i raske sekvenser, vaer szerlig oppmerksom p& & fa inn
fauet for & lagre det i bag eller anvist omrade, for & unng& knuter eller vridninger
pd linen.

7.2 - Tekniske spesifikasjoner for illatte liner (Fig. 1): 1.1) Produkt; 1.2) Varemerke;
1.3) Diameter; 1.7) Vekt; 1.8) Mantelvekt; 1.9) Kjemevekt; 1.10) Mantelglidning;
1.11) Forlengelse; 1.12) Krymping; 1.13) Materiale; 1.14] Teknisk kontrollorgan
involvert i fesfing.

7.3 - Total nedfiringsenergi “W" uttrykkes i Joule () og beregnes “W = m X g X h
Xn", hvor: “m” = masse i kilogram (kg); "g" = tyngdeakselerasjon, lik 2,81 m/s2;
"h" = nedfiringshayde i meter (m); “n" = antall nedfiringer

7.4 - Denne enhefen er festet i henhold il kravene for klasse A (opptil 7.500.000
J), med de maksimale parametrene som er foreskrevet (se Fig. 1) av: h = 180 m
og m = 200 kg som gir n = 22 nedfiringer; h = 180 m og m = 150 kg

8) SPESIFIKKE INSTRUKSJONER ALU D.5.

8.1 - Tiltenkt bruk er som et forbindelseselement mellom forankringen og tau/linefr)
(Fig. 13.1-13.2).

8.2 — Utstyret er fesfet ved 18 kN med Patron Plus 114au i henhold fil modusen
vist [Fig. 13.4), for & opplylle gjeldende krav i EN 795. Teknisk konfrollorgan
involvert i fesfing: M2.

8.3 - Enheten md sikres ved bruk av en muleknute med en sikkerhetsknute, og lek-
ken mé& ha en minimum lengde p& 30 cm (Fig. 13.4). Etter installasjon foresl&s det
i fillegg & knyte tauets frie ende ved forankringen for & forhindre eventuell glidning
som kan oppstd av uforutsette arsaker; den mé& lases opp fer handtaket betienes.
9) KONTROLLER.

I tillegg fil kontrollene listet nedenfor, falg det som er angitt i de generelle instruk-
sjonene (avsnitt 3. Fer og etter hver bruk, kontroller at: kammen roterer fritt uten
& kile seg fast og at kammens fizer far den til @ smekke inn i tauets I&seposisjon;
kammen ikke er slitt, spesielt i omradet der den I&ser mot tauet og inne i sporet for
tauet; koblingsleddet i festesporet kan rotere fritt uten hindringer; kontrollhéndtaket
fungerer korrekt og fizeren returnerer handtaket til “REST"-posisjon; den bevegelige
sideplaten hekter seg korrekt p& kammens hengsel; konfrollh&ndiaket roterer kor-
rekt uten hindringer.

Advarsel! For dette produktet mé kravene i standarden EN 365 respekteres (gene-
relle instruksjoner / avsnitt 2.5) og en periodisk grundig inspeksjon er obligatorisk
(generelle instruksjoner / avsnitt 8.)
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Brugsanvisningen for detfe udstyr bestéar af generelle og specifikke instrukfioner;
begge skal laeses omhyggeligt og forstas fer brug. Bemaerk! Dette haefte viser kun
de specifikke instruktioner.

SPECIFIKKE INSTRUKTIONER SPARROW 200R.

Denne nofe indeholder de nedvendige oplysninger for korrekt brug af felgende
produkiler]: selvbremsende nedfiringsenhed SPARROW 200R.

1) ANVENDELSESOMRADE.

SPARROW 200R er ef personligt vaernemiddel (PPE) i kategori IIl fil beskyttel-
se/forebyggelse af fald fra hejden, i overensstemmelse med forordning (EU)
2016/425, i henhold fil EN 12841:2024 Type C og EN 341:2011-2A [yder
ligere defaljer i Fig. 1), samt ALU D.5. Nér det anvendes i ef system, hvor bruge-
ren redder en anden person, kan dette udstyr ikke betragtes som PPE i henhold
fil forordning (EU) 2016/425. Bemyndigede organer: se generelle instrukfioner.
2) MARKNING (Fig. 2)

Tal/bogstaver uden billedtekst: henvis fil forklaringen i de generelle instruktioner
(afsnit 5).

GENERELT: 1; 4; 6; 7; 8; 11; 12; 30) Angivelse af rebefs frie ende; 31) An-
givelse of rebets forankrede/belastede side; 32) Angivelse af kontfrolgrebets ar
bejdsfunkfioner; 33) Tilladt diameter og type reb (EN 12841); 34] Maksimalt
brugervaegtinterval (EN 12841): 35) Tilladte line-modeller (EN 341); 36) Tilladt
min. og maks. arbejdsbelasming (EN 341); 37) Tilladt maksimal nedfiringsleeng-
de (EN 341); 38) Tilladt laveste brugstemperatur (EN 341).

SPORBARHED: T1; T3; T8; T9.

3) NOMENKLATUR.

Udstyrets komponenter (Fig. 3): A) Modblok; B) Léseclips; C| Fastgerelsesspor;
D) Konfrolgreb; E) Fast sideplade; F) Kam; G) Kamaksel; H) Reb-indferingsspor; )
Clidende sideplade; L) Sikkerhedslés. Systemets komponenter (Fig. 4.1-4.2): M|
Forankringspunkf; N) Rebets belastede side; O] Hand der kontrollerer nedfiringen;
P) Nedfiringsenhed; Q) Rebets frie ende; R] Forbindelsesled til fastgerelse fil sele
eller forankringspunkt; S) Hand der holder rebets frie ende. Grebets positioner
(Fig. 4.3): T) Stand-by / Sikker arbejdspositionering; U] Arbejdspositionering; V)
Start nedfiring; X) Maksimal nedfiringshastighed; ) (EBS) ekstra bremsesysfem.
Hovedmaterialer: henvis til forklaringen i de generelle instruktioner (afsnit 2.4): 2
(kam, modblokke, hasngsler, fiedrel; 3 (sideplader], 7 (greb, sikkerhedslas).

4) KOMPATIBILITET

Egnef omgivelsestemperaturomréde er fra -30°C til +50°C, filladt hastighedsom-
réde fra 0,5 m/s il 2 m/s, filladt veegtomrade (Fig. 1). Testet under véde og
kolde forhold. Produkfet ma kun anvendes med udstyr, der er certificeret i henhold
il gaeldende standarder. lkke-udiemmende liste: forbindelsesled, forankringspunk-
ter, seler, liner (Fig. 4).

Forbindelsesled skal opfylde geeldende standarder [f.eks.: EN 362) il fastgerelse
af sele og/eller forankringspunki, direkte eller indirekte.

Forankringspunkter og strukturer skal opfylde gaeldende standarder eller vurderes
som egnede af en kompetent person via beregninger og/eller test (f.eks.: EN
795, en egnet struktur uden skarpe kanter) med en minimum styrke p& 12 kN.
Seler skal opfylde geeldende standarder (f.eks.: EN 361, EN 813, EN 1498) og
skal vaere egnede fil systemets tilsigtede anvendelse (f.eks.: rebadgang, redning).
Liner kan bestd aof ethvert EN 1891 /Areb med diameter mellem 10,5 mm og
11 mm inklusive.

5) BRUGSANVISNING.

5.1 - Forankringspunkfet skal altid vaere placeret ved eller over selens fastgerelses-
punkt for at minimere en eventuel frifaldsafstand (Fig. 7).

5.2 - Fer adgang fil arbejdsstedet skal alle risici vurderes, og fer hver brug og pé&
ef sikkert sted skal det kontrolleres, at udstyret og reb/line fungerer korrekt (Fig. 8).
Kontroller, af rebets/linens leengde er filsiraekkelig fil de planlagte opgaver, og af
forbindelserne mellem udstyr og forankring er arrangeret p& en s&dan méde, at
brugen ikke hindres. Der skal traeffes foranstalininger for af forhindre, at udstyret
utilsigtet leber af rebet (f.eks.: en stopknude, syet ende). Def anbefales at baere
egnede handsker, og det er nedvendigt at veere opmaerksom pd, at hénden, der
holder rebets frie ende, ikke kommer for tzet p& udstyret.

5.3 - Indfering og fiemelse af reb/line. Forbind SPARROW 200R fil det korrekte
fastgerelsespunkt p& selen (Fig. 5) eller il forankringspunktet (Fig. ¢) ved hjeelp
af et passende forbindelsesled; &dbn den bevaegelige sideplade; indfer rebet i
henhold fil markeringerne p& udstyret; luk den bevaegelige sideplade (serg for, af
sikkerhedsl&sen er korrekt lukket). Nar der er behov for steerkere bremsevirkning
(F.eks.: hojere vaegt, besveerlig reekkevidde eller nedfiring fra et forankringspunki),
fares rebets frie ende gennem l&seclipsen for bedre kontrol over nedfiringen (Fig.
5.5, 6.5).

5.4 — Nedfiring/rapelling (Fig. 4, 9, 12). Hold rebets frie ende mod fastge-
relsessporet, trask kontrolgrebet ind i omrédet “SPEED CONTROL" for at sfarte
nedfiringen, og for at justere hastigheden varieres grebets position og grebet om
rebets frie ende. For at stoppe nedfiringen traekkes rebets frie ende fast mod fast-
gerelsessporet og konfrolgrebet slippes. Szet kontrolgrebet p& “STAND BY” under
stop for af undgé ufilsigtet akfivering og reducere omfanget.
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5.5 - EBS [Extraordinary braking system). EBS er et system, der reducerer hastfig-
heden, ndr grebet frackkes for meget (f.eks.: i filfselde af distraktion, forkert aktive-
ring]. For at nulstille holdes rebets frie ende fast, og kontrolgrebet slippes gradvist
tilbage fil positionen “REST".
5.6 - Bemaerk! Hold altid rebets frie ende under nedfiring og betien altid grebet
gradvist: tab af kontrol kan veere vanskeligt at genvinde og kan medfere risiko
for_alvorlig personskade eller ded. Udstyret kan overophede under lange og
eller gentagne nedfiringer og kan beskadige forankringslinen. Undgé slap i re-
bet mellem brugeren og forankringspunktet. Gentagen brug af EBS kan medfgre
derligere slid pd rebet.
6) SPECIFIKKE INSTRUKTIONER EN 12841.
6.1 - Den tilsiglede anvendelse af rebjusteringsanordninger type C i henhold fil
denne sfandard er progression langs arbejdsline, og de skal anvendes sammen
med en rebjusteringsanordning type A og en sikkerhedsline, medmindre en risi-
kovurdering har vist, at en alternativ konfiguration vil indebaere mindre risiko for
personer.
6.2 - Ydeevne testet med Teufelberger Patron 10,5 og Teufelberger Patron Plus
11. Rebets ydeevne varierer betydeligt p& grund af rebkonstruktion, materialer,
overfladebehandlinger, diameter samt p& grund af snavs, fugt, is, gentagne ned-
firinger p& samme straekning: vaer opmaerksom pd, at disse variationer vil p&virke
systemets adfeerd.
7) SPECIFIKKE INSTRUKTIONER EN 341
7.1 = Den tilsigtede anvendelse af nedfiringsudstyr i henhold til denne standard
er kun redning. Nedfiringsudstyret ber kun anvendes af en person, der er kompe-
fent i brugen, eller efter klare nadprotokoller. Hvis det er nedvendigt at efterlade
systemet insfalleret p& arbejdsstedet, skal det beskyttes tilstrackkeligt mod vejrlig og
snavs. Ved nedfiring i hurtige sekvenser skal der laegges seerlig veegt p& at tage
rebet ind igen for opbevaring i tasken eller det udpegede omr&de for at undgd
dannelse af knuder eller snoninger pd linen.
7.2 - Tekniske specifikationer for de tilladte liner (Fig. 1): 1.1) Produkt; 1.2) V-
remaerke; 1.3) Diameter; 1.7) Veegt: 1.8) Kappens veegt; 1.9) Kernens vaegt;
1.10) Kappeslip; 1.11) Forlaengelse; 1.12) Krympning; 1.13) Materiale; 1.14)
Bemyndiget organ involveret i fest.
7.3 - Den samlede nedfiringsenergi “W" udtrykkes i Joule ()) og beregnes "W = m
XgXhXn" hvor: "m" = masse i kilogram (kg); "g" = tyngdeacceleration, lig 9,81
m/s2; "h" = nedfiringsheide i meter (m); “n” = antal nedfiringer
7.4 - Dette udstyr er testet i henhold til kravene for Klasse A (op fil 7.500.000 J),
med de maksimale parametre [se Fig. 1) p&: h = 180 m og m = 200 kg hvilket
giver n = 22 nedfiringer; h = 180 m og m = 150 kg
8) SPECIFIKKE INSTRUKTIONER ALU D.5.
8.1 - Den tilsiglede anvendelse er som forbindelseselement mellem forankringen
og reb/linelr) (Fig. 13.1-13.2).
8.2 — Udstyret er testet ved 18 kN med Patron Plus 11-reb i henhold il den viste
metode (Fig. 13.4), for at opfylde gaeldende krav i EN 795. Bemyndiget organ
involveret i test: M2.
8.3 - Udstyret skal sikres ved brug af et muleknob med et sikkerhedsknob, og
lokken skal have en minimumslaengde p& 30 cm (Fig. 13.4). Efter installation
anbefales det yderligere at binde rebets frie ende ved forankringen for at forhindre
eventuel glidning som felge af uforudsete &rsager; den skal lasnes for befiening
af grebet.
9) KONTROLLER.
Ud over kontrolleme nedenfor skal det, der er angivet i de generelle instruktioner
(afsnit 3), overholdes. Far og efter hver brug kontrolleres, at: kammen roterer frit
uden af szeffe sig fast, og at kammens fieder f&r den fil af springe tilbage i rebets
l&seposition; kammen ikke er slidt, isser i omr&det hvor den laser p& rebet og
inde i sporet for rebet; forbindelsesleddet i fastgerelsessporet kan rotere frit uden
hindringer; konfrolgrebet fungerer korrekt, og fiederen refurnerer grebet fil positi-
onen "REST”; den bevaegelige sideplode haegter korrekt p& kammens haengsel;
kontrolgrebet roterer korrekt uden hindringer. Bemaerk! For dette produkt skal kra-
vene i sfandarden EN 365 overholdes (generelle instruktioner / afsnit 2.5), og
en periodisk grundig inspektion er obligatorisk (generelle instruktioner / afsnit 8.)
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De gebruiksaanwijzing van dit apparaat bestaat uit algemene en specifieke in-
structies; beide moefen véér gebruik zorgvuldig worden gelezen en begrepen. Let
op! Dit blaadje toont uitsluitend de specifieke instructies.

SPECIFIEKE INSTRUCTIES SPARROW 200R.

Deze nota bevat de noodzakelijke informatie voor een correct gebruik van het/de
volgende producten): zelfremmende afdaalopparaat SPARROW 200R.

1) TOEPASSINGSGEBIED.

De SPARROVV 200R is een Persoonlijk Beschermingsmiddel (PBM) van categorie
Il voor bescherming,/voorkoming van vallen van hoogte, conform Verordening
(EU) 2016/425, volgens EN 12841:2024 Type C en EN 341:2011-2A (ver
dere details in Fig. 1], en volgens ALU D.5. Wanneer het wordt gebruikt in een
systeem waarin de gebruiker een andere persoon redt, kan dit apparaat niet
worden beschouwd als PBM volgens Verordening (EU) 2016,/425. Aangemelde
instanties: zie algemene instructies.

2) MARKERING (Fig. 2)

Nummers/letters zonder onderschrift: raadpleeg de legenda in de algemene in-
structies (paragraaf 5).

ALGEMEEN: 1; 4; 6; 7; 8; 11, 12; 30) Aanduiding van het vrije uiteinde van het
touw; 31) Aanduiding van de verankerde/belaste zijde van hef touw; 32) Aan-
duiding van de werkmodi van de bedieningshendel; 33) Toegestane diameter en
type touwen (EN 12841); 34) Maximaal gebruikersgewichtbereik [EN 1284 1);
35) Toegestane lijnmodellen (EN 341); 36) Toegestane min. en max. werklast
(EN 341); 37) Toegestane maximale afdaallengte (EN 341); 38 Toegestane
laagste gebruikstemperatuur (EN 341).

TRACEERBAARHEID: T1; T3; T8; T9.

3) NOMENCLATUUR.

Onderdelen van het apparaat (Fig. 3): A) Tegenblok; B) Klikvergrendeling; C)
Bevestigingssleuf; D) Bedieningshendel; E) Vaste zijplaat; F) Nok; G) Nokschar
nierfas; H) Touwinvoersleuf; 1) Schuivende zijplaat; L) Veiligheidsvergrendeling.
Onderdelen van het systeem (Fig. 4.1-4.2): M) Ankerpunt; N) Belaste zijde van
het touw; O) Hand die de afdaling controleert; P Afdaalapparaat; Q) Vrije uitein-
de van hef touw; R) Verbindingselement voor koppeling aan hamas of ankerpunt;
S) Hand die het vrije viteinde van hef fouw vasthoudt. Standen van de hendel (Fig.
4.3): T) Stand-by / Veilig werkpositioneren; U) Werkpositioneren; V) Start afdalen;
X) Maximale afdaalsnelheid; Y) (EBS) extra remsysteem.

Hoofdmaterialen: raadpleeg de legenda in de algemene instructies (paragraaf
2.4): 2 [nok, tegenblokken, schamieren, veren); 3 (zijplaten), 7 (hendel, veilig-
heidsvergrendeling).

4) COMPATIBILITEIT

Het geschikte omgevingstemperatuurbereik is van -30°C tot +50°C, het toegesta-
ne snelheidsbereik van 0,5 m/s tot 2 m/s, het toegestane gewichtsbereik (Fig.
1). Getest onder natte en koude omstandigheden. Het product mag uitsluitend
worden gebruikt met apparaten die gecertificeerd zijn volgens de foepasselijke
normen. Nietuitputtende lijst: verbindingselementen, ankerpunten, harassen, lij-
nen (Fig. 4).

Verbindingselementen moeten voldoen aan de toepasselijke normen (bijv.: EN
362) om het hamnas en/of het ankerpunt direct of indirect te verbinden.
Ankerpunten en structuren moefen voldoen aan de toepasselijke normen of door
een bevoegd persoon via berekeningen en/of tests als geschikt worden beoor
deeld (bijv.: EN 795, een geschikfe structuur zonder scherpe randen) met een
minimale sterkfe van 12 kN.

Harnassen moefen voldoen aan de foepasselijke normen (bijv.: EN 361, EN
813, EN 1498) en geschikt zijn voor het beoogde gebruik van het systeem (bijv.:
rope access, redding).

Lijnen kunnen bestaan uit elk EN 1891 /A touw met een diameter tussen 10,5
mmen 11 mm inclusief.

5) GEBRUIKSINSTRUCTIES.

5.1 - Hef ankerpunt moet altijd op of boven het bevestigingspunt van het harnas
zijn geplaatst om de eventuele vrije valafstand te minimaliseren (Fig. 7).

5.2 - Voor het betreden van de locatie moeten alle risico’s worden geévalueerd
en voor elk gebruik en op een veilige plaats moet worden gecontroleerd of het
apparaat en hef touw/de lijn correct werken (Fig. 8). Controleer of de lengte van
het touw/de lijn geschikt is voor de voorziene taken en of de verbindingen van
het apparaat en hef anker zodanig zijn aangebracht dat het gebruik niet wordt
belemmerd. Er moefen maatregelen worden genomen om te voorkomen dat het
apparaat onbedoeld van het fouw afloopt (bijv.: een stopperknoop, een genaaid
uiteinde). Hef wordt aanbevolen een paar geschikte handschoenen te dragen en
het is noodzakelijk erop te leften dat de hand die hef vrije uiteinde van het fouw
vasthoudt niet te dicht bij het apparaat komt.

5.3 - Inbrengen en verwijderen van het touw/de lijn. Verbind de SPARROW
200R met het juiste bevestigingspunt van het harnas (Fig. 5) of met hef ankerpunt
(Fig. ©) mef behulp van een geschikt verbindingselement; open de bewegende
zijplaat; breng hef fouw in volgens de markeringen op het apparaat; sluit de
bewegende zijplaat (zorg ervoor dat de veiligheidsvergrendeling correct gesloten
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is). Wanneer een sferkere remwerking nodig is (bijv.: zwaarder gewicht, onge-
makkelijke reikwijdte of neerlaten vanaf een ankerpunt), frek het vrije uiteinde van
het touw door de klikvergrendeling voor betere controle over de afdaling (Fig.
5.5, 6.5).
5.4 — Afdalen/abseilen (Fig. 4, 9, 12). Houd het vrije viteinde van het touw naar
de bevestigingssleuf toe en trek de bedieningshendel naar het “SPEED CON-
TROL"-bereik om de afdaling te starten; om de snelheid aan te passen, varieer
de stand van de hendel en de grip op het vrije viteinde van het touw. Om de
afdaling fe stoppen, frek stevig aan het vrije uiteinde van het touw naar de be-
vestigingssleuf toe en laat de bedieningshendel los. Zet de bedieningshendel
fiidens het stoppen op “"STAND BY” om onbedoelde activering te voorkomen en
de hinder te verminderen.
5.5 - EBS (Extraordinary braking system|. EBS is een systeem dat de snelheid ver
laagt wanneer de hendel te ver wordt aangetrokken (bijv.: in geval van afleiding,
onjuiste activering). Om te resetten, houd het vrije uiteinde van het touw stevig vast
en laat de bedieningshendel geleidelijk terugkeren naar de “REST"-stand.
5.6 - Let op! Houd altijd het vrije uiteinde van het touw vast tijdens het afdalen
en bedien de hendel altijd geleidelijk; verlies van controle kan meeilijk te herstel-
len zijn en kan leiden tot risico op ernstig letsel of overlijden. Het apparaat kan
oververhit raken tiidens lange en/of herhaalde afdalingen en kan de ankerlijn
beschadigen. Vermiid speling in het fouw tussen de gebruiker en het ankerpunt.
Herhaald gebruik van het EBS kan leiden tot extra slijflage van het touw.
6) SPECIFIEKE INSTRUCTIES EN 12841.
6.1 - Hef beoogde gebruik van type C touwinstelapparaten volgens deze norm
is voortbeweging langs de werklijn; zij moeten worden gebruikt in combinatie
met een fype A touwinstelapparaat en een veiligheidslijn, tenzij een risicoanalyse
heeft aangetoond dat een alternatieve configuratie minder risico voor personen
zou opleveren.
6.2 - Prestaties getest met Teufelberger Patron 10,5 en Teufelberger Patron Plus
11. De prestaties van het fouw variéren aanzienlijk door de touwconstructie,
materialen, oppervlakiebehandelingen, diameter, en door vuil, vocht, ijs, herhaal-
de afdalingen op hetzelfde traject: houd er rekening mee dat deze variaties het
gedrag van het systeem beinvloeden.
7) SPECIFIEKE INSTRUCTIES EN 341.
7.1 — Het beoogde gebruik van afdaalapparaten volgens deze norm is uitsluitend
redding. Het afdaalapparaat mag alleen worden gebruikt door een persoon die
competent is in het gebruik ervan of volgens duidelijke noodprotocollen. Indien
het noodzakelijk is het systeem op de werkplek achter te laten, zorg dan voor
voldoende bescherming fegen weersinvloeden en wuil. Bij snel opeenvolgende
afdalingen moet bijzondere aandacht worden besteed aan het terugnemen van
het fouw om het in de tas of de aangewezen ruimte op te bergen, om knopen of
forsies in de lijn te voorkomen.
7.2 - Technische specificaties van de toegestane lijnen (Fig. 1): 1.1) Product;
1.2) Handelsmerk; 1.3) Diameter; 1.7) Gewicht; 1.8] Mantelgewicht; 1.9) Kern-
gewicht; 1.10) Mantelverschuiving; 1.11) Rek; 1.12) Krimp; 1.13) Materiaal;
1.14) Aangemelde instantie befrokken bij de tests.
7.3 - De totale afdaclenergie “W" wordt vitgedrukt in Joule () en berekend als
"W =m X gXhXn'" waarbij: "‘m" = massa in kilogram (kg); "g" = zwaarte-
krachtsversnelling, gelijk aan 9,81 m/s2; "h" = afdaalhoogte in meters (m); “n”
= aantal ofdalingen
7.4 - Dit apparaat is getest volgens de vereisten van Klasse A (fot 7.500.000 J),
met de maximaal voorziene parameters (zie Fig. 1) van: h = 180 m en m = 200
kg resulterend in n = 22 afdalingen; h = 180 men m = 150 kg
8) SPECIFIEKE INSTRUCTIES ALU D.5.
8.1 - Het beoogde gebruik is als verbindingselement tussen het anker en het
touw/de lijnlen) (Fig. 13.1-13.2).
8.2 — De uitrusting is gefest bij 18 kN met Patron Plus 1 14ouw volgens de gefoon-
de modus (Fig. 13.4), om fe voldoen aan de toepasselijke eisen van EN 795.
Aangemelde instantie betrokken bij de fests: M2.
8.3 - Hef apparaat moet worden gezekerd mef een muleknoop met een veilig-
heidsknoop, en de lus moet een minimale lengte van 30 cm hebben (Fig. 13.4).
Na installatie wordt voorgesteld het vrije uiteinde van het touw aanvullend aan het
anker vast te knopen om eventuele slip door onvoorziene oorzaken te voorkomen;
dit moet worden losgemaakt voordat de hendel wordt bediend.
9) CONTROLES.
Naast de hieronder vermelde controles, dient men te voldoen aan hefgeen is
aangegeven in de algemene instructies (paragraaf 3). Voor en na elk gebruik
controleren dat: de nok vrij draait zonder vastlopen en de veer van de nok deze
in de touwblokkeerstand laat terugspringen; de nok niet versleten is, vooral in het
gebied waar deze op het touw blokkeert en in de groef voor het touw; het ver-
bindingselement in de bevestigingssleuf vrij kan dracien zonder belemmering; de
bedieningshendel correct werkt en de veer de hendel terugzet in de "REST"-stand;
de bewegende zijplaat correct op het scharnier van de nok haakt; de bediening-
shendel correct draait zonder belemmering. Let op! Voor dit product moeten de
aanwijzingen van de norm EN 365 worden gerespecteerd [algemene instructies
paragraaf 2.5) en een periodieke grondige inspectie is verplicht (algemene
insfructies / paragraaf 8.]
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Navodila za uporabo te naprave so sestavliena iz splosnih in posebnih navedil;
oboje je treba pred uporabo skibno prebrati in razumeti. Pozor! Ta list vsebuje
samo posebna navedila.

POSEBNA NAVODILA SPARROW 200R.

Ta opomba vsebuje potrebne informacije za pravilno uporabo naslednjega/ih
izdelka/ov: samoblokima spustna naprava SPARROW 200R.

1) PODROCJE UPORABE.

SPARROW 200CR je osebna varovalna oprema [OVO) kategorije Il za zasei-
to/preprecevanje padca z visine, skladna z Uredbo (EU) 2016/425, z EN
12841:2024 tip C in EN 341:2011-2A (dodatne podrobnosti v Fig. 1] ter z
ALU D.5. Kadar se uporablia v sistemu, v katerem uporabnik resuje drugo osebo,
fe naprave ni mogoce obravnavati kot OVO v skladu z Uredbo (EU) 2016,/425.
Priglaseni organi: glej splosna navodila.

2) OZNACEVANIE (Fig. 2)

Stevilke/rke brez opisa: glej legendo v splosnih navedilih (odstavek 5).
SPLOSNO: 1; 4; 6; 7; 8; 11; 12; 30) Oznaka prostega konca vivi; 31) Oznaka
sidrane/obremenjene strani vrvi; 32) Oznaka delovnih nacinov krmilne rocice;
33) Dovolien premer in tip vrvi (EN 12841); 34) Najvecji razpon mase uporab-
nika (EN 12841); 35) Dovolieni modeli vrvi (EN 341); 36] Dovoliena min. in
maks. delovna obremenitev (EN 341); 37) Dovoliena najveja dolzina spusta
(EN 341); 38) Dovoliena najnizja temperatura uporabe (EN 341).
SLEDUIVOST: T1; T3; T8; T9.

3) POIMENOVANJE.

Sestavni deli naprave (Fig. 3): A) Profi-blok; B) Zaskoéni zapah; C) Pritrdilna reza;
D) Krmilna rocica; E) Fiksna stranska plosca; F) Odmicnik; G) Os odmicnika; H)
Reza za vpeljavo vivi; 1) Drsna stranska plosca; L) Varnosini zapah. Sestavni deli
sistema (Fig. 4.1-4.2): M) Sidris¢e; N] Obremenijena stran vrvi; O) Roka, ki nadzi-
ra spust; P) Spustna naprava; Q) Prosti konec vivi; R] Vezni element za povezavo
z pasom ali sidris¢em; S) Roka, ki drzi prosti konec vrvi. Polozaii rocice (Fig. 4.3):
T) Standby / Varen delovni polozaj; U) Delovni polozaj; V) Zacetek spusta; X)
Najvecja hitrost spusta; Y] (EBS) dodatni zavorni sistem.

Glavni materiali: glej legendo v splosnih navodilih (odstavek 2.4): 2 (odmicnik,
profibloki, tecaiji, vzmeti); 3 [stranske plosce), 7 (ro¢ica, vamosini zapah).

4) ZDRUZUIVOST

Primeren razpon femperature okolja je od -30°C do +50°C, dovolien razpon hi-
frosti od 0,5 m/s do 2 m/s, dovoljen razpon mase (Fig. 1]. Preizkuseno v mokrih
in hladnih razmerah. Izdelek se sme uporabljati samo z napravami, cerfificiranimi
v skladu z veljavnimi standardi. Neiz&rpen seznam: povezovalni elementi, sid-
ris¢a, pasovi, vivi (Fig. 4).

Povezovalni elementi morajo biti skladni z veljavnimi standardi (npr.: EN 362) za
pritrditev pasu in/ali sidri3¢a, neposredno ali posredno.

Sidris¢a in konstrukcije morajo biti skiadne z veljavnimi standardi ali ocenijene kot
ustrezne s sfrani kompetenine osebe na podlagi izracunov in/ali preizkusov (npr.:
EN 795, ustrezna konstrukcija brez ostrih robov] z najmaniso frdnostio 12 kN.
Pasovi morajo bifi skladni z veljavnimi standardi (npr.: EN 361, EN 813, EN
1498) in morajo bifi primerni za predvideno uporabo sistema [npr.: delo na vivi,
reSevanie).

Vrvi so lahko sestavliene iz katere koli vivi EN 1891 /A s premerom med 10,5
mm in 11 mm vkljuéno.

5) NAVODILA ZA UPORABO.

5.1 - Sidrisce mora biti vedno namesceno na ali nad prifrdilno tocko pasu, da se
zmanja morebitna razdalja prostega padea (Fig. 7).

5.2 - Pred dostopom na delovisée je treba oceniti vsa tveganja in pred vsako
uporabo ter na varnem mestu preveriti, da naprava in vrv/linija delujefa pravilno
(Fig. 8). Preverite, ali je dolzina vrvi/linije primerna za predvidene naloge in ali
so povezave naprave in sidris¢a urejene tako, da uporaba ni ovirana. Sprejefi je
freba ukrepe, da se prepreci nenamerno zdrsavanje naprave z vivi (npr.: zausta-
vitveni vozel, zasit konec). Priporocljivo je nositi ustrezne rokavice, prav fako pa
ie freba paziti, da se roka, ki drzi prosti konec vivi, ne pribliza preve¢ napravi.
5.3 - Vstavlianje in odstranjevanije vivi/linije. SPARROVW 200R povezite z usire-
zno pritrdilno tocko pasu (Fig. 5) ali s sidriscem (Fig. 6] z uporabo ustreznega po-
vezovalnega elementa; odprite premicno sfransko plosco; vstavite vrv po oznakah
na napravi; zaprite premicno sfransko ploico (preverite, da je varnosii zapah
pravilno zaprt). Ko je potrebna moénejsa zavorna sila [npr.: vecja masa, neugo-
den doseg dli spuscanje s sidrisca), povlecite prosti konec vrvi skozi zaskocni
zapah za bolj§i nadzor spusta (Fig. 5.5, 6.5).

5.4 = Spust/abseil (Fig. 4, 9, 12). Drzite prosti konec vrvi profi pritrdilni rezi in
povlecite krmilno rocico v obmogje “SPEED CONTROL', da zacnete spust, fer za
prilagodifev hitrosti spreminjajte polozaj roice in prijem prostega konca vivi. Za
zausfavitev spusta mocno povlecite prosti konec vivi profi pritrdilni rezi in spustite
krmilno rocico. Med mirovanjem premaknite krmilno rocico na “STAND BY”, da
preprecite nenamerno akfivacijo in zmanjsate oviranje.

5.5 - EBS (Extraordinary braking system). EBS je sistem, ki zmanj3a hitrost, kadar
je rocica prekomemo potegnjena (npr.: v primeru nepazljivosti, nepravilne akii-
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vacije). Za ponastavitev frdno drzite prosti konec vivi in postopoma sprodcajte
krmilno rocico nazaj v polozaj "REST”.

5.6 - Pozor! Med spuicanjem vedno drzite prosti konec vrvi in vedno upravliajte
rogico postopoma; izgubo nadzora je lahko tezko ponovno vzpostaviti, kar lahko
vodi do tveganija resnih poskodb ali smrti. Naprava se lahko pregreje med dol-
gimi_in/ali_ponavljajoéimi spusti in lahko poskoduje sidrno linijo. |zogibaijte se
ohlapnosti vrvi med uporabnikom in sidris¢em. Ponavliajoca uporaba EBS lahko
povzrodi dodamo obrabo vrvi.

6) POSEBNA NAVODILA EN 12841.

6.1 - Predvidena uporaba naprav za nastavljanie vrvi tipa C po fem standardu je
napredovanije po delovni liniji, zato se morajo uporabljati skupaj z napravo za
nastavljanje vivi fipa A in varovalno linijo, razen e je ocena tveganja pokazala,
da bi alternativna konfiguracija pomenila manjse tveganije za osebe.

6.2 - Zmogljivosti preizkusene z uporabo Teufelberger Patron 10,5 in Teufelber
ger Patron Plus 11. Zmogljivost vivi se moéno razlikuje zaradi konstrukeije vivi,
materialov, povriinskih obdelav, premera ter zaradi umazanije, viage, ledu, po-
navljojocih se spustov na istem odseku: upostevaite, da bodo te razlike vplivale
na obnasanije sisfema.

7) POSEBNA NAVODILA EN 341.

7.1 = Predvidena uporaba spustih naprav po tem standardu je samo resevo-
nje. Spustno napravo sme uporablati samo oseba, ki je usposobliena za njeno
uporabo, ali v skladu z jasnimi postopki za izredne razmere. Ce je treba sistem
pustiti name3cen na deloviscu, ga ustrezno zaicitite pred vremenskimi vplivi in
umazanijo. Pri hitrih zaporednih spustih posebno pozornost namenite ponovnemu
pobiranju vivi za shranjevanje v vreco ali doloceno obmocje, da preprecite na-
stanek vozlov ali zasukov na liniji.

7.2 - Tehniéne specifikacije dovoljenih vrvi (Fig. 1): 1.1) Izdelek; 1.2) Blagovna
znamka; 1.3) Premer; 1.7) Masa; 1.8) Masa plaica; 1.9) Masa jedra; 1.10)
Zdrs plasca; 1.11) Raztezek; 1.12) Krcenje; 1.13) Material; 1.14) Priglageni
organ, vkljugen v preizkusanie.

7.3 - Skupna energija spusta "W je izrazena v Joulih () in izra€unana "W = m
XgXhXn" kier: "m” = masa v kilogramih (kg); “g" = pospesek gravitacije, enak
9,81 m/s2; "h" = visina spusta v mefrih (m); "n" = Stevilo spusfov

7.4 - Ta naprava je bila preizkusena v skladu z zahtevami razreda A (do
7.500.000 J}, z najvecjimi predvidenimi parametri (glej Fig. 1): h =180 min m
= 200 kg, kar pomeni n = 22 spustov; h = 180 min m = 150 kg

8) POSEBNA NAVODILA ALU D.5.

8.1 - Predvidena uporaba je kot povezovalni element med sidris¢em in vrvio/
linijolami) (Fig. 13.1-13.2).

8.2 — Oprema je bila preizkusena pri 18 kN z vrvio Patron Plus 11 v skladu
s prikazanim nacinom (Fig. 13.4), da bi izpolnilo veliavne zahteve EN 795.
Priglageni organ, vklju¢en v preizkusanje: M2.

8.3 - Napravo je freba zavarovati z muletnim vozlom z varnostim vozlom, zanka
pa mora imefi najmanj$o dolzino 30 cm (Fig. 13.4). Po namestitvi je priporocljivo
dodaino privezati prosti konec vrvi na sidrisce, da se prepreci morebitno drsenje
zaradi nepredvidenih vzrokov; pred upravljanjem rocice ga je treba odvezati.

9) PREGLEDI.

Poleg spodaj navedenih pregledov upostevaite tudi fo, kar je navedeno v splo-
$nih navodilih (odstavek 3). Pred in po vsaki uporabi preverite, da: se odmicnik
prosto vrti brez zafikanja in da vzmet odmi¢nika zaskogi v polozaj blokiranja vrvi;
odmicnik ni obrablien, zlasti na obmogju, kjer blokira na vrvi, in znotraj utora
za viv; povezovalni element v pritrdilni rezi se lahko prosto vrti brez ovir; krmilna
rocica deluje pravilno in vzmet ro¢ico vime v polozaj "REST”; premic¢na stranska
plod¢a se pravilno zaskoci na tecaj odmicnika; krmilna rocica se pravilno vrii brez
ovir. Pozor! Za ta izdelek je treba upostevati zahteve standarda EN 365 (splo-
$na navodila / odstavek 2.5) in obvezen je periodiéni temeljit pregled (splosna
navodila / odstavek 8.)
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SLOVENCINA

Navod na pouzitie tohto zariadenia pozostéva zo vieobecnych a Specifickych
pokynov; oba musia byt pred pouzitim starostlivo precitané a pochopené. Pozor!
Tento leték obsahuje iba 3pecifické pokyny.

SPECIFICKE POKYNY SPARROW 200R.

Tato poznamka obsahuje potrebné informécie pre sprévne pouzivanie nasleduji-
ceho produkiu/produktov: samosvorné zlafiovacie zariadenie SPARROW 200R.
1) OBLAST POUZITIA.

SPARROW 200R je osobny ochranny prostriedok (OOP) kategérie Il na ochrar
nu/prevenciu padu z vysky, v stlade s Nariadenim [EU) 2016,/425, pod|o EN
12841:2024 typ C a EN 341:2011-2A (dalsie podrobnosti vo Fig. 1) a podla
ALU D.5. Pri pouZiti v systéme, v kiorom pouZivatel zachrafivje inG osobu, foto
zariadenie nemozno povazoval za OOP podla Nariadenia (EU) 201 6/425
Notifikované osoby: pozri vieobecné pokyny.

2) OZNACENIE (Fig. 2)

C|s|o/p\smeno bez popisu: pozrl legendu vo vieobecnych pokynoch (odsek 5).
VSEOBECNE: 1: 4: 6: 7: 8: 11: 12: 30) Oznagenie volného konca lana: 31)
Oznacenie Ukofvenei/zofctiene{ strony lana; 32) Oznacenie pracovnych rezimov
ovladacej rukovate; 33) Povoleny priemer atyplan (EN 12841); 34) Maximalny
rozsah hmotnosti pouzwoteb (EN 12841); 35) Povolené modely lan [EN 341);
306) Povolené min. a max. pracovné zafazenie [EN 341); 37) Povolend max. diz
ka zlafiovania [EN 341); 38) Povolend najnizia teplota pouzivania (EN 341).
SLEDOVATEINOST: T1; T3; T8; T9.

3) NOMENKLATURA.

Casti zariadenia [Fig. 3): A) Profi-blok; B] Z&padka; C) Upeviiovacia drézka; D)
Ovlédacia rukovaf; E) Pevna bocnica; F) Vacka; G) Cap vacky; H) Drazka na
vkladanie lana; ) Pohyb\lvo bocnica; L) Bezpecnostno zépadka. Casti systému
(Fig. 4.1-4.2): /\/\i Kotviaci bod; N) Zot’oienc’: strana lana; O) Ruka ovladajica
Zlariovanie; P) Zlarovacie zariadenie; Q) Volny koniec lana; R) Spojovaci pro-
striedok na pripojenie k postroju alebo ku kotviacemu bodu; S) Ruka drziaca
volny koniec lana. Polohy rukovate (Fig. 4.3): T) Stand-by / Bezpecné pracovné
polohovanie; U) Pracovné polohovanie; V) Zagiatok zlariovania; X) Maximalna
rychlosf zlafiovania; Y) (EBS) doplnkovy brzdny systém.

Hlavné materidly: pozri legendu vo vieobecnych pokynoch (odsek 2.4): 2 [vac-
ka, profi-bloky, panty, pruziny); 3 (bocnice), 7 (rukovaf, bezpecnosing zdpadkal.
4) KOMPATIBILITA

Vhodny rozsah okolitej teploty je od -30°C do +50°C, povoleny rozsah rychlosti
od 0,5 m/s do 2 m/s, povoleny rozsah hmotnosti (Fig. 1). Testované vo vihkych
a sfudenych podmienkach. Produkt sa méze pouzivat iba so zariadeniami cer-
fifikovanymi podla platmnych noriem. Netplny zoznam: spojovacie prostriedky,
kotviace body, postroje, lané (Fig, 4).

Spojovacie prostriedky musia splfiaf plainé normy (napr.: EN 362) na pripojenie
postroja a/adlebo kotviaceho bodu, priamo alebo nepriamo.

Kotviace body a kontrukcie musia spliaf platné normy alebo byt posidené ako
vhodné kompetentnou osobou na zdklade vypociov a/alebo skisok [napr.: EN
795, vhodna kongtrukcia bez ostrych hran) s minimalnou pevnosfou 12 kN.
Postroje musia splfiaf plainé normy (napr.: EN 361, EN 813, EN 1498] a musia
byt vhodné na zamyslané pouzitie systému (napr.: pristup po lane, zachranal).
Land mozu byt tvorené akymkolvek lanom EN 1891 /A s priemerom medzi 10,5
mma 11 mm vrétane.

5) POKYNY NA POUZITIE.

5.1 - Kotviaci bod musi byt vzdy umiestneny na rovni alebo nad bodom pripoje-
nia posfroja, aby sa minimalizovala pripadné vzdialenost volného padu (Fig. 7).
5.2 - Pred vstupom na pracovisko musia byt vyhodnotené vietky rizika a pred
kazdym pouZitim a na bezpecnom mieste overte, ze zariadenie a lano/vedenie
funguj spréavne (Fig. 8). Overte, ze dlzka lana/vedenia je primerand predpo-
kladanym tlohédm a Ze pripojenia zariadenia a kotviaceho bodu st usporiadané
tak, aby pouzivanie nebolo obmedzené. Musia byt prijaté opatrenia na zabréne-
nie fomu, aby zariadenie nedmyselne vybehlo z lana (napr.: zardzaci uzal, zosity
koniec). Odporica sa pouzivaf vhodné rukavice a je potrebné dbaf na to, aby sa
ruka drziaca volny koniec lana nepriblizila prilis blizko k zariadeniu.

5.3 - Vkladanie a vyberanie lana/vedenia. Pripojle SPARROW 200R k sprév-
nemu pripojovaciemu bodu postroja (Fig. 5) alebo ku kotviacemu bodu (Fig. 6]
pomocou vhodného spojovacieho prostriedku; otvorte pohyblivi bognicu; viozte
lano podla oznaceni na zariadeni; zatvorte pohyblivi boénicu (uistite sa, ze
bezpecnosing zdpadka je spravne zatvorend). Ked' je potrebny silnejsi brzdny
6cinok (napr.: vy3sia hmotnost, neprakiicky dosah alebo spistanie z kotviaceho
bodu), prevlecte volny koniec lana cez zépadku pre lepsiu kontrolu zlarovania
(Fig. 5.5, 6.5].

5.4 = Zlafovanie/zostup (Fig. 4, 9, 12). Drzte volny koniec lana smerom k upev-
fiovacej drazke, potiahnite ovladaciu rukovét do rozsahu ,SPEED CONTROL" na
zacatie zlafiovania a na dpravu rychlosti mefite polohu rukovate a Gchop volného
konca lana. Na zastavenie zlanovania pevne potichnite volny koniec lana sme-
rom k upeviiovace| drazke a wvolnite ovlddaciu rukovar. Pri zastaveni prepnite
ovladaciu rukovaf do polohy ,STAND BY, aby ste predisli nedmyselnej akfivacii
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a znizili prekézanie.

5.5 - EBS (Extraordinary braking system). EBS je systém, kiory znizuje rychlosf,
ked je rukovaf nadmerne potiahnuté (napr.: v pripade rozpiylenia, nespravne;
aktivacie). Na resefovanie pevne drzte volny koniec lana a postupne uvolfivjte
ovlédaciu rukovaf spaf do polohy ,REST”.

5.6 - Pozor! Pocas zlafiovania vzdy drzte volny koniec lana a vzdy ovlddaite
rukovarf postupne; strata kontroly méze byt fazko obnovitelnd a méze viest k riziku
vazneho zranenia alebo smrti. Zariadenie sa méze prehriaf pocas dlhych a/ale-
bo opakovanych zlariovani a méze poskadif kotviace lano. Vyhnite sa preveseniu
lana medzi pouZivatelom a kotviacim bodom. Opakované pouzivanie EBS méze
viest k dodatoénému opotrebeniu lana.

6) SPECIFICKE POKYNY EN 12841.

6.1 - Urgené pouzitie zariadeni na nastavovanie lana typu C podla tejto normy je
postup po pracovnom lane a musia sa pouZivat v spojeni so zariadenim na na-
stavovanie lana typu A a so zabezpecovacim lanom, pokial postdenie rizika ne-
preukazalo, Ze alternativna konfiguracia by znamenala mensie riziko pre osoby.
6.2 - Wkony testované s Teufelberger Patron 10,5 a Teufelberger Patron Plus 11

Vykony lana sa vyrazne lisia v désledku konstrukcie lana, materialov, povichovych
Gprav, priemeru a v désledku necistét, vihkosti, fadu, opokovonych Zlariovani na
tom istom Gseku: majte na pamdti, Ze fiefo rozd\e|y ovp|yvmo sprévanie systému.

7) SPECIFICKE POKYNY EN 341.

7.1 = Uréené pouzitie zlafovacich zariadeni podla tejio normy je iba zachrana.
Zlafovacie zariadenie smie pouzivaf iba osoba kompetening na jeho pouzivanie
alebo podla jasnych nidzovych protokolov. Ak je potrebné ponechat systém no-
instalovany na pracovisku, zabezpecte jeho primerant ochranu pred povefernost-
nymi podmienkami a necistofami. Pri zlafiovani v rychlych sekvenciéch venuijte
osobitnd pozornost spainému odoberaniu lana na uloZenie do vaku alebo uréene;
oblasti, aby sa zabranilo tvorbe uzlov alebo skriteniu no lane.

7.2 - Technické 3pecifikacie povolenych \cm (Fig. 1): 1.1 Produkt; 1.2) Ochran-
nG zndmka; 1.3) Priemer; 1 7] Hmotnosf; 1.8) Hmoinosi op|eiu 1.9) Hmotnost
jadra; 1.10) Posun opletu; 1.11) Pred\zeme 1.12) Zmrstenie; 1.13) Materidl;

1.14) Notifikované osoba Zop0|eno do skitania.

7.3 - Celkova energia zlanovania ,\W" je vyjadrend v Jouloch {J) a vypocitana
W =mXgXhXn' kde: ,m" = hmotnosf v kilogramoch (kg); ,g" = gravitacné
zrychlenie, rovné 9,81 m/s2; ,h" = vyika zlafiovania v mefroch [m); ,n" = pocet
Zlafovani

7.4 - Toto zariadenie bolo testované podla poziadaviek triedy A [do 7.500.000
J), s maximalnymi predpokladanymi poromefromi ([pozriFig. 1): h=180mam=
200 kg, ¢o vedie k n = 22 zlanovani; h = 180 m a m = 150 kg

8) SPECIFICKE POKYNY ALU D.5.

8.1 - Urcené pouzitie je ako spojovact prvok medzi kotviacim bodom a lanom/
lanami (Fig. 13.1-13.2).

8.2 — Zariadenie bolo testované pri 18 kN s lanom Patron Plus 11 podla zobra-
zeného rezimu (Fig. 13.4], aby spliialo plainé poziadavky EN 795. Notifikova-
nd& osoba zapojend do skidania: M2.

8.3 - Zariadenie musi byf zaistené pomocou mulefového uzla so zabezpecova-
cim uzlom a slugka musi maf minimalnu dizku 30 cm [Fig. 13.4). Po instalécii sa
odporica dodatocne priviazat volny koniec lana ku kotviacemu bodu, aby sa
zabranilo moznému sklznutiv z nepredvidanych pricin; pred ovladanim rukovate
musi byf rozviazany.

9) KONTROLY.

Okrem konfrol uvedenych nizsie dodrziavajte aj fo, ¢o je uvedené vo vieobec-
nych pokynoch (odsek 3). Pred a po kazdom pouziti overte, ze: vacka sa volne
oféca bez zasekdvania a pruzina vacky ju zacvakne do polohy blokovania lano;
vacka nie je opofrebovand, najma v oblasti, kde blokuje na lane a vo vnitri dréz-
ky pre lano; spojovaci prostriedok v upevitovacej drazke sa méze volne ofécaf
bez prekéZok; oviddacia rukovat funguje spravne a pruZina vracia rukovar do
polohy ,REST"; pohyblivé bocnica sa spravne zachyti na pénte vacky; oviadacia
rukovét sa oféea spréavne bez prekézok. Pozor! Pre tento produkt musia byt dodr
zané poziadavky normy EN 365 [vieobecné pokyny / odsek 2.5) a povinné je
pravidelnd dékladnd periodickd kontrola (vieobecné pokyny / odsek 8.]
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ROMANA

Manualul de instruciiuni pentru acest dispozitiv este compus din insfructiuni ge-
nerale si specifice; ambele trebuie citite cu atentie si nfelese nainte de utilizare.
Atentiel Aceastd brosurd prezintd numai instructiunile specifice.

INSTRUCTIUNI SPECIFICE SPARROW 200R.

Aceastd notd confine informatiile necesare pentru utilizarea corectd a urmdtoru-
lui/urmatoarelor produs(e): dispozitiv de coborare autofranant SPARROVV 200R.
1) DOMENIU DE APLICARE.

SPARROW 200R este un Echipament Individual de Protectie (EIP) de Categoria
Il pentru protectia/prevenirea caderilor de la indliime, conform Regulamentului
(UE) 2016/425, in conformitate cu EN 12841:2024 Tip C si EN 341:2011-
2A [detalii suplimentare in Fig. 1), si cu ALU D.5. Atunci cand este ufilizat infr-un
sistem Tn care utilizatorul salveaza o alid persoand, acest dispozitiv nu poate fi
considerat EIP conform Regulomentului (UE) 2016,/425. Organisme notificate:
vezi instructiunile generale.

2) MARCAJ (Fig. 2)

Numere/litere fara legendd: consuliati legenda din instructiunile generale (paro-
graful 5).

GENERAL: 1; 4; 6; 7; 8; 11; 12; 30) Indicafia capatului liber al corzii; 31) In-
dicatia pariii ancorate/incarcate a corzii; 32 Indicatie privind modurile de lucru
ale méanerului de control; 33) Diametrul si tipul de corzi admise (EN 12841); 34)
Infervalul maxim al greutdtii utilizatorului (EN 1284 1); 35) Modele de corzi per-
mise (EN 341); 36) Sarcina minimd si maximd admisa (EN 341); 37) lungimea
maxim& de cobordre admisa (EN 341); 38) Temperatura minim& de ufilizare
admisa (EN 341).

TRASABILITATE: T1; T3; T8; T9.

3) NOMENCLATURA.

Componentele dispozitivului (Fig. 3): Al Contra-bloc; B] Clapetd de fixare; C)
Fanta de atasare; D) Méaner de control; E) Placd laterals fixa; F) Cama; G) Axul
camei; H) Fanf& de introducere a corzii; ) Placd lateralg mobils; L) Clapetd
de sigurant&d. Componentele sistemului (Fig. 4.1-4.2): M| Punct de ancorare; N)
Partea Tncdreatd a corzii; O) Ména care confroleazd coborarea; P) Dispozitiv de
coborére; Q) Capatul liber al corzii; R) Conector pentru legarea la ham sau la
punctul de ancorare; S) Ména care fine capatul liber al corzii. Pozitile ménerului
(Fig. 4.3]): T) Standby / Pozitionare de lucru in siguranta; U) Pozitionare de lucru;
V) Inceperea cobordrii; X) Viteza maxima de coborare; Y) (EBS) sistem suplimentar
de franare.

Materiale principale: consuliati legenda din insfructiunile generale (paragraful
2.4). 2 (camd, contra-blocuri, balamale, arcuri); 3 (placi laterale), 7 (maner,
clapeta de sigurantd).

4) COMPATIBILITATE

Infervalul de temperaturd ambientald adecvat este de la -30°C la +50°C, inter-
valul de vitez& permis de la 0,5 m/s la 2 m/s, infervalul de greutate permis (Fig.
1). Testat in conditii umede si reci. Produsul poate fi ufilizat numai cu dispozitive
cerfificate conform standardelor aplicabile. Lista neexhaustiva: conectori, puncte
de ancorare, hamuri, corzi (Fig. 4).

Conectorii trebuie s& fie conformi cu standardele aplicabile (de ex.: EN 362)
pentru a atasa hamul si/sau punctul de ancorare, direct sau indirect.

Punctele de ancorare si structurile frebuie s fie conforme cu standardele aplicabi-
le sau considerate adecvate de cdire o persoand competentd prin calcule si/sau
testare [de ex.: EN 795, o structurd adecvatd f&rd muchii ascutite] cu o rezistentd
minima de 12 kN.

Hamurile trebuie s& fie conforme cu standardele aplicabile [de ex.: EN 361, EN
813, EN 1498) si frebuie s4 fie adecvate pentru utilizarea prevazutd a sistemului
(de ex.: acces pe coardd, salvare).

Corzile pot fi compuse din orice coardd EN 1891 /A cu diametrul intre 10,5
mm si 11 mm inclusiv.

5) INSTRUCTIUNI DE UTILIZARE.

5.1 - Punctul de ancorare trebuie s fie nfotdeauna situat la nivelul sau deasupra
punctului de atasare al hamului pentru a minimiza eventuald distania de cadere
libera (Fig. 7).

5.2 - Inainte de accesarea locului de lucru, toate riscurile trebuie evaluate, iar
Tnainte de fiecare utilizare si ntrun loc sigur verificati cd dispozitivul si coarda/
linia funcfioneaz& corespunzator (Fig. 8). Verificati c& lungimea corzii/liniei este
adecvatd pentru sarcinile prevazute si cd conexiunile dispozitivului si ale ancorei
sunt aranjate asffel incat ufilizarea s& nu fie Impiedicatd. Trebuie luate masuri pen-
fru a preveni iesirea neintenfionatd a dispozitivului de pe coardd (de ex.: un nod
opritor, capdt cusut]. Se recomandd purtarea unei perechi de manusi adecvate si
esfe necesar sd se acorde atenlie ca ména care fine capdatul liber al corzii s& nu
se apropie prea mult de dispoxzitiv.

5.3 - Infroducerea si scoaterea corzii/liniei. Conectati SPARROW 200R la punc-
tul de atasare adecvat al hamului (Fig. 5) sau la punctul de ancorare (Fig. 6], fo-
losind un conector adecvat; deschidefi placa laterald mobild; infroduceti coarda
urménd marcajele de pe dispozitiv; inchidefi placa laterald mobild (asigurati-va
cd clapefa de siguranf& este inchisa corect]. Cand este necesard o frénare mai
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puternicd (de ex.: greutate mai mare, acces dificil sau coborare de la un punct
de ancorare), treceli capdtul liber al corzii prin clapeta de fixare pentru un control
mai bun al coborarii (Fig. 5.5, 6.5).

5.4 — Coborare/rapel (Fig. 4, @, 12). Tinand capdtul liber al corzii catre fanta
de atosare, fragefi ménerul de confrol Tn infervalul “SPEED CONTROL" pentru a
initia cobordrea, iar pentru a regla viteza variati pozifia manerului si modul de fi-
nere al capdtului liber al corzii. Pentru a opri coborérea, trageti ferm capatul liber
al corzii cdtre fanta de atasare si eliberati manerul de control. Treceti manerul de
control pe “STAND BY” in timpul opririi pentru a evita acfivarea neinfenfionatd si
penfru a reduce incomodarea.

5.5 - EBS (Extraordinary braking system). EBS esfe un sistem care reduce viteza
atunci cand manerul este fras excesiv (de ex.: in caz de distragere, activare inco-
rectd). Pentru resetare, tinefi ferm capatul liber al corzii si eliberati freptat manerul
de control napoi in pozitia “REST".

5.6 - Atentie! Tinefi infotdeauna capatul liber al corzii in timpul coborérii si actio-
nati intotdeauna asupra ménerului treptat; pierderea controlului poate fi dificil de
recuperat, ceea ce duce la risc de rénire gravd sau deces. Dispozitivul se poate
supraincdlzi in timpul cobordrilor lungi si/sau repetate si poate deteriora coarda
de ancorare. Evitati slackul {jocul) in coardd intre utilizator si punctul de ancorare.
Utilizarea repetatd a EBS poate conduce la uzurd suplimentard a corzii.

6) INSTRUCTIUNI SPECIFICE EN 12841.

6.1 - Utilizarea prevézutd a dispozitivelor de reglare pe coardd de tip C conform
acestui standard esfe progresia de-a lungul liniei de lucru si acesfea trebuie utilizo-
fe Tmpreund cu un dispozitiv de reglare pe coardd de fip A si o linie de sigurantg,
cu exceptia cazului in care o evaluare a riscurilor a demonstrat c& o configuratie
alfernativa ar implica un risc mai mic pentru persoane.

6.2 - Performante testate folosind Teufelberger Pafron 10,5 si Teufelberger Patron
Plus 11. Performantele corzii variaza considerabil din cauza consfructiei corzii,
materialelor, tratamentelor de suprafatd, diametrului, precum si din cauza murds-
riei, umezelii, ghefii, coborérilor repefate pe aceeasi portiune: refinefi cd acesfe
variatii vor influenfa comportamentul sistemului.

7) INSTRUCTIUNI SPECIFICE EN 341.

7.1 = Utilizarea prevazutd a dispozitivelor de coborére conform acestui standard
esfe numai pentru salvare. Dispozitivul de coborére trebuie ufilizat numai de o per-
soand competfentd in utilizarea sa sau in conformitate cu protocoale de urgentd
clare. In cazul n care esfe necesar s& I&sati sistemul montat la locul de muncs,
asigurativa c& este profejat corespunzdtor de conditiile atmosferice si de murda-
rie. Ori de cate ori se coboard n secvente rapide, acordafi o afenfie deosebitd
recuperdrii corzii pentru depozitarea acesteia in sac sau n zona desemnafd,
pentru a evita formarea nodurilor sau rasucirilor pe linie.

7.2 - Specificatiile tehnice ale corzilor permise (Fig. 1): 1.1) Produs; 1.2) Marcg;
1.3 Diametru; 1.7) Greutate; 1.8) Greufatea invelisului; 1.9) Greutatea miezului;
1.10) Alunecarea Tnvelisului; 1.11) Alungire; 1.12) Confractie; 1.13) Material;
1.14) Organism notificat implicat in testare.

7.3 - Energia fotald de coborare "W este exprimatd in Jouli {J) si calculats "W
=m X gXhXn" unde: "m" = masa i kilograme (kg); "g” = acceleratia gravi-
fafionald, egald cu 9,81 m/s2; "h" = indliimea de coborére In metri (m); "n” =
numdrul de coboréri

7 4 - Acest dispozitiv a fost testat conform cerintelor Clasei A (pand la 7.500.000
J), cu paramefrii maximi prevazuli (vezi Fig. 1): h = 180 m si m = 200 kg rezul-
tand n = 22 coborari; h = 180 m si m = 150 kg

8) INSTRUCTIUNI SPECIFICE ALU D.5.

8.1 - Utilizarea prevazutd este ca element de conectare infre ancord si coardd/
corde/linie (Fig. 13.1-13.2).

8.2 — Echipamentul a fost testat la 18 kN cu coarda Patron Plus 11 conform
modului prezentat (Fig. 13.4), peniru a respecta cerinfele aplicabile ale EN 795.
Organism nofificat implicat in testare: M2.

8.3 - Dispozitivul frebuie asigurat folosind un nod ,mule” cu un nod de sigurants,
iar bucla frebuie s& aib& o lungime minima de 30 cm (Fig. 13.4). Dupd insfalare,
se sugereazd suplimentar legarea capdtului liber al corzii la ancord pentru a
preveni orice posibild alunecare din cauze neprevazute; acesta frebuie dezlegat
inainte de operarea manerului.

9) VERIFICARI.

Pe langa verificarile enumerate mai jos, respectali ceed ce este indicat n instructi-
unile generale (paragraful 3). Inainte si dupd fiecare utilizare, verificali c&: cama
se rofeste liber, farg blocare, iar arcul camei o readuce in pozifia de blocare pe
coardd; cama nu este uzatd, in special n zona in care blocheazd pe coardd si
in interiorul canelurii pentru coardd; conectorul plasat in fanta de atasare se poate
rofi liber farg impedimente; manerul de control functioneaz& corespunzdtor, iar ar-
cul readuce ménerul in pozitia “REST”; placa laterald mobils se fixeazd corect pe
balamaua camei; manerul de control se rofeste corect fard impedimente. Atentie!
Pentru acest produs trebuie respectate indicatiile standardului EN 365 [instructiuni
generale / paragraful 2.5) si este obligatorie o inspectie periodicd amdnuntits
[instructiuni generale / paragraful 8.
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Navod k pouziti fohoto zafizeni se skléda z obecnych a specifickych pokynd;
oba musi byt pred pouzitim peclivé precteny a pochopeny. Pozor! Tento letak
obsahuje pouze specifické pokyny.

SPECIFICKE POKYNY SPARROW 200R.

Tato poznamka obsahuje nezbying informace pro spravné pouzivani nasledujic-
ho produktu/produkii: samobrzdivé slafiovaci zafizeni SPARROW 200R.

1) OBLAST POUZITI.

SPARROW 200R je osobni ochranny prostiedek (OOP) kategorie Il pro ochra-
nu/prevenci padu z vysky, v souladu s nafizenim (EU) 2016/425, podle EN
12841:2 024 typ C a EN 341:2011-2A (dalsi podrobnosti ve Fig. 1) a podle
ALU D.5. Pri pouziti v systému, ve kierém uZzivatel zachranuie jinou osobu, nelze
foto zafizeni povazovat za OOP podle nafizeni [EU) 2016/425. Oznamené
subjekly: viz obecné pokyny.

2) OZNACENI (Fig. 2)

Cisla/pfsmena bez popisu: odkazuji na legendu v obecnych pokynech (odstavec
5).
OBECNE: 1: 4: 6: 7: 8: 11: 12: 30) Ozna&eni volného konce lana: 31) Ozna-
Zeni ukolvené/zatizené strany lana; 32) Oznageni pracovnich rezimd oviddaci
paky; 33) Piipustny promér a typ lan (EN 12841); 34) Maximalni rozsah hmot-
nosti uzivatele [EN 12841); 35] Povolené modely lan [EN 341); 36 Povolené
min. a max. pracovni zafizeni (EN 341); 37) Povolend max. délka slafiovani (EN
341); 38) Povolend nejnizsi teplota pouziti (EN 341).

SLEDOVATELNOST: T1; T3; T8; T9.

3) NAZVOSLOVI.

Sou&ésti zafizeni (Fig. 3): A| Profiblok; B) Zacvakévaci zapadka; C| Pripojovaci
drazka; D) Ovladaci paka; E) Pevna bocnice; F) Vacka; G) Cep vacky; H) Drézka
pro vlozeni lana; |) Pohybliva bocnice; L) Bezpecnosini zépadka. Soucésti systé-
mu [Fig. 4.1-4.2): M) Kolvici bod; NJ Zatizend strana lana; O) Ruka ovladaiici
slanovanti; P) Slanovact zafizeni; Q) Volny konec lana; R) Spojovaci prosiredek
pro piipojeni k postroji nebo kotvicimu bodu; S) Ruka drzict volny konec lana.
Polohy paky (Fig. 4.3): T) Stand-by / Bezpecné pracovni polohovani; U) Pracov-
ni polohovant; V) Zahgijeni slafiovéni; X) Maximélni rychlost slariovant; ) (EBS)
piidavny brzdny systém.

Hlavni materidly: viz legenda v obecnych pokynech (odstavec 2.4): 2 vacka,
profibloky, zavésy, pruziny); 3 (bocnice), 7 (paka, bezpecnosini zapadkal.

4) KOMPATIBILITA

Vhodny rozsah okolni teploty je od -30°C do +50°C, povoleny rozsah rychlosti
od 0,5 m/s do 2 m/s, povoleny rozsah hmotnosti (Fig. 1). Testovano ve vihkych
a chladnych podminkach. Vyrobek |ze pouzivat pouze se zafizenimi cerfifikova-
nymi podle platnych norem. Nedtplny seznam: spojovact prostiedky, kotvict body,
postroje, lana (Fig. 4).

Spojovaci prostiedky musi spliovat platné normy (napt.: EN 362] pro pripojeni
postroje a/nebo kotviciho bodu, piimo nebo nepiimo.

Kotvici body a konstrukce musi splfiovat platné normy nebo byt posouzeny jako
vhodné kompetenini osobou prostiednictvim vypoctt a/nebo zkousek (napi.: EN
795, vhodna konstrukee bez ostrych hran) s miniméIni pevnosti 12 kN.

Postroje musi spliiovat plamé normy (napi.: EN 361, EN 813, EN 1498) a musi
byt vhodné pro zamyslené pouziti systému [napf.: prace na lang, zéchrana).
Lana mohou byt tvoiena jakymkoli lanem EN 1891 /A o priméru mezi 10,5 mm
all mmvéens.

5) POKYNY K POUZITI.

5.1 - Kotvici bod musf byt vzdy umistén na drovni nebo nad piipojovacim bodem
postroje, aby se minimalizovala pripadné vzdélenost volného padu (Fig. 7).

5.2 - Pred vstupem na pracovisté musi byt vyhodnocena viechna rizika a pred
kazdym pouzitim a na bezpecném misté ovéfte, ze zafizeni a lano/vedeni fungu-
it spravné (Fig. 8). Ovéfte, ze délka lana/vedeni je vhodna pro predpokladané
tkoly a Ze pripojent zafizeni a kotveni jsou usporédana tak, aby pouziti nebylo
omezeno. Musi byt piijata opaffeni, aby se zabranilo nedmysinému vybshnuti za-
fizeni z lana (napf.: zardzeci uzel, sesity konec). Doporucuje se pouzivat vhodné
rukavice a je nuiné dbat na to, aby se ruka drzici volny konec lana nepriblizila
piilis k zafizeni.

5.3 - Vkladant a vyjimant lana/vedeni. Pripojte SPARROVW 200R ke sprévnému
piipojovacimu bodu postroje (Fig. 5) nebo ke kotvicimu bodu (Fig. ¢) pomoci
vhodného spojovaciho prosttedku; ofeviefe pohyblivou bocnici; viozte lano podle
znadeni na zafizeni; zaviete pohyblivou bocnici (ujistéte se, ze bezpecnosini
zapadka je spravné zaviena). Pokud je poffeba silngjsi brzdny 6einek (napf.: vy3si
hmotnost, nepohodiny dosah nebo spoustént z kotviciho bodu), protahnéte volny
konec lana zacvakévaci zépadkou pro lepsi kontrolu slariovani (Fig. 5.5, 6.5).
5.4 — Slafovéni/spousténi (Fig. 4, @, 12]. Drzfe volny konec lana smérem k
piipojovaci drézce, zatéhnéte ovladact paku do rozsahu ,SPEED CONTROL” pro
zahdjenf slafiovani a pro nastaveni rychlosti méfite polohu paky a Gchop volného
konce lana. Pro zastaveni slafovéni pevné zatahnéte volny konec lana smérem
k piipojovaci drézce a uvolnéte ovladaci péku. Pii zastaveni prepnéte ovladact
paku do ,STAND BY", abyste zabranili netmysiné akfivaci a snizili piekazent.
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5.5 - EBS (Extraordinary braking system). EBS je systém, kfery snizuje rychlost,
kdyz je pdka prilis zatazena (naph.: v pipadé rozphyleni, nespravné aktivace).
Pro reset pevné drzte volny konec lana a postupné uvolfiujte ovladaci paku zpét
do polohy ,REST".

5.6 - Pozor! Pii slafiovéni vzdy drzte volny konec lana a s pékou vzdy pracuj-
te_postupné; ztrata kontroly mize byt obtizng obnovitelnd o mize vést k riziku
vazného zranéni nebo smrti. Zafizeni se mize prehiat béhem dlouhych a/nebo
opakovanych slafiovéni a mize poskodit kotvici lano. Vyhnéte se provéseni lana
mezi uzivatelem a kotvicim bodem. Opakované pouziti EBS mize vést k doda-
te¢nému opotiebent lana.

6) SPECIFICKE POKYNY EN 12841.

6.1 - Zamyslené pouziti nastavovacich zafizeni na lané typu C podle této normy
je postup po pracovnim vedeni a musi byt pouzivana ve spojeni s nastavovacim
zafizenim na lané typu A a s bezpecnosinim vedenim, pokud posouzeni rizik
neprokazalo, Ze alternativni konfigurace by znamenala mens riziko pro osoby.
6.2 - Wkony testovany s Teufelberger Patron 10,5 a Teufelberger Patron Plus 11.
Wkony lana se wyrazng i v dosledku konstrukce lana, materialt, povichovych
Gprav, proméru a také v disledku necisfot, vihkosti, ledu, opakovanych slafovént
na stejném Gseku: méjte na paméti, Ze tyto rozdily ovlivni chovani systému.

7) SPECIFICKE POKYNY EN 341.

7.1 = Zamyslené pouziti slafiovacich zafizeni podle této normy je pouze zéchro-
na. Slafiovact zafizeni by mélo byt pouzivéino pouze osobou kompetentni k jeho
pouziti nebo podle jasnych nouzovych protokolti. Pokud je nutné ponechat systém
umistény na pracovisti, ujistéfe se, Ze je dosfateéné chranén pred povétrnostnimi
podminkami a necistotami. Pii slanovani v rychlych sekvencich vénujte zvigsini
pozorost zp&inému navijeni lana pro ulozeni do vaku nebo urceného prostory,
aby se zabranilo tvorbé vzl nebo zkrouceni na vedent.

7.2 - Technické specifikace povolenych lan (Fig. 1): 1.1) Produkt; 1.2) Ochranné
znémka; 1.3) Promér; 1.7) Hmotnost; 1.8) Hmommost opletu; 1.9) Hmotnost jédra;
1.10) Posun opletu; 1.11) Prodlouzenf; 1.12) Smrdtént; 1.13) Material; 1.14)
Oznémeny subjekt zapojeny do zkousek.

7.3 - Celkové energie slafiovani \W" je vyjédrena v Joulech (|} a vypociténa W
=mXgXhXn" kde: ,m" = hmotost v kilogramech (kg); ,g" = gravitaéni zrychle-
ni, rovné 9,81 m/s2; ,h" = vyska slafiovéni v mefrech (m); ,n" = pocet slafiovéni
7.4 - Toto zafizeni bylo testovéno podle pozadavki fiidy A (az 7.500.000 ), s
maximalnimi predpoklédanymi parametry [viz Fig. 1): h = 180 m a m = 200 kg,
coz dava n = 22 slafiovéni; h = 180 mam = 150 kg

8) SPECIFICKE POKYNY ALU D.5.

8.1 - Zamyslené pouziti je jako spojovaci prvek mezi kotvicim bodem a lanem/
lanami (Fig. 13.1-13.2).

8.2 — Zafizeni bylo testovéno pri 18 kN s lanem Pafron Plus 11 podle zobraze-
ného zplsobu (Fig. 13.4), aby splnilo plainé pozadavky EN 795. Oznémeny
subjekt zapojeny do zkousek: M2.

8.3 - Zafizeni musi byt zajiséno pomoci mule uzlu s bezpecnosiim uzlem a
smycka musi mit minimalni délku 30 cm (Fig. 13.4). Po instalaci se doporucuje
dodatecné uvézat volny konec lana u kotvictho bodu, aby se zabrénilo pripadné-
mu sklouznuti z nepredvidanych picin; pred ovladanim paky musi byt rozvézan.
9) KONTROLY.

Kromé nize uvedenych kontrol dodrzujte to, co je uvedeno ve vieobecnych poky-
nech (odstavec 3). Pred a po kazdém pouziti ovéfte, Ze: vacka se volné otééi bez
zasekavani a pruzina vacky ji zacvakne do polohy blokovant lana; vacka nenf
opoffebovand, zejména v oblasti, kde blokuje na lano a uwnitf drézky pro lano;
spojovaci prosffedek umistény v pripojovaci drézce se mize volné ofécet bez
omezeni; ovlddaci paka funguje spravné a pruZina vraci pdku do polohy ,REST”;
pohybliva bocnice sprévné zapadd na zévés vacky; ovladaci paka se spravné
oféci bez prekazek. Pozor! U tohoto produkiu musi byt dodrzeny pozadavky
normy EN 365 [veobecné pokyny / odstavec 2.5) a je povinnd pravidelna
dokladnd periodické kontrola [vieobecné pokyny / odstavec 8.)
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TURKCE

Bu cihozin kullanim kilavuzu genel ve ézel talimatlardan olusur; her ikisi de kulla-
nimdan énce dikkatle okunmali ve anlasiimalidir. Dikkat! Bu brostr valnizea ézel
talimatlan géstermektedir.

SPARROW 200R OZEL TALIMATLAR.

Bu not, asagidaki driin(ler)in dogru kullanimi iin gerekli bilgileri icerir: kendinden
frenlemeli inis cihazi SPARROVV 200R.

1) KULLANIM ALANI.

SPARROW 200R, yiksekte dismeye karsi koruma/énleme amaciyla Kategori
Il Kisisel Koruyucu Donanim (KKD) olup, [AB) 2016/425 Yénetmeligine, EN
12841:2024 Tip C ve EN 341:2011-2A standartlarina (Fig. 1'de daha fazla
ayninfi) ve ALU D.5'e uygundur. Kullanicinin baska bir kisiyi kurtardigi bir sistemde
kullanildiginda, bu cihaz [AB] 2016,/425 Yénetmeligi'ne gére KKD olarak deger
lendirilemez. Onaylanmis Kuruluslar: genel talimatlara bakiniz.

2) ISARETLEME (Fig. 2)

Aciklamasiz numaralar/harfler: genel talimatlardaki lejanta (paragraf 5) bakiniz.
GENEL: 1; 4; 6; 7; 8; 11; 12; 30| Halatin serbest ucunun géstergesi; 31) Ha-
latin ankrajli/yikli farafinin gastergesi; 32) Kontrol kolunun ¢alisma modlarina
iliskin gasterge; 33) Kabul edilen halat capr ve tipi (EN 12841); 34] Azomi
kullanicr agirlik aralign (EN 12841); 35) Izin verilen hat modelleri (EN 341); 36)
|zin verilen minimum ve maksimum calisma yiki (EN 341); 37) Izin verilen azomi
inis mesafesi (EN 341; 38) Izin verilen en disik kullanim sicakligi (EN 341).
IZLENEBILIRLIK: T1: T3; T8; 19.

3) ADLANDIRMA.

Cihazin bilesenleri (Fig. 3): A) Karsrblok; B) Mandalli kilit; C) Baglant yuvasi; D)
Kontrol kolu; E) Sabit yan plaka; F) Kam; G) Kam pimi; H) Halat besleme yuvasi;
I) Hareketli yan plaka; L) Emniyet mandali. Sistemin bilesenleri (Fig. 4.1-4.2): M)
Ankraj nokiasi; N) Halatin yikls tarafi; O) Inisi kontrol eden el; P) Inis cihazi; Q)
Halafin serbest ucu; R) Kusak veya ankraj nokiasina baglamak igin konnekiér; S)
Halatin serbest ucunu tutan el. Kol pozisyonlarn (Fig. 4.3): T) Stand-by / Givenli
calisma konumlandirmasi; U) Calisma konumlandirmasi; V) Inise baslama; X) Aza-
mi inis hizi; Y) (EBS) ilave fren sistemi.

Ana malzemeler: genel talimatlardaki lejanta [paragraf 2.4) bakiniz: 2 (kam,
karsi-bloklar, menteseler, yaylar); 3 [yan plakalar], 7 (kol, emniyet mandali).

4) UYUMLULUK

Uygun ortam sicaklik araligi -30°C ile +50°C arasindadir, izin verilen hiz aralig:
0,5 m/s ile 2 m/s arasindadr, izin verilen agirlik araligi (Fig. 1). Islak ve soguk
kosullarda test edilmistir. Urin yalnizca ilgili standartlara gére sertifikalandinlimig
cihazlarla kullanilabilir. Eksiksiz olmayan liste: konnekisrler, ankraj nokialan, ku-
saklar, hatlar (Fig. 4).

Konnektsrler, kusagi ve/veya ankraj nokiasini dogrudan veya dolayli olarak
baglamak icin ilgili standartlara (&m.: EN 362 uygun olmalidir.

Ankraj noktalari ve yapilar ilgili standartlara uygun olmali veya hesaplamalar
ve/veya tesiler yoluyla yetkin bir kisi tarafindan yeterli gérilmelidir (6rn.: EN 795,
keskin kenarlarr olmayan uygun bir yapi) ve en az 12 kN dayanimda olmalidir.
Kusaklar ilgili standartlara (6rn.: EN 361, EN 813, EN 1498] uygun olmali ve
sistemin amaglanan kullanimina uygun clmalidir (&m.: iple erisim, kurtarma).
Hatlar, capi 10,5 mmile 11 mm (dahil) arasinda olan herhangi bir EN 1891 /A
halattan olusabilir.

5) KULLANIM TALIMATLARI.

5.1 - Serbest dusis mesafesini en aza indirmek icin ankraj nokiasi her zaman
kusagin baglanti nokiasinda veya iizerinde bulunmalidir (Fig. 7).

5.2 - Sahaya erismeden dnce tim riskler degerlendirilmelidir ve her kullanimdan
dnce ve givenli bir yerde cihazin ve halafin/hatin dizgin calishigr dogrulanmali-
dir [Fig. 8). Halafin/hatin uzunlugunun éngérilen gorever icin yeterli oldugunu ve
cihaz ile ankraj baglantilaninin kullanimi engellemeyecek sekilde dizenlendigini
dogrulayin. Cihazin halatian istem disi cikmasini énlemek icin dnlemler alinmalidir
(&rn.: bir durdurma digimu, dikilmis ug). Uygun eldiven kullaniimasi tavsiye edilir
ve halatin serbest ucunu tutan elin cihaza gok yaklasmamasina dikkat edilmelidir.
5.3 - Halatin/hatin takilmasi ve cikarlmasi. SPARROW 200R'yi uygun bir kon-
nekior kullanarak kusagin dogru baglanti noktasina (Fig. 5) veya ankraj nokiasina
(Fig. 6) baglayin; hareketli yan plakayr agin; halati cihaz zerindeki isaretlemeleri
takip ederek yerlestirin; hareketli yan plakay kapatin (emniyet mandalinin dogru
sekilde kapali oldugundan emin olun). Doha giicli frenleme gerekfiginde (6m.:
daha yiksek agirlik, zor erisim veya ankraj nokfasindan indirme), inisin daha iyi
kontroli icin halatin serbest ucunu mandall kiliten gegirerek cekin (Fig. 5.5, 6.5].
5.4 — Inis/abseil [Fig. 4, 9, 12). Halatin serbest ucunu baglanti yuvasina dogru
tutarak kontrol kolunu “SPEED CONTROL" araligina gekin ve inisi baslatin; hiz:
ayarlamak icin kolun konumunu ve halatin serbest ucunu tutusu degistirin. Inisi
durdurmak igin halafin serbest ucunu baglanti yuvasina dogru sikica gekin ve
kontrol kolunu birakin. Durus sirasinda istem disi akfivasyonu énlemek ve hantallig
azaltmak igin kontrol kolunu “STAND BY" konumuna gefirin.

5.5 - EBS (Extraordinary braking system). EBS, kol asin gekildiginde hizi azaltan
bir sistemdir (6rn.: dikkatsizlik, yanlis akfivasyon durumundal. Sifilamak icin halo-
tin serbest ucunu sikica tutun ve kontrol kolunu kademeli olarak “REST” konumuna
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geri birakin.

5.6 - Dikkat! Inis sirasinda_her zaman_halatin_serbest ucunu_tutun ve kolu_her
zaman_kademeli olarak kullanin; kontrol kaybi geri kazanilmasi zor olabilir ve
ciddi yaralanma veya 6liim riskine yol acabilir. Cihaz uzun ve/veya tekrarlanan
inislerde asirt isinabilir ve ankraj hattina zarar verebilir. Kullanici ile ankraj nokfas:
arasinda halatta bosluk olusmasindan kacinin. EBS'nin tekrarlanan kullanimi halat
fa ilave asinmaya yol acabilir.

6) EN 12841 OZEL TALIMATLARI.

6.1 - Bu standarda gére Tip C halat ayarlama cihazlannin amaglanan kullanim
calisma hath boyunca ilerlemedir ve risk degerlendirmesi alternatif bir konfigiiras-
yonun kisiler igin daha az risk olusturacagini géstermedikge, Tip A halat ayarlama
cihazi ve bir emniyet hatti ile birlikie kullaniimalidir,

6.2 - Performanslar Teufelberger Patron 10,5 ve Teufelberger Pafron Plus 11 kulla-
nilarak test edilmistir. Halatin performansi; halat yapisi, malzemeler, yizey islemle-
ri, cap ve kir, nem, buz, ayni bélimde tekrarlanan inisler nedeniyle énemli dlcide
degisir: bu farkliliklann sistemin davranisini etkileyecegini unutmayin.

7 ) EN 341 OZEL TALIMATLAR.

7.1 = Bu sfandarda gére inis cihazlannin amaglanan kullanimi yalnizea kurtar-
madir. Inis cihazi yalnizea kullaniminda yetkin bir kisi tarafindan veya acik acil
durum protokollerine uygun olarak kullanilmalidir. Sistemin is sahasinda birakilmas
gerekiyorsa, atmosferik kosullardan ve kirden yeterince korunmasini saglayin. Hizl
ardisik inislerde, hatta digim veya burulma olusmasini dnlemek icin halat geri
toplayarak cantada veya belirlenen alanda depolomaya ézellikle dikkat edin.
7.2 - Izin verilen hatlarin teknik dzellikleri (Fig. 1): 1.1) Urin; 1.2) Ticari marka;
1.3) Cap; 1.7) Agirhik; 1.8) Kilif agirhgi; 1.9) Cekirdek agirhigr; 1.10) Kilif kay-
masi; 1.11) Uzama; 1.12) Bizilme; 1.13) Malzeme; 1.14) Teste dahil olan
Onaylanmis Kurulug.

7.3 - Toplam inis enerjisi “W" Joule () cinsinden ifade edilir ve “W = m X g X h X
n" olarak hesaplanir; burada: "m” = kilogram (kg) cinsinden kitle; "g" = yercekimi
ivmesi, 9,81 m/s2; "h" = mefre [m| cinsinden inis yiksekligi; “n" = inis sayisi
7.4 - Bu cihaz, Sinif A gerekliliklerine gére (7.500.000 J'ye kadar) test edilmistir
ve éngérilen azami parametrelerle (bkz. Fig. 1): h = 180 m ve m = 200 kg icin
n=22inis; h=180mvem= 150 kg

8) ALU D.5 OZEL TALIMATLARI.

8.1 - Amaglanan kullanim, ankraj ile halat/hatflar) arasinda bir baglant elemani
olarak kullamimdir (Fig. 13.1-13.2).

8.2 — Ekipman, EN 795'in uygulanabilir gerekliliklerini karsilamak tzere, gésteri-
len moda gére (Fig. 13.4) Patron Plus 11 halati ile 18 kN'da test edilmistir. Tesfe
dahil clan Onaylanmis Kurulug: M2.

8.3 - Cihaz, emniyet digimi ile birlikie bir mule digimi kullanilarak emniyete
alinmalidir ve ilmek minimum 30 cm uzunlugunda olmalidir (Fig. 13.4). Kurulum-
dan sonra, éngérilemeyen nedenlerden kaynaklanabilecek olasi kaymayr énle-
mek icin halatin serbest ucunun ankrajda ayrica baglanmasi énerilir; kol calistirl-
madan dnce ¢ozilmelidir.

9) KONTROLLER.

Asagida listelenen kontrollere ek olarak, genel talimatlarda belirtilenlere (paragraf
3) uyun. Her kullanimdan énce ve sonra su kontrolleri yapin: kam sikismadan
serbestce déner ve kam yayr onu halat kilileme konumuna getirir; kam &zellikle
halat izerinde kilitledigi bélgede ve halat kanalinin icinde asinmamis olmalidir;
baglant yuvasina yerlestirilen konnekior engellenmeden serbestce dénebilmelidir;
kontrol kolu dizgin ¢alismali, yay kolu “REST” konumuna geri getirmelidir; hare-
kefli yan plaka kam mentesesine dogru sekilde oturmalidir; kontrol kolu engellen-
meden dogru sekilde dénebilmelidir. Dikkat! Bu_iriin icin EN 365 standardinin
hikiimlerine uyulmalidir (genel talimatlar / paragraf 2.5) ve periyodik _kapsamli
kontrol zorunludur (genel talimatlar / paragraf 8.)
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MAGYAR

A készilék haszndlati dimutatdia dlialanos és specidlis utasitasokbdl all; mindkettét
haszndlat elétt gondosan el kell olvasni és meg kell érteni. Figyelem! Ez o
16jékoztaté csak a specidlis utasitasokat fartalmazza.

SPARROW 200R SPECIALIS UTASITASOK.

Ez a megjegyzés a kovetkezd terméklek) helyes haszndlatéhoz szikséges
informéciokat tartalmazza: 6nfékezd ereszkeddeszkoz SPARROWW 200R.

1) ALKALMAZASI TERULET.

A SPARROW 200RII. kategérigjt egyéni védéeszkdz (EVE) magasbdl toriénd leesés
elleni védelem/megelézés céliara, megfelel az [EU) 2016/425 rendeletnek, az
EN 12841:2024 C tipust és az EN 341:2011-2A szabvényoknak (fovabbi
részletek az 1. abran), valamint az ALU D.5 kévetelményeinek. Amennyiben olyan
rendszerben hasznéligk, amelyben a felhasznald egy mésik személyt ment, ez az
eszkdz nem tekinthetd EVEnek az (EU) 2016/425 rendelet szerint. Bejelentett
szervezetek: lésd az dlialdnos utasitasokat.

2) JELOLESEK (2. dbra)

Felirat  nélkili  szamok/bettk: lasd az dlialénos  utasitasokban  szerepld
jelmagyarézatot (5. pont).

ALTALANOS: 1; 4; 6; 7; 8; 11; 12; 30) A kétél szabad végének jelclése;
31) A kotél r6gzitett/terhelt oldalanak jellése; 32) A vezérlékar tzemmadjainak
ielslése; 33) Megengedett kotélaimérd és kotélfajia (EN 12841); 34) Maximdalis
felhasznaléi 1megtariomany (EN 12841); 35) Megengedett kotéltipusok (EN
341); 36) Megengedett min. és max. munkaterhelés (EN 341); 37) Megengedett
maximdlis ereszkedési hossz (EN 341); 38] Megengedett legalacsonyabb
hasznélati hémérséklet (EN 341).

NYOMON KOVETHETOSEG: T1; T3; T8; T9.

3) SZAKKIFEJEZESEK.

Azeszkéz alkatrészei (3. abral: A) Ellentamasz; B) Zaréretesz; C) Csatlakozényilas;
D) Vezérlskar; E) Rogzitett oldallemez; F) Bitysk; G| Butyskesap; H) Kétélvezets
nyllés; 1) Mozgd oldallemez; L) Biztonsagi retesz. A rendszer elemei (4.1-4.2
&bra): M| Régzitési pont; NJ A katél terhelt oldala; O) Az ereszkedést vezérls
kéz; P) Ereszked®eszkdz; Q) A katél szabad vége; R) Csatlakozdelem a beiiléhsz
vagy a rogzitési ponthoz vald kapesolashoz; S) A kétél szabad végét tarté kéz.
A kar poziciéi (4.3 &bra): T) Stand-by / Biztonsdgos munkahelyzetbedllitas;
U] Munkahelyzetbedllitas; V) Ereszkedés inditasa; X| Maximdlis ereszkedési
sebesség; Y| (EBS) extra fékez8 rendszer.

F& anyagok: lasd az dltalénos utasitasok jelmagyarazatat (2.4 pont): 2 (bitysk,
ellentémaszok, csuklok, rugékl; 3 (oldallemezek), 7 (kar, biztonsagi refesz).

4) KOMPATIBILITAS

A medfelels kéryezeti hdmérséklettartomany -30°C és +50°C kozétt van, a
megengedett sebességfartomany 0,5 m/s és 2 m/s kézdt, a megengedeft
tomegtarfomany (1. abra). Nedves és hideg kérilmények kézoft tesztelve. A
termék kizarélog az alkalmazandé szabvényok szerint tanisitoft eszkdzokkel
hasznélhaté. Nem teljes kord lista: csatlakozdelemek, régzitési pontok, betlek,
kotelek (4. abral).

A csatlakozéelemeknek meg kell felelnivk az alkalmazandé szabvanyoknak
(pl.: EN 362), a beils és/vagy a régzitési pont kdzvetlen vagy kdzvetelt
csatlakoztataséhoz.

A rdgzitési pontoknak és szerkezeteknek meg kell felelniik az alkalmazandé
szabvanyoknak, vagy egy kompetens személynek sz&mitasok és/vagy vizsgdlatok
alapjan megfelelének kell mindsitenie azokat (pl.: EN 795, megfelels szerkezet
éles peremek nélkil), minimum 12 kN szil&rdsaggal.

A beiilsknek meg kell felelnitk az alkalmazandé szabvanyoknak (pl.: EN 361,
EN 813, EN 1498), és alkalmasnak kell lennitk a rendszer rendeltetésszer(
hasznalatara (pl.: kotéltechnika, mentés).

A kotelek barmely EN 1891 /A ketélbs dllhatnak, 10,5 mm és 11 mm kozoti
(beleértve) atmérével.

5) HASZNALATI UTASITASOK.

5.1 - A régzitési pontnak mindig a beild csatlakozési pontiénak szintién vagy
felette kell lennie, hogy minimalizélia az esetleges szabad esés tavolsagat (7.
abra).

5.2 - A munkaterilet megkézelitése eldtt minden kockézatot fel kell mémi, és
minden haszndlat elétt, biztonségos helyen ellendrizni kell, hogy az eszkéz és
a kotél/vonal megfeleléen miksdike (8. abral. Ellendrizze, hogy a kétél/vonal
hossza megfelelé-e az el&iranyzott feladatokhoz, és hogy az eszkdz és a régzitési
pont csatlakozésai Ugy vannak elrendezve, hogy a haszndlatot ne akadalyozzak.
Intézkedéseket kell tenni annak megakadélyozasara, hogy az eszkéz akaratlanul
lefusson a katélre! (pl.: végesomo, varrott vég). Javasolt megfeleld keszty( viselése,
és igyelni kell arra, hogy a kétél szabad végeét fartd kéz ne kerilion 10l kdzel az
eszkdzhoz.

5.3 - A kotél/vonal befizése és eltévolitasa. Csatlakoztassa a SPARROW 200R-+
a beilé megfeleld csatlakozasi pontiéhoz (5. dbra) vagy a dgzitési ponthoz
(6. &bra) megfelels csatlakozoelem segitségével; nyissa ki a mozgéd oldallemezt;
fizze be a kételet az eszkdzon talalhato jelolések szerint; zdrja le a mozgd
oldallemezt (ellendrizze, hogy a biztonsagi retesz megfeleléen zarva van). Ha
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erésebb fékezdhatas szitkséges (pl.: nagyobb tdmeg, kényelmetlen elérés vagy
leengedés régzitési pontrdl), hizza &t a kdtél szabad végét a zardreteszen a jobb
ereszkedéskontroll érdekében (5.5, 6.5 &bral).

5.4 — Ereszkedés/abseil (4., 9., 12. &bral. Tartsa o kétél szabad végét a
csatlakozényilés felé, hizza a vezérldkart a ,SPEED CONTROL" tartomanyba
az ereszkedés megkezdéséhez, és a sebesség bedllitaséhoz véltoziassa a kar
helyzetét, illetve a kétél szabad végének fartasér. Az ereszkedés megallitasahoz
hozza hatérozottan a kétél szabad végét a csatlakozényilés felé, és engedie el
a vezérlkart. Megdllaskor dllitsa a vezérlkart ,STAND BY” é&llasba a véletlen
akfivélés elkerilése és a zavard hatds csékkentése érdekében.

5.5 - EBS (Extraordinary braking system). Az EBS olyan rendszer, amely csékkenti
a sebességef, ha a kart tolzottan meghtzzék (pl.: figyelmetlenség, helytelen
akfivélds esetén). Visszadllitishoz tartsa erésen a kétél szabad végét, és
fokozatosan engedie vissza a vezérlékart a ,REST” pozicidba.

5.6 - Figyelem! Ereszkedés kézben mindig tartsa a kétél szabad végét, és a
kart mindig fokozatosan méksdiesse: az irdnyitas elvesztése nehezen dllithatd
helyre, és silyos sériilés vagy halal kockézatéhoz vezethet. Az eszkéz hosszd és
vagy ismételt ereszkedések soran tilmelegedhet, és karosithatia a régzitékstél:.
Keriilie a ketél lazasdgét a felhasznald és a régzitési pont kézét. Az EBS ismételt
haszndlata a kétél fokozott kopdsahoz vezethet.

6) EN 12841 SPECIALIS UTASITASOK.

6.1-Aszabvany szerinti C tipust kétélbedllité eszkdzok rendeltetésszer hasznélata
a munkavonal menti el8rehaladés, és ezeket A tipust kétélbedllitd eszkdzzel és
biztonsagi vonallal egyitt kell hasznélni, kivéve, ha a kockazatértékelés kimutatia,
hogy egy alternativ konfiguracié kisebb kockézatot jelentene a személyek
szamara.

6.2 - Teliesitményvizsgalat Teufelberger Patron 10,5 és Teufelberger Patron Plus
11 katelekkel. A katél teliesitménye jelentésen véliozik a katél felépitése, anyagai,
feliletkezelése, atmérdje, valamint a szennyezddés, nedvesség, iég, ugyanazon
szakaszon végzett ismételt ereszkedések miatt: vegye figyelembe, hogy ezek a
kilonbségek befolyasoligk a rendszer viselkedését.

7) EN 341 SPECIALIS UTASITASOK.

7.1 = A szabvany szerinti ereszkedéeszkozok rendeltetésszer( hasznalata
kizardlag mentés. Az ereszkeddeszkdzt csak olyan személy hasznélhatja, aki
kompetens a hasznélataban, vagy egyértelml vészhelyzeti profokollok szerint.
Ha szikséges a rendszert a munkaterilefen hagyni, gondoskodjon megfelels
védelemrdl az idsjardsi kérilményekkel és szennyezddésekkel szemben. Gyors
egymdsutanban végzett ereszkedések esetén kiilonds figyelmet kell forditani o
kotél visszavételére és tarolasdra a zsakban vagy a kijeldlt teriileten, a csomdk
vagy csavaroddésok elkerilése érdekében.

7.2 - A megengedett kételek miszaki specifikacioi (1. dbra): 1.1) Termék; 1.2)
Védiegy; 1.3) Amérs; 1.7) Témeg; 1.8) Képeny t6mege; 1.9) Mag témege;
1.10) Képeny elcstszasa; 1.11) Megnyolas; 1.12) Zsugorodas; 1.13) Anyag;
1.14) A vizsgélatban részt vevd bejelentett szervezet.

7.3 - A telies ereszkedési energia ,\W" Joule-ban () van kifejezve és W = m
X g X 'h X n" szerint sz&dmitando, ahol: ,m" = t6meg kilogrammban (kg); ,g" =
gravitécios gyorsulés, 9,81 m/s2; ,h" = ereszkedési magassadg méterben (m);
" = ereszkedések szama

7.4 - Az eszkdzt az A osztdly kévetelményei szerint (legfeliebb 7.500.000 J)
teszteltek, a maximalisan elirt paraméterekkel (lésd 1. ébra): h = 180 m és m
= 200 kg, amely n = 22 ereszkedést eredményez; h = 180 m és m = 150 kg
8) ALU D.5 SPECIALIS UTASITASOK.

8.1 - Rendeltetésszer( haszndlat: Ssszekdtd elemként a régzités és a koteél/
vonal(ak) kézatt (13.1-13.2 abra).

8.2 — A berendezést 18 kN terheléssel, Patron Plus 11 kotéllel tesztelték a
bemutatott méd szerint (13.4 &bra), hogy megfelelien az EN 795 alkalmazandé
kdvetelményeinek. A vizsgalatban részt vevé bejelentett szervezet: M2.

8.3 - Az eszkdzt mule csoméval és biziositd csoméval kell régziteni, a hurok
minimdlis hossza 30 cm legyen [13.4 abra). Telepités utan javasolt a katél szabad
végét az ankerhez tovabbi csoméval régziteni az elére nem lathatd okokbol
beksvetkezs esetleges megestszas elkeriilése érdekében; a kar mikadtetése eléit
ki kell oldani.

9) ELLENORZESEK.

Az alébbi ellenérzések melleft tartsa be az dltalanos utasitasokban (3. pont)
lefrtakat is. Minden haszndlat elétt és utén ellenérizze, hogy: a bitydk szabadon
foroge beszorulés nélkil, és a bityok rugdja a kotélt régzitd helyzetbe pattintia;
a bitydk nem kopott, kilénssen oft, ahol a kétélen rdgzit, illetve a katél horony
belsejében; a csatlakozoényilasban elhelyezett csatlakozéelem akadalytalanul
szabadon forog; a vezérlékar megfeleléen mikadik, és a rugé visszadllitia a
kart ,REST" helyzetbe; a mozgsd oldallemez megfelelden kapcsolédik a bitysk
csukléjahoz; a vezérékar akadaly nélkil megfeleléen forog. Figyelem! Ennél a
terméknél be kell tartani az EN 365 szabvany eléirasait (altalanos utasitasok
2.5 pont), és kételezd a rendszeres, alapos idészakos feliilvizsgalat (4ltalénos
utasitésok / 8. pont).
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To eyxeipidio odnyitv yia auTr Tn CUCKeUR aTOTEAEITal amd VeVIKEG Kal EIOIKEG
odnyieg kal ol dUo mpeénel va dlaacToly TEOCEKTIKG Kal va Yivouv KaTavonTeég
noiv ané 1 xperon. Mpoooxn! To napdv ulMdadio napoucidlel povo T eIdIKEG
odnyiec.

EIAIKEY. OAHTIEY SPARROW 200R.

H napoloa onueiwon Tmepiéxel TIG anapalitnteg mMANEOWopPIES via T owoTh
xeron tou/twv akdhoubou/wv Tpoidvtog/wv: autoppevouevo katafatipa
SPARROWV 200R.

1) MEAIO EDAPMOIHE.

To SPARROW 200R eivar Méoo Atopikig MNpootaciag (MAT) Katnyopiag Il
yia npoctacia/mpoAndn mtkong and tlog, clupwva pe tov Kavovioud (EE)
2016/425, pe ta npotuna EN 12841:2024 Timou C kar EN 341:2011-
2A (nepiocdtepeg Aemrropépeieg oto Fig. 1), kabBag kar pe to AU D.5. Orav
xenaolyoroleital oe oloTtnua oTo omoio o xeERotng Olacwlel GAMo dtouo, n
ouokeur] autr) Oev pmopsl va BewpnBel MAI clupwva pe tov Kavoviopd (EE)
2016/425. Kovoroinpévol Opyaviopol: BA. yevikég odnyieg.

2) SHMANZH (Fig. 2)

ApiBuoi/ypdpuata xwpig Aeldvta: avatpéEte OTo UMdUVAA OTIG YeVIKES odnyieg
(napdypacpog S).

FENIKA: 1: 4: 6;7;8; 11: 12; 30) Evdeifn tou ehetBepou dkpou Tou ayoviou:
31) Evdeifn e aykupwpévng/ popTiopévng meupdc Tou oxoiviol: 32) Evdeiln
OYETIKA e TOUG TPOMOUG Asitoupyiag g Aafric eéyxou: 33) Emtpenduevn
dldpeTpog kal tunog oxoviav (EN 1284 1)- 34) Méyioto elpog Bdpoug xprotn
([EN 12841)- 35) Emitpendpeva povtéha ypapuv (EN 341)- 36) Eritpenduevo
eAAxIoTo Kkal péyioto qoptio gpyaciac [EN 341)- 37) Emtpenduevo péyioto
urjkog kaBodou (EN 341)- 38) Erutpendpevn erdxiot Bepuokpacia yerong ([EN
341).

IXNHAAZIMOTHTA: T1; T3; T8; T9.

3) ONOMATOAOQTIA.

E€aptipata g ouokeurg (Fig. 3): A) Avti-umhok: B) Mdavdaho acpdhiong C)
Yyiopr ouvdeong D) AaPr ehéyxou: E) Ytabepr) mheupik mhéka: F) Exkevtpo
(cam)- G) Afovac exkévtpou: H) Xyiopr tpopodoaiag oyoviol: 1) Kivn
meupik TAaka: L) Aopdleia. E§aptipata tou ouotiuatog (Fig. 4.1-4.2): M)
Ynueio aykipwong N) Doptiopévn mieupd tou oxoiviol: O) Xépl Tou eléyxel
v kaBodo: P) KataBatipag Q) EAetBepo dxkpo tou oyoviol: R) Zuvdetipag
yia olvoeon pe {covn 1) onpeio aykipwang S| Xépl mou kpatd to elelBepo dkpo
Tou ayoviol. Q¢oeig AaPrig (Fig. 4.3): T) Stand-by / Aopalic B¢on epyaoiac:
U) ©éon epyaciag V) Evapén kabddou: X) Méyiotn tayitnta kabédou- Y) (EBS)
npdobeto clotnua médnong.

Kopia uhikd: avatpé€te oTo undpvnua oTic vevikéc odnyieq (mapdypapog 2.4):
2 [éxxevtpo, aviHumhok, apBpwoeic, ehatipial- 3 (MAeupikéc TAdkeg), 7 (Aafr,
acpdleial.

4) YYMBATOTHTA

To katdMnAo elpoc Beppokpaaciac mepiBédMovtog eival and -30°C éwg +50°C,
10 emTEeNdPevo elpog taxutntag and 0,5 m/s éwg 2 m/s, 1o emTpendpevo
eupog Pdpoug [Fig. 1). Aokipaopévo ot uypég kal Yuypég ouvBrikeg. To mpoidy
PTTOPEl VO XPNOILOTIOIETAl PHOVO [E OUOKEUEG TUOTOTIOINKEVEG OUPMWYA pE Ta
epappootéa mpdtuna. EvSetik (un eCaviinmikg) Aiota: ouvdetipeg, onpeia
aykipwong, (cveg/péveg, ypoupés (Fig. 4).

O1 oUVOETAPEG TIPETEE VA CUPPOPPVOVTAl [E TA EQAPHOOTED TEOTUTIA (TLY.:
EN 362) via t olvdeon tng {wvng kal/f tou onueiou aykipwaong, dueoca A
€upeaa.

Ta onueia aykUpwWonG Kal oI KATAOKEUES TEETEI VA OUPHOPMWVOVTAl HE Ta
epappootéa medtuna A va Bewpolvtal katdAMnAa and apuddio ATopo PEcw
unohoyiopv kai/f Sokipcv (my.: EN 795, katdMnAn kataokeur xwpic
aixuneEég axuéc) pe ehdxiotn avroxr 12 kN.

Or {veg/IHAVTEG TIPETIE! VO GUPLOPMVOVTAL JIE TA EQAPHOCTER TEATUTA (TLY. !
EN 361, EN 813, EN 1498) kai va eival katdMnhe yia tnv ipofBAendpevn
xperon tou cucTApatog (m.y.: mpdofacn e oxovi, didowarn).

O1 ypappég pmopoly va anoteholvtal and onolodnnote axovi EN 1891 /A e
Sidpetpo petaly 10,5 mm kar 11 mm cupmepirapBavopévav.

5) OAHTIEX XPHEZHE.

5.1 - To onueio aykipwong neénel va Bpioketal maviote oto id1o tPog i mavw
and 1o onueio olvdeong g {Cvng, WoTe va eAayIoTOMOIETal N evoexduevn
andotaon erelBepng mrcdong (Fig. 7).

5.2 - Mo and ™y mpdoPacn otov xwpo epyaciag mpénel va aljoloyolval
dhol ol kivduvol kal Tiplv and kaBe yprion, ot acpaléc onueio, va enaknBeletal
4TI N ouoKeun kal To oxovi/ ypapur Aertoupyoly owotd (Fig. 8). EmainBeliote ot
TO WriKog Tou oxoIviol/ yeappig eival katédMnlo via Tic tpofAendpeveg epyacieg
kal OTI Ol CUVOECEIC TNG CUCKEUNRG Kal TG aykUPWONG eival Slapopmwliéved
¢to1 wote va unv napepnodiletal n xpron. MNeéne va AnpBolv pétpa wote va
anotpanei n akoloia 080G TNG CUCKEUAG amd To aYoMi [T.y.: kdpTog oToTT,
pappévo dkpo). Tuviotdtal n xpron katdAMnAwy yavTicv kai eival anapaitnto va
000l Mpocoyr WoTe To XéPI TIou KPatd To ehelBepo dkpo Tou oxoviol va pnv
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mAnoialel unepBoAIKA TN CUCKEUR.

5.3 - Eiocaywyr) kar agpaipeon tou oxoviol/ypaupnc. Luvdéote to SPARROW
200R oto katdMnho onueio olvdeong tng (ovng (Fig. 5) f oto onpeio
ayktpwong (Fig. 6), xpnoipoToikvtag katdMno cuvdetipa® avoite TV KiviTh
T\eUpIKA TAGKG" EI0aYAYETE TO OXOIVi akoAouBOVTAg TIC ONPAVOEIG OTN GUCKEUR'
k\eiote v kivnT Theupik Théka (BeBaiwbeite dT N acpdleia éxel kAgioel
owotd). Otav anarteitar ioxupdtepn nédnon (m.x.: peyaritepo Bdpog, dlokohn
npdofBaon i katéBacpa and onueio aykipwaong), Mepdote To eAelBepo Akpo
TOU oYoVIOU péca amd To PAvOaAo acpANoNG yia kaAlTepo éheyxo Tng kaBddou
(Fig. 5.5, 6.5).

5.4 — K&Bodog/paméh (Fig. 4, 9, 12). Kpatwvrag 1o elelBepo drpo tou
oyowiol Tpog T oyiopl olvoeons, TeaPhSte T AaBh eléyxou oto elpog
"SPEED CONTROL" via va Eexvioel n kdBodog kai yia va pubpicete Ty taxutnta
petaBdAete T Béon tng AaPrg kai o kpdtnua Tou eAelBepou dkpou Tou oyovIoU.
lla va otapatioete v kdBodo, tpaPiite otabepd 1o elelBepo dkpo Tou
oyoVIoU TIPOC TN oxiour olvoeang kal aproTe tn Aafr ehéyyou. Metakiviote Tn
AaBr) ehéyyou otn Béon “STAND BY” katd tn otdon yia va anopeuyBei akoloia
evepyonoinon kar va peiwbei n evéyAnon.

5.5 - EBS (Extraordinary braking system). To EBS eival olotnpa mou peicover tv
taxutnta étav n AaPi tpafiétar unepBoliké (my.: ot mepimtwon didonaong
TTPOCOXNG, AKATAMNANG evepyoroinong). Na emavapopd kpatriote otabepd To
eAelBepo dkpo Tou oyoiviol kal anereuBepiote otadiakd tn Aafr ehéyxou miow
otn Béon "REST".

5.6 -Mpoooyr! Katd v kdBodo kpatdre navia 1o eAedBepo dAkpo Tou oyovIoy
kal_evepveite mavia otn Aafr otadiakd: n anwleia ehéyyou pmopel va eival
dlokoho va anokatactabel kal va odnyroel ot kivouvo cofapol Tpaupatiouoy
A Bavdrou. H cuokeun pmopei va unepBepuavBsi katd t didpkeia yakpwv kai/q
enavarapBavousvev kaBddwv kal pnopei va mpokarécel {nuid otn_ypauur
aykipwong. Anoglyete T xa\dpwaon Tou oxoviol petall Tou Yerotn kal Tou
onpeiou aykipwong. H enavarapBavouevn xprion tou EBS umopei va odnyrjoe
oe ipdabetn Bopd Tou oxolvioy.

6) EIAIKEX OAHIIEY EN 12841.

6.1 - H mpoPAendpevn xpron Twv ouckeuhv pUBUIoNg oxonviol TUnou
C olupwva pe autd 1o EGTUTO eval N MEGodog katd PAKOS TS YPAUEAS
epyaciag kal TPEMel va xpnolgomnololvial o ouvouacud pe cuckeur puBuiong
oyovioU TUrou A kal ypapur acpaleiag, ektdg edv n exTipnon kivoUvou éxel
anodeiCel 6T pia evalakTiky dlapdppaon Ba cuveraydtav pikpdtepo Kivouvo
yia ta dropa.

6.2 - O1 emddoeig dokipdotnkay pe Teufelberger Patron 10,5 kar Teufelberger
Patron Plus 11. O1 emddoeic Tou oxoviol TolkiMouy onpavtikd Adyw g
KATAOKEUAG, TWV UNKGV, TWV ETIPAVEINKWOV KATEQYAOIV, NG OIapéTEou,
kaBwg kar Myw Bpwpide, uypaciag, mayou, enavarauBavépevawy kaBddwy
oto (oo TuAua: AaBete undin éti autég ol dlaoporoifoeic Ba ennpedoouy T
OUPTIEPIPOPA TOU CUTTIPATOG,.

7) EIAIKEX OAHIIEX EN 341.

7.1 = H npofAendpevn xpron twv kataBatipwy clppwva pe autd To TEATUTIo
eival povo yia didoworn. O kataPBatipag Tpémel va ypnoluomoletal uévo
and dtopo kavd ot XEACN TOU i CUPPWVA e Oa@l TPWTOKOAA EKTAKTNG
avaykng. Edv eival anapaitto va nopapeivel To cUCTPA EYKATECTNPEVO GTOV
xwpo epyaciag, Befaiwbeite 6T mpocTateleTal eNapKmE and TIC ATPOCPAIPIKEG
ouvBrkeg kar ané Tt Pewpid. Katd tig kaBddoug ot vpryopeg akohoubieg,
OwoTe 18IaiTePn TPOCOYA OTNV AvAKTNoN Tou oxoivioU yia anofrikeuon otov
odko 1) otov kabopiopévo xWpo, KoTe va anopeuxDsl o oxNPATIoHOS KOUTIGV 1
CUOTPOWWY OTN YPAPHN.

7.2 - Texvikég mpodiaypacpéq Twv emtpenopevawy ypappav (Fig. 1): 1.1) Mpoiov-
1.2) Eumopixd onua 1.3) Aidpetpog 1.7) Bapog: 1.8) Bapog pavoua: 1.9)
Bdapog nuprvar 1.10) ONicBnon pavdua: 1.1 1) Erprxkuvon: 1.12) Zuppikvwon:
1.13) YAkd: 1.14] Kovoroinpévog Opyavioudg mou CUPPETElXE OTIG QOKIPES.
7.3 - H ouvohikr evépyeia kaBddou "W exqppaletar ot Joules (J) kai unoroyiletal
"W =mXgXhXn" énou: "m” = pala oe kiAd [kg)- "g” = emtdyuvon Baputntag,
ion pe 2,81 m/s2- "h" = Uog kabBddou ot pétpa (M) “n” = apiBude KaBddwv
7.4 - H ouokeury Sokipdotnke olppwva pe T anartioec Khaong A (éwg
7.500.000)), pe g péyioteg mpoPAendpeveg mapapétpoug BA. Fig. 1):h =180
m kar m = 200 kg pe anotéheopa n = 22 kaBddoug h = 180 m kar m = 150 kg
8) EIAIKEX OAHTIEX ALU D.5.

8.1 - H mpoPAendpevn xprion eivar wg cuvOeTIkd oTolxelo peTaly aykipwong kal
oxoviol/ypappov (Fig. 13.1-13.2).

8.2 — O efomhiopdg dokipdotnke ota 18 kN pe oyowvi Patron Plus 11
olppwva pe Tov TPono Tou @aivetar (Fig. 13.4), wote va ouppoppavetal
e TIC epappoaTtéeg anartoelg tou EN 795, Kovonoinpévog Opyaviopodg mou
ouppeTeixe oTic Sokipég: M2.

8.3 - H ouokeun mpéner va acpaiiletar pe kéumo mule pe kéumo acpaleiag kai o
Bpdxog mpénel va éxel ehdyioTo prikog 30 em (Fig. 13.4). Metd v eykatdotaon
npoteivetal va Oelsl emmhéov To ehelBepo dkpo Tou oxoviol oty aykipwon
wote va anotpanel mbavry oNicBnon and anpdPAienteg artieq npéner va Aube
npiv ané tn Aertoupyia g Aaic.

9) EAEMXOI.
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Mépav Twv ehéyywv TOU avaépovial Tapakdtw, cuppop@wlsite pe doa
avapépovTal oTIC yevikég odnyieg (mapdypacpog 3). Mpiv kar petd and kdbe yoeron,
enainBelote ot 1o ékkevipo MeploTPépeTal eAelbspa xwpig prhokdpiopa kal
TO AATHPIO TOU ekkéVTpOoU To emavawpépsl ot Béon acpdhiong oto oxovi: to
éxxevtpo Oev eival (pBappévo, 18iwe otnv Tiepioy dnou acpahilel aTo oyoivi kal
PECQ OTNV QUAGKWOT) TOU GXOIVIoU" O CUVOETHPAC Tlou TonoDeTeltal oTn oxioun
olvdEong umopsl va mepioTpépetal ehelBepa xwpig epnddiar N Aafh eéyxou
AeIToupyel cwoTd kal To ehatrpio enavapépel ™ Al otn Béon “REST”- n kivnth
TheupIkA TAGKa acahilel CwoTA CTOV PEVTEGE TOU ekkévipou™ n Aaf eAéyxou
MEPICTPEPETAl OWOTA XwpIG epnddia. Mpoooxn! fia autd 1o mpoidy npéner va
Tnpouvtal ol anarticelg tou mpotdmou EN 365 [yevikég odnyieq / mapdypawpog
2.5) kai eival UMoYPEWTIKOC 0 TIEPIODIKAG_evOENEXNC EAeYXOC [VevikéC odnyieg

napdypapoc 8.
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PYCCKUM

VIHCTpYKUMA MO 3KCMTYOTALMM [AGHHOTO  YCTPOMCTBA  COCTOMT M3 OBLLMX
CMEeLManbHbIX YKa3aHMit; 0Ba PA3AEna HEOBXO[MMO BHUMATENBHO MPOYUTATH 1
MOHST Nepes 1Crons3oBaHem. Brumanme! [aHHbIn IMCTOK CONEPXMUT TONbKo
cneumanbHbie YkasaHmua.

CMELUMAJTIbHBIE YKA3AHNA SPARROW 200R.

HacTosiwas sanvcka copepkmnt Heobxoammyo MHGOPMALMIO AN NPABMIIBHOTO
MCMIONB30BOHMS  Criedylowero(ux]  vapenuali):  camotopmossliee  Cryckosoe
ycrpoiicteo SPARROW 200R.

1) OBNACTb MPUMEHEHUS.

SPARROW  200R  ssnsetcs Cpepcrteom  mHamemayansHor  sawmtsl  (CA3)
kareropvu lll ans 3awmTsl/npenoTBpaLLerys NaAeHs C BBICOTbI, COOTBETCTBYET
Pernamerty (EC) 2016/425, cranpapram EN 12841:2024 Tun C w EN
341:2011-2A (ponontutenshsie ceepenus Ha Fig. 1), a takxe AU D.5. Mpu
MCTIONB30BAHMM B CUCTEME, B KOTOPOM MOJb30BATENb CMIACAET PYrOro YEI0BEKd,
AGHHOE YCTPOMCTBO He MOXeT paccmaTpueatsest kak CMI3 cornacHo Pernamerty
(EC) 2016/425. HotndmumposarHble opraHbl: cm. obwme ykazaHms.

2) MAPKPOBKA (Fig. 2)

Lndpbl/Gykes Ges nognmen: cm. nereqgy B obwmx ykasaruax (naparpad 5).
OBLLEE: 1: 4; 6; 7; 8: 11; 12: 30) O6oszHayeHne cBOBOAHOMO KOHLA
Bepésky; 31) ObosHadeHe aHKepHOM,/HArpyXeHHOM CTopoHsl Bepéekn; 32)
O6osHouerne pexnmor pabotsl ynpasnsiowert pykostku; 33) Honyctumsii
avametp v un sepésok (EN 12841); 34) [uanasoH MAKCHMAEHON MacCl
nonssosatens (EN 12841); 35) Honyctumsle mopenn munmi (EN 341); 36)
Honyctimos MUHMMANBHAS 1 MOKemansHas pabouast Harpyska (EN 341);
37) Honyctimas makemansHas anuda cnycka (EN 341); 38) Honyctumasn
MUHUMANBHOS Temnepatypa ncnonbsosanus (EN 341).
MPOCIEXMBAEMOCTb: T1; T3; T8: T9.

3) HOMEHKJTATYPA.

Komnowentsl yctporcrea (Fig. 3): A) Kowtp-6nok; B) 3awénka; C) Cnor
kpernenns; D) Ynpasnsiowas pykositka; E) HenogewxHas Gokosasi nnactuho;
F| Kynauok; G) Ocb kynauka; H) Crot nogaun sepésky; |) MogsuxHas Gokosas
nnactuHa; L) lNpegoxpanutensras sawénka. Komnorentsi cnctems: (Fig. 4.1-
4.2): M) Ankepras Touka; N) Harpyxentas cropora sepéskn; O] Pyka,
koHTpormpytowas cnyck; P) Cnyckosoe yctporictso; Q) CeoboaHbiit koHey,
sepéeku; R) CoemMHUTENbHBIN SNEMEHT [ MPUCOEOMHEHNS K MPMBS3N WK
aHkepHoi Todke; S) Pyka, yaepxysatowias cBOOOaHbIN KoHeL Bepesky. [onoxeHs
pykostku (Fig. 4.3): T) Stand-by / besonacroe patouee nosnuyormposative; U)
Pabouee nosuumormposanme; V) Havano cnycka; X) MakeumansHas ckopocTs
cnycka; Y) (EBS) pononHurensHas TopmosHas cuctema.

OcHoBHblE MOTEpHAnbI: CM. JereHay 8 obwmx ykasanusx (naparpad 2.4):
2 [kyna4ok, KOHTP-ONOKM, WAPHUPSLI, NpyxuHsl); 3 [6okosble nnactumsl), 7
[pyKOSITKA, MPEAOXPAHUTENBHAS 3ALENKA).

4) COBMECTUMOCTb

MNogxopswmii  ananasoH Temnepatypel  okpyxaiowei cpeasi: or -30°C  go
+50°C, ponyctumsiii ananason ckopoctu: ot 0,5 m/c go 2 m/c, ponyctimeiit
auanasoH maccsl (Fig. 1), McnbitaHo BO BAGXHBIX 1 XOMOAHbIX YCIOBMSIX.
V3nenve MOXeT MCroNb3oBATLCS TOMBKO C YCTPOMCTBAMM, CEPTUGHUMPOBAHHBIMM
MO MPUMEHUMBIM CTAHACPTOM. HEMNOMHBINA NepeYeHs: COANHUTENBHBIE NEMEHTI,
QHKEepHbIE TO4KM, npussiav, nunun (Fig. 4).

CoefnHUTENbHBIE SNIEMEHTbI AOSHKHbI COOTBETCTBOBATS MPUMEHVMbIM CTAHAAPTAM
(Hanpumep: EN 362) ana npucoepmHenns npuesan u/MamM GHKEPHOM TOHKM
HAMPSIMYIO WM KOCBEHHO.

AHKepHble TOYKM M KOHCTPYKLMM [OMKHB  COOTBETCTBOBOTH  MPHUMEHMMBIM
CTAHAAPTOM MW ObiTb  NPU3HAHSI  MPUIOLHBIMM - KOMIETEHTHBIM  JTALOM  HA
OCHOBAHMM pacuéros u/man ucnbimarmii (Hanpumep: EN 795, noaxopsuias
KOHCTPYKLMS 5E3 OCTPBIX KPOMOK) C MAHMMOMBHOM MpodHOCTIO 12 KH.
MpuBA3M  DOMXHBI  COOTBETCTBOBATL MPUMEHVMbIM  CTAHAGPTAM  (HANPUMED:
EN 361, EN 813, EN 1498] u 6bitb npurogHsmn Ans NPeanonaraemoro
MCTIONB3OBAHMS CUCTEMBI [HAMPUMED: KOHATHbIM SOCTYN, CNACATENbHbIE PABOTSI).
JTnHmm moryT coctosts us nio6oi sepéskn EN 1891 /A aramerpom ot 10,5 mm
00 11 MM BKIIIOYMTENBHO.

5) MIHCTPYKUMM MO UCMOJIb3OBAHUIO.

5.1 - AHKepHast TOYKG [OSKHA BCEMAA PACTIONArATLCA HA YPOBHE WM BbILLE
TOYKM NPUCOEAMHEHUS MPUBS3M, YTODB MUHUMM3MPOBATL BOSMOXHYIO ASIMHY
csoboproro nogerms (Fig. 7).

5.2 - MMepen [OCTYNOM HQ OBBEKT HEOOXOAMMO OLEHWTL BCE PUCKM, O Neper
KOKABIM MCTIOMb30BAHMEM U B DE30MACHOM MECTE YOEMNTLCS, YTO YCTPOMCTBO 1
Bepéska,/MMHKA pabotaioT nomxHsim obpazom (Fig. 8). Yoeautecs, 4to anuHa
BEPEBKM/NMHWM  COOTBETCTBYET MPELNONAraemslM 30ACYaM, O COBaMHEeHMS
YCTPOWCTBA M GHKEPA OPTaHW30BAHBI TAKMAM ODPA30M, YTODbI MCMOMb30BAHME
He OblIO 3aTPyaHEHO. HeobXomMMO MPHHSTL Mepbl, YTODbI NPENOTBPOTUTL
HEMPEIHOMEPEHHBIN CXOf, YCTPOMCTBA C BEPEBKM (HOMPUMEP: CTOMOPHBIN Y3erT,
MPOLWNTIN  KOHeL). PekomeHayetcs MCronb3oBaTh MOAXOASLLME NEPYATKM, O
TAKXE HEOOXOMMMO CREMT, YTODLI PYKA, YAEPXMBAKOLLAS CBOBOAHBIN KOHEL,
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BEPEBKM, HE NPUOAMXANACH CIMWKOM BIM3KO K YCTPONCTBY.

5.3 - Ycranoeka w cHatve eepéskn/mnmn. [NpucoeanHte SPARROVW 200R
K COOTBETCTBYIOLLEN Touke Kpernnenus npuesan (Fig. 5) unm k axkepHoi Touke
(Fig. 6) ¢ MCnoNb3OBAHNMEM NOAXOASLIENO COEAUHUTENLHOTO SNEMEHTA; OTKPOTE
NoABUXHYIO BOKOBYIO MIACTMHY, BCTABbTE BEPEBKY, Clefyst MAPKMPOBKE
HO YCTPOWCTBE; 30KPOWMTE MOABMXHYIO GOKOBYIO MNACTUHY [yBeguTecs, 4O
NPEeOXPaHUTENbHARA 3aWénka HapéxHo 3akpeita). Korga Ttpebyetcs Gonee
CUNbHOE TOPMOXeHMe (Hampumep: BOMbLIOA MACCA, HEYAOOHbIA AOCTYN WK
CMyCK OT QHKEPHOM TOYKM), NPOTAHUTE CBOBOAHLIN KOHEL, BEPEBKM Yepes 3aLUENKY
ans nyywero koxtpona cnycka (Fig. 5.5, 6.5).

5.4 — Cnycex/nonsdep [Fig. 4, 9, 12). Yaepxusaa cBobGOAHbIA KOHEL, BEPERKM
B HOMPOBAEHWM CNOTA KPErVIeHUs, NEepeBeamTe yNpasisiowyio pykosaTKy B
auanasor “SPEED CONTROL" ans Hauana cnycka; ans perysMpoBKM CKOPOCTH
V3MEHANTE MONOXEHWE PYKOSTKU W CTeneHb YAEPXKAHWA CBODOAHOTO KOHUG
BepéBkM. HT0BbI OCTAHOBUTL CMYCK, PE3KO MOTSHUTE CBOBOAHbIN KOHEL BEPEBKM B
HQMPABEHMM CNOTA KPEMIEHUA U OTNYCTUTE YNPABMSIOLLYIO PyKOATKY. Bo Bpems
OCTOHOBKM MEPEBEaUTE YNPABSIOWYIO pyKosTKy B nonoxerve “STAND BY’,
4TOBbI M3BEXATb HENPEAHAMEPEHHOM OKTUBALMM M YMEHBLIMTE MOMEXM.

5.5 - EBS (Extraordinary braking system). EBS — cucrema, cruxaiowias ckopocTs
NPy YPE3MEPHOM OTBOAE PYKOSITKM (HOMPUMED: MPH OTBNIEYEHMH, HEMPABMIILHOM
aktveaummn). Ona cOpoca kpenko yaepxwsaite CBOGOAHbIM KOHEL, BEPEBKM U
MNOCTENEHHO BO3BPALANTE YNPABAAIOWYIO PYKOATKY OBPATHO B MNONOXeHMe
"REST".

5.6 - Bummanme! Bo spema cnycka scerna vaepxuearite csobopmbiit KoHeL
BEPEBKM M BO3AENCTBYIATE HA PYKOATKY MOCTEMNEHHO; NOTEPI0 KOHTPOMS MOXET
ObITb TPYAHO BOCCTAHOBMTb, YTO NPUBOAMT K PUCKY CEPbE3HbIX TOUBM UK CMEPTU.
YCTPOIMCTBO MOXET NEperpesarscs Npu  ANUTEbHbIX /UM NOBTOPAIOUIMXCS
CyCKOX U MOXET NOBPEAWT QHKEPHYIO AuHuio. Msberaitte nposuca sepéeku
MEXZy NONb30BATENEM W AHKepHOW Toukoin. [losropHoe ucnonssosanve EBS
MOXET NPUBECTM K LONONHUTENBHOMY U3HOCY BEPEBKU.

6) CNELMAJIbHBIE YKA3AHMSA EN 12841.

6.1 - lNpenHasHauermre ycTpolicts perynmposkn Bepésky Tuna C no AaHHOMY
CTAHAAPTY — NPOLABMXEHME BAOSL PABOYEN IMHMK; OHM [OSKHbI UCMOMNB30BATLCS
COBMECTHO C YCTPOMCTBOM PErySIMPOBKM BEPEBKYM THNA A 11 CTPAXOBOUHOM SIMHKEN,
eCIIM TOMBbKO OLEHKA PHCKOB HE MOKA3ANA, YTO ANILTEPHATUBHAS KOHPMIYPALMS
NPMBEAET K MEHbLUEMY PUCKY ANS TIOAEN.

6.2 - VlcnbiTanms xapakTepucTuk Nposoamancs ¢ ucnonssosarmem leufelberger
Patron 10,5 u Teufelberger Patron Plus 11. XapaktepucTuki Bepéskm sHaumuTeNbHO
BAPLUPYIOTCS  M3-30  KOHCTPYKUMM  BEPEBKM, MATEPUANIOB,  MOBEPXHOCTHOM
0BpaboTkK, AMAMETPA, O TAKXKE M3-3a TPA3W, BAArW, NbAd, MOBTOPHbIX CMYCKOB
MO OOHOMY M TOMy Xe Y4OCTKY: UMENTE B BMAY, YTO STW PA3NUYMS BAUSIOT HA
NOBEAEHWE CUCTEMbI.

7) CNELUMATIbHBIE YKA3AHMSA EN 341.

7.1 = NpenHasHaueHe cryckoBbIX YCTPOMCTE MO AAHHOMY CTAHAAPTY — TOMbKO
cnacatenbhsie pabotsl. Cryckosoe yCTPOMCTBO [OMKHO UCMOMBL30BATLCS TOMBKO
KOMMETEHTHBIM MOJb3OBATENEM MM B COOTBETCTBUM C YETKMMW QBOPUAHbIMM
MPOTOKONAMM. EC/IM HEODXOAMMO OCTABUTL CHCTEMY YCTAHOBIIEHHOM HA PABOYEM
MecTe, obecreybTe €& HAJIEXALLYIO 30LUMTY OT ATMOCEPHBIX BOZLENCTBII 1
3arpsizHenmit. [pu criyckax BbICTPbIMM NOCIEAOBATENBHOCTAMM YAENSTE 0COB0E
BHUMAHVE OOPATHOMY BHIGOPY BEPEBKM NS YKIALKW B CYMKY WM B OTBEAEHHYIO
30HY, 4TOBbI U3BEXATs OBPA3OBAHWA Y3N0B UMK NEPEKPYHMBAHUS NIMHUM.

7.2 - Texrnueckue xapaktepucTvku gonyctumsix mummia (Fig. 1): 1.1) Vanenve;
1.2) TosapHsiit 3nak; 1.3) Ouametp; 1.7) Macca; 1.8) Macca onnérku; 1.9)
Macca ceppeunmka; 1.10) Cgeur onnérku; 1.11) Yonunenve; 1.12) Yeagka;

1.13) Marepwan;
VCTIBITAHUAX.

7.3 - O6uwas aneprua cnycka "W sbipaxaetcs 8 xoynax (J) u paccuutsisaetcs
"W =mXgXhXn" rge: "'m" = macca B knnorpammax (kg); “g"” = yckopenue
ceoboaroro nagenus, pasHoe 2,81 m/c2; "h" = ewicota cnycka & metpax (m);
“n" = uncno cnyckos

7.4 - [anHoe yCTPONCTBO MCMBITAHO COMIACHO TpebosaHuam knacca A (no
7.500.000 J] ¢ MaKCMManbHEIMKM MPELYCMOTREHHbIMM NapameTpamu (cm. Fig.
1):h =180 mwum =200 «r, yto naér n = 22 cnycka; h = 180 mum = 150 kr
8) CNELMAJIbHBIE YKA3AHUSA ALU D.5.

8.1 - MpenHasHayeHe — KaK COEAMHMUTESbHBIA SMEMEHT MEXMY OHKEPOM W
sepéakot/munmamn (Fig. 13.1-13.2).

8.2 — Obopynosatime vcnsitano npu 18 kH ¢ sepéskori Pafron Plus 11 cornacro
nokasanHomy cnocoby (Fig. 13.4), utobbl COOTBETCTBOBATL  MPUMEHMMBIM
tpebosarusm  EN 795, HOTMOUUMPOBAHHBIM  OpraH,  y4OCTBOBABLUMA B
nensitanusix: M2,

8.3 - YCTpoWcTBO OMKHO BbiTh 3aPHMKCHPOBAHO Y3NOM Mule ¢ KOHTPOMbHBIM
Y3SIOM, O NETAR BOMKHA UMeTb MukumansHyio arnky 30 cm (Fig. 13.4). Tlocne
YCTAHOBKM ~ PEKOMEHAYETCS  [OMONHUTENLHO  NPUBA3ATL  CBODOAHBIN  KOHEL,
BEPEBKM K QHKEPHOM TOUKe, YTODbI MPESOTBPATHTL BO3MOXHOE MPOCKANL3bIBAHME
MO HEeNpPeaBUAEeHHbIM MPUUMHOM, nepen paboTon C  PyKOSTKOW 3TOT y3er
HEOBXOAMMO PA3BS3ATL.

9) MPOBEPKM.

1.14)  HotuduumpoBaHHbIi  OpraH, y4OCTBOBABLMIA B
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MoMMMO NepeurcneHHbIX Huxe NpoBepok COBMIOAANTE TAKXe YKA3AHMS OBLMX
uhcTpykumi (naparpad 3). Mepea 1 nocne kaxaoro ucnonsosamus yoeamrecs,
4TO: KyNQ4oK CBODOAHO BPAWGETC 6e3 3aKMMHMBAHMSA, W NPYXMHA Kyadka
3ALWENKMBAET €70 B MONOXEHMe ONOKUPOBKM BEPEBKM; KYJIQUYOK HE W3HOLUEH,
0COBEHHO B 30HE BNOKMPOBKM HO BEPEBKE M BHYTPW KOHABKM [ANS BEPEBKM;
COEAMHUTENbHBIA  SMIEMEHT, YCTAHOBNEHHbIM B CNOTE KPEMeHWs, CBOBOAHO
BpallaeTcss 6e3 NpensTCTeui; YNPaBnAioWan PykosTka paboTaeT MpaBmibHO,
O NPYXMHO BO3BPALLOET pykosiTky B nonoxerne "REST”; nopemxHas Gokosas
NAACTUHA NPABUILHO PUKCMPYETCS HA LIAPHUPE KYNIAYKA; YNPABAIOWIAs PyKOSITKA
BPALLCETCS KOPPEKTHO Ge3 npenstctewi. Baumanme! [na paowtoro wspenus
LonxHbl_cobniopatecs Tpebosanms cranpapta EN 365 (obuime unctpykumm
naparpad 2.5], a Takxe obA3aTENbHA NEPUOAUYECKAs TWATENbHAS 1DOBEPKA
[oBlume mHctpykuumn / naparpad 8.)
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Selle seadme kasutusjuhend koosneb ild- ja erijuhistest; mélemad tuleb enne
kasutamist hoolikalt l&bi lugeda ja neist aru saada. Téhelepanu! Kaesolev leht
sisaldab ainult erijuhiseid.

SPARROW 200R ERIJUHEND.

See markus sisaldab vajalikku teavet jargmisel(te] tootelte) korrekiseks kasutami-
seks: isepiduriga laskumisseade SPARROVV 200R.

1) KASUTUSVALDKOND.

SPARROW 200R on Il kategooria isikukaitsevahend (IKV) kérguselt kukkumise
eest kaitsmiseks/ennetamiseks, vastavuses madrusega (EL) 2016,/425, standar
ditega EN 12841:2024 tiip C ja EN 341:2011-2A (taiendavad tksikasjad
Fig. 1), ning AlU D.5 néuetega. Kui seadet kasutatakse sisteemis, milles kasutaja
padstab feist isikut, ei saa seda seadet kasitleda IKV-na vastavalt maarusele (EL)
2016/425. Teavitatud asutused: vt Uldjuhiseid.

2) MARGISTUS (Fig. 2)

Numbrid/téhed ilma selgituseta: vt Oldjuhiste legendi (IGik 5).

ULDINE: 1 4; 6; 7; 8; 11; 12; 30) Kdie vaba otsa tahistus; 31) Kdie ankurdus-/
koormatud poole t&histus; 32) Juhtkdepideme éreziimide tahistus; 33) Lubatud
kaite labimaat ja titp (EN 12841); 34) Maksimaalne kasutaja massivahemik
(EN 12841); 35) Lubatud liinimudelid [EN 341}; 36 Lubatud min. ja maks.
t6okoormus [EN 341); 37) Lubatud maksimaalne laskumispikkus (EN 341]; 38)
lubatud madalaim kasutustemperatuur (EN 341).

JALGITAVUS: T1:; T3; T8; T9.

3) NOMENKLATUUR.

Seadme osad (Fig. 3): A) Vastublokk; B) Klapslukk; C) Kinnitusava; D) Juhtkaepi-
de; E) Fikseeritud kilgplaat; F) Nukk; G) Nuki telg; H) Kaie sisestusava; 1) Liikuv
kilgploat; L) Turvalukk. Stusteemi osad (Fig. 4.1-4.2): M) Ankurduspunkt; N) Ksie
koormatud pool; O) Laskumist kontrolliv kasi; P) Laskumisseade; Q| Kaie vaba
ofs; R) Uhenduslili rakmete vai ankurduspunktiga Ghendamiseks; S) Kéie vaba
ofsa hoidev kasi. Kgepideme asendid (Fig. 4.3): T) Stand-by / Ohutu t66asendi
hoidmine; U) Tédasendi hoidmine; V) Laskumise alustamine; X) Maksimaalne las-
kumiskiirus; ) (EBS] lisapidurdussisteem.

Pahimaterjalid: vt ildjuhiste legendi (I6ik 2.4): 2 (nukk, vastublokid, hinged, ved-
rud); 3 (kilgplaadid), 7 (kaepide, turvalukk).

4) UHILDUVUS

Sobiv imbritseva keskkonna temperatuurivahemik on -30°C kuni +50°C, luba-
tud kiirusevahemik 0,5 m/s kuni 2 m/s, lubatud massivahemik (Fig. 1). Testitud
margades jo kiilmades tingimustes. Toodet véib kasutada ainult seadmetega, mis
on serfifitseeritud vastavalt kohaldatavatele standarditele. Mitteammendav loetelu:
thenduslilid), ankurduspunkiid, rakmed, linid (Fig. 4).

Uhenduslili(d) peavad vastama kohaldatavatele standarditele (nt EN 362), et
kinnitada rakmed ja,/véi ankurduspunkt ofse voi kaudselt.

Ankurduspunktid ja konstrukisioonid peavad vastama kohaldatavatele  stan-
darditele véi olema padeva isiku poolt arvutuste ja/voi katsete kaudu sobivaks
hinnatud (nt EN 795, sobiv konstrukisioon ilma teravate servadeta), minimaalse
tugevusega 12 kN.

Rakmed peavad vastama kohaldatavatele standarditele (nt EN 361, EN 813,
EN 1498) ning olema sobivad sisteemi eftendhtud kasutuseks (nf kdietéd, padas-
tetdod).

Liinid véivad koosneda mis tahes EN 1891 /A ksiest labimédduga 10,5 mm
kuni 11 mm (kaasa arvatud).

5) KASUTUSJUHISED.

5.1 - Ankurduspunkt peab alati paiknema rakmete kinnituspunkii tasemel vai sellest
kérgemal, et minimeerida vaimalikku vaba langemise vahemacad (Fig. 7).

5.2 - Enne t66kohta sisenemist tuleb hinnata kaik riskid ning enne iga kasutamist
ja ohutus kohas kontrollida, et seade ja kdis/liin t63tavad néuetekohaselt (Fig. 8).
Kontrollige, et ksie/liini pikkus on kavandatud t6édeks sobiv ning et seadme ja
ankru Ghendused on paigutatud nii, ef kasutamist ei takistataks. Tuleb rakendada
meetmeid, ef valtida seadme tahtmatut kdielt valjumist (nt stopperislm, dmmeldud
ofs). Soovitatav on kanda sobivaid kindaid ning tuleb jalgida, et kdie vaba otsa
hoidev kasi ei liiguks seadmele liiga lahedale.

5.3-Kaie/liini sisestamine ja eemaldamine. Uhendage SPARROW 200R sobiva
henduslili abil rakmete digesse kinnituspunkii (Fig. 5) vai ankurduspunkii (Fig.
6); avage liikuv kilgplaat; sisestage kais, jargides seadmel olevaid margistusi;
sulgege liikuv kilgplaat (veenduge, et turvalukk on korralikult suletud). Kui on vaja
tugevamat pidurdust [nt suurem mass, ebamugav ulatus vai laskumine ankurdus-
punkiist), 1dmmake ksie vaba ofs labi kldpsluku parema laskumiskontrolli saavuta-
miseks (Fig. 5.5, 6.5).

5.4 — laskumine/abseil (Fig. 4, 9, 12). Hoides kdie vaba ofsa kinnitusava suu-
nas, tdmmake juhtkaepide "SPEED CONTROL" vahemikky, et alustada laskumist;
kiiruse reguleerimiseks muutke kaepideme asendit ning kdie vaba otsa hoidmist.
Laskumise peatamiseks tommake kéie vaba ofs kindlalt kinnitusava suunas ja vo-
bastage juhtkdepide. Peatuse ajal viige juhtkdepide asendisse "STAND BY”, ef
valtida tahtmatut aktiveerimist ja vahendada segamist.

5.5 - EBS (Extraordinary braking system). EBS on sisteem, mis vahendab kii-
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rust, kui kdepidet tommatakse liigselt [nf tchelepanu hajumise, vale akfiveerimise
korral). Lahtestamiseks hoidke kdie vaba otsa kindlalt ja vabastage juhtkdepide
iark-jargult tagasi asendisse "REST".

5.6 - Tahelepanu! Laskumise ajal hoidke alati kdie vaba ofsa ning kasutage kde-
pidet alati jarkjargult; kontrolli kaotust véib olla raske taastada ning see véib

pohjustada raske vigastuse voi surma ohu. Seade véib pika ja/véi korduva lasku-
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mise korral iile kuumeneda ning véib kahjustada ankurdusliini. Valtige kdie 16tvust
kasutaja ja ankurduspunkti vahel. EBS-i korduv kasutamine véib péhjustada kdie
taiendavat kulumist.

6) EN 12841 ERIJUHEND.

6.1 - Selle standardi kohaste C+iipi kdiereguleerimisseadmete etrenahtud kasutus
on liikumine médda @éliini ning neid tuleb kasutada koos Atiipi kdiereguleeri-
misseadme ja turvaliiniga, vélia arvatud juhul, kui riskihinnang on nagidanud, et
alternatiivne konfiguratsioon tooks kaasa véiksema riski isikutele.

6.2 - Toimivus testitud Teufelberger Patron 10,5 ja Teufelberger Patron Plus 11 kdi-
tega. Kdie toimivus varieerub oluliselt kdie konstrukisiooni, materjalide, pinnatést
luse, labimdadu ning mustuse, niiskuse, @& ja sama 18igu korduvate laskumiste
foftu: arvestage, ef need erinevused mdjutavad sisteemi kaitumist.

7) EN 341 ERIJUHEND.

7.1 = Selle standardi kohaste laskumisseadmete effenchtud kasutus on ainult pads-
tetdodd. Laskumisseadet tohivad kasutada ainult isikud, kes on selle kasutamises
padevad, vai selgete hadaprotokollide jargi. Kui on vajalik jatta sisteem t¢ckohta
paigaldatuks, kaitske seda piisavalt ilmastikuolude ja mustuse eest. Kiirefes jarjes-
fikustes laskumistes padrake erilist tahelepanu kdie tagasivaimisele ja selle paigu-
tamisele kotti vai madratud alale, et valtida sélmede vai keerdude tekkimist liinil.
7.2 - Llubatud liinide tehnilised andmed (Fig. 1): 1.1) Toode; 1.2) Kaubamdark;
1.3) Llabimast; 1.7) Mass; 1.8) Kesta mass; 1.9) Sidamiku mass; 1.10) Kesta
nihkumine; 1.11) Pikenemine; 1.12) Kahanemine; 1.13) Materjal; 1.14) Katsetes
osalenud teavitatud asutus.

7.3 - Kogulaskumisenergia "W" véliendatakse dzaulides ()) ja arvutatakse "W =
m X gXhXn" kus: "m” = mass kilogrammides (kg); “g" = gravitatsioonikiirendus,
9,81 m/s2; "h" = laskumiskdrgus meetrites [m); “n" = laskumiste arv

7.4 - Seadet on testitud klassi A nduete kohaselt (kuni 7.500.000 J), maksimaalse-
te ettendhtud parameetritega (vt Fig. 1): h = 180 m ja m = 200 kg, mille tulemus
on n = 22 laskumist; h = 180 m jam = 150 kg

8) ALU D.5 ERIJUHEND.

8.1 - Eftenéhtud kasutus on henduselemendina ankru ja kéie/lini(de) vahel (Fig.
13.1-13.2).

8.2 — Seadet on festitud 18 kN juures Patron Plus 11 kéiega vastavalt ndidatud
meetodile (Fig. 13.4), ef vastata EN 795 kohaldatavatele néuetele. Katsetes
osalenud teavitatud asutus: M2.

8.3 - Seade tuleb kindlustada mule-sdlmega koos turvasdlmega ning silmus peab
olema vahemalt 30 cm pikk (Fig. 13.4]. Parast paigaldamist on soovitatav kdie
vaba ots ankru juures taiendavalt siduda, ef valtida vaimaliku libisemise tekkimist
ettenagematutel pdhjustel; enne kdepideme kasutamist tuleb see lahti siduda.

9) KONTROLLID.

Lisaks allpool loefletud kontrollidele jérgige Gldjuhistes (I6ik 3) toodut. Enne ja
parast iga kasutamist kontrollige, ef: nukk pdérleb vabalt ilma kinnikiilumiseta ning
nuki vedru kidpsab selle kaie lukustusasendisse; nukk ei ole kulunud, eriti piirkon-
nas, kus see kaiel lukustub, ning kdie soone sees; kinnitusavas paiknev thenduslili
saab fakistusteta vabalt pdérata; juhtkdepide &étab korralikult ning vedru viib
kéepideme fagasi asendisse “REST"; liikuv kilgplaat haakub korralikult nuki hinge-
ga; juhtkdepide posrleb sigesti ilma takistusteta. Tdhelepanu! Selle toote puhul
tuleb jargida standardi EN 365 néudeid (ildjuhised / [&ik 2.5) ning perioodiline
pohjalik kontroll on kohustuslik (tldjuhised / 15ik 8.)
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Sis ierices liefosanas instrukcija sastav no visparigajam un specifiskajam instruk-
cijam; abas pirms lietosanas ripigi jaizlasa un jasaprot. Uzmanibu! Si lapina
parada tikai specifiskas instrukcijas.

SPARROW 200R SPECIFISKAS INSTRUKCIJAS.

ST piezime safur nepieciesamo informaciju pareizai $adal-u) produkial-u) lietosa-
nai: pasbremzéjosa nolaisanas ierice SPARROW 200R.

1) PIEMEROSANAS JOMA.

SPARROW 200R ir III kategorijas individualais aizsardzibas lidzeklis (IAL) aizsar-
dzibai/novérianai pret kritienu no augstuma, atbilstoss Regulai (ES) 2016,/425,
standartiem EN 12841:2024 C fips un EN 341:2011-2A (papildu informacija
Fig. 1), ka ar AlU D.5. Ja to izmanfo sistema, kura lietotajs glabj citu personu,
So ierici nevar uzskatit par IAL saskana ar Regulu [ES) 2016/425. Pazinofas
iestades: skatit visparigas instrukeijas.

2) MARKEJUMS (Fig. 2)

Skaitli/burti bez paskaidrojuma: skafit legendu visparigajas instrukeijas (5.
purks).

VISPARIGI: 1; 4; 6; 7; 8; 11; 12; 30) Virves briva gala norade; 31) Virves
enkurofas/iesaisfitas puses norade; 32) Norade par vadibas roktura darba re-
zimiem; 33) Pielavjamais virviu diametrs un tips (EN 12841); 34) Maksimalais
liefotaja masas diapazons (EN 12841); 35) Atlautie liniju modeli (EN 341); 36)
Pielavjoma minimala un maksimala darba slodze (EN 341); 37) Pielaujamais
maksimalais nolaisanas garums (EN 341); 38) Pielaujoma zemaka liefosanas
temperatira [EN 341).

IZSEKOJAMIBA: T1; T3; T8; T9.

3) NOMENKLATURA.

Lerices sastavdalas (Fig. 3): A) Pretbloketajs; B] Aizdares fiksators; C) Piestipring-
sanas slofs; D) Vadibas rokiuris; E) Fikséta sanu plaksne; F) Kamme; G) Kammes
ass; H) Virves ievadisanas slots; 1) Kustiga sanu plaksne; L) Drosibas fiksators.
Sistemas sastavdalas (Fig. 4.1-4.2): M) Enkura punkis; N| Virves iesaistita puse;
O Roka, kas kontrolé nolaisanos; P) Nolaisanas ierice; Q) Virves brivais gals; R)
Savienotdjs pievienosanai pie iejuga vai enkura punkia; S) Roka, kas tur virves bri-
vo galu. Roktura pozicijas (Fig. 4.3): T) Stand-by / Drosa darba pozicionésang;
U) Darba pozicionésana; V) Nolaisanas uzsaksana; X) Maksimalais nolaisanas
afrums; Y) [EBS) papildu bremzesanas sistema.

Galvenie materidli: skafit legendu visparigajas instrukciias (2.4 punkts): 2 (kam-
me, pretblokétdji, enges, atsperes); 3 (sanu plaksnes), 7 {rokiuris, drosibas fiksa-
fors).

4) SADERIBA

Piemérots apkartéjas vides tfemperattras diapazons ir no -30°C lidz +50°C, pie-
laujamais atruma diopazons no 0,5 m/s [idz 2 m/s, pielavjamais masas diapa-
zons (Fig. 1). Parbaudits mitros un aukstos apstaklos. Produkts drikst fikt izmantots
tikai ar iericem, kas serfificétas atbilstosi piemérojamajiem standartiem. Nepilnigs
saraksts: savienotaji, enkura punkfi, iejugi, inijas (Fig. 4).

Savienotajiem jaatbilst piemérojamajiem standartiem (piem.: EN 362), lai pievie-
nofu iejugu un/vai enkura punkiu tiesi vai nefiesi.

Enkura punktiem un konstrukcijam jaatbilst piemérojamajiem standartiem vai
kompetentai personai fie jaatzist par atbilstosiem, veicot aprékinus un/vai par-
baudes [piem.: EN 795, piemérota konstrukcija bez asam malam), ar minimalo
izturibu 12 kN.

Lejogiem jaatbilst piemérojamajiem standartiem (piem.: EN 361, EN 813, EN
1498) un tiem jabit piemérotiem paredzétajai sistemas lietosanai (piem.: piek|u-
ve pa virvi, glabsanal).

Linijas var but izgatavotas no jebkuras EN 1891 /A virves ar diametru no 10,5
mm lidz 11 mm (ieskaitot).

5) LIETOSANAS INSTRUKCIJAS.

5.1 - Enkura punkiam vienmér jaafrodas iejiga piestipringsanas punkia limeni vai
virs 1@, lai samazinatu iespéjamo briva kritiena attalumu (Fig. 7).

5.2 - Pirms piekluves darba vietai janoverte visi riski, un pirms katras lietosanas
un dro3a vieta japarbauda, vai ierice un virve/linija darbojas pareizi (Fig. 8).
Parbaudiet, vai virves/linijas garums ir atbilstoss paredzétajiem uzdevumiem, un
vai ierices un enkura savienojumi ir izkartofi 1, lai lietosana nefikiu fraucéta. Javeic
pasakumi, lai novérstu ierices nejausu noskriesanu no virves (piem.: gala mezgls,
sasuts gals). leteicams liefof piemérotus cimdus, un nepiecie3ams pievérst uzmani-
bu, lai roka, kas tur virves brivo galu, nepietuvotos iericei parak tuvu.

5.3 - Virves/linijas ievietosana un iznem3ana. Pievienojiet SPARROW 200R pie
atbilsto3a iejuga piestiprinasanas punkia (Fig. 5) vai pie enkura punkia (Fig. ¢),
izmanfojot piemérotu savienofdju; atveriet kusfigo sanu plaksni; ievietojief virvi,
sekojot markéjumiem uz ierices; aizverief kusfigo sanu plaksni (parliecinieties, ka
drosibas fiksators ir pareizi aizvérts). Ja nepiecieSama spécigaka bremzesana
(piem.: lielaka masa, neérta piekluve vai nolaisana no enkura punkial), izvelcief
virves brivo galu caur aizdares fiksatoru labakai nolaisanas kontrolei (Fig. 5.5,
6.5).

5.4 = Nolaisanas/abseils (Fig. 4, 9, 12). Turof virves brivo galu virziena vz pie-
stiprinasanas slotu, pavelciet vadibas rokiuri uz “SPEED CONTROL" diapazony,
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lai uzsaktu nolaisanos; atruma regulésanai mainiet rokiura poziciju un virves briva
gala satverienu. Lai apturétu nolaidanos, stingri pavelciet virves brivo galu virziena
uz piestiprinasanas slofu un atlaidiet vadibas rokiuri. Apstasanas laika parsledziet
vadibas rokturi uz "STAND BY”, lai novérstu nejausu akfivizéSanu un samazindtu
fraucejumus.

5.5 - EBS [Extraordinary braking system). EBS ir sisfema, kas samazina atrumu, ja
rokturis tiek parmérigi pavilkts (piem.: novérsta uzmaniba, nepareiza akfivizesa-
na). Lai atiestatitu, stingri turiet virves brivo galu un pakapeniski atlaidiet vadibas
rokiuri atpakal uz "REST" poziciju.

5.6 - Uzmanibu! Nolaisanas laika vienmér turiet virves brivo galu un vienmér dar
bojieties ar rokturi pakapeniski; kontroles zudumu var bt griti atgit, kas var radit
nopietnu traumu vai naves risku. lerice var parkarst ilgstodu un/vai atkartotu nolai-
Sanos laika un var bojat enkura liniju. lzvairieties no virves valiguma starp lietotaju
un enkura punkiu. Atkartota EBS izmantoSana var izraisit papildu virves nodilumu.
6) SPECIFISKAS INSTRUKCIJAS EN 12841.

6.1 - Si standarta C tipa virves regul&sanas iericu paredzétais lietojums i parvie-
fosanas pa darba liniju, un fas jaizmanto kopa ar A fipa virves regulésanas ierici
un drogibas Iiiju, ja vien riska novérigjums nav pieradijis, ka alternafiva konfigu-
racija raditu mazaku risku personam.

6.2 - Veikispéja parbaudita, izmantojot Teufelberger Patron 10,5 un Teufelberger
Patfron Plus 11. Virves veikispéja ievérojami atskiras virves konstrukcijas, materialu,
virsmas apstrades, diametra, ka ari nefirumu, mitruma, ledus, atkartotu nolaisanos
pa vienu un fo padu posmu dél: nemief vera, ka 3is afikirbas ietekmés sistemas
darbibu. _

7) SPECIFISKAS INSTRUKCIJAS EN 341.

7.1 = Si standarta nolaidanas ieri¢u paredzétais liefojums ir fikai glabsana. No-
laisanas ierici drikst izmantof tikai persona, kas ir kompetenta 1as lietosana, vai
saskana ar skaidriem arkartas protokoliem. Ja nepieciesams sistemu atsfar uzsta-
ditu darba vield, nodroginiet tas atbilstosu aizsardzibu pret atmosféras apstakliem
un nefirumiem. Nolaizoties afras secibas, ipadu uzmanibu pieversief virves savak-
Sanai afpakal glabasanai soma vai paredzétaja zona, lai novérstu mezglu vai
savérpumu veido3anos linija.

7.2 - Atlauto liniju tehniskas specifikacijas (Fig. 1): 1.1) Produkis; 1.2) Precu zime;
1.3) Diametrs; 1.7) Masa; 1.8) Apvalka masa; 1.9) Serdes masa; 1.10) Apvalka
nobide; 1.11) Pagaringjums; 1.12) Sarauanas; 1.13) Materidls; 1.14) Pazinota
iestade, kas iesaistita testédana.

7.3 - Kopéja nolaisanas energija "W tiek izteikia dzoulos (J) un aprékinata "W =
m X g X hXn", kur: “m” = masa kilogramos (kg); “g" = gravitacijas paatringjums,
vienads ar 9,81 m/s2; "h" = nolaisanas augstums mefros (m); “n" = nolaisanos
skaits

7.4 - Siierice ir parbaudita saskana ar A klases prasibam (lidz 7.500.000 J), ar
maksimalajiem paredzétajiem parametriem (skat. Fig. 1):h =180 m un m = 200
kg, kas dod n = 22 nolaisanas; h = 180 m un m = 150 kg

8) SPECIFISKAS INSTRUKCIJAS ALU D.5.

8.1 - Paredzétais lietojums ir ka savienojoss elements starp enkuru un virvi/lini-
julam| (Fig. 13.1-13.2).

8.2 — Aprikojums tika parbaudits pie 18 kN ar Patron Plus 11 virvi saskana ar
paradito rezimu (Fig. 13.4), lai atbilstu piemérojomajam EN 795 prasibam. Pa-
zinola iestade, kas iesaistita festésana: M2.

8.3 - lerice janostiprina, izmanfojot mule mezglu ar drosibas mezglu, un cilpai
jabut vismaz 30 cm garai (Fig. 13.4). Pec uzstadisanas ieteicams papildus pie-
sief virves brivo galu pie enkura, lai noverstu iespejamu slidésanu neparedzety
iemeslu d&; pirms roktura darbinasanas tas jaatsien.

9) PARBAUDES.

Papildus zemak uzskaifitajam parbaudém ieverojiet ari visparigajas instrukcijas
noradifo (3. punkts). Pirms un péc katras lietosanas parbaudiet, ka: kamme brivi
griezas bez iesprusanas un kammes atspere fo nostada virves blokesanas pozi-
cija; kamme nav nodilusi, ipasi zona, kur ta blokéjas uz virves, un virves gropg;
savienofdjs piestiprinGsanas slota var brivi griezties bez fraucgjumiem; vadibas
rokturis darbojas pareizi, un atspere atgriez rokiuri "REST" pozicija; kusfiga sanu
plaksne pareizi iekeras kammes engé; vadibas rokturis pareizi griezas bez trau-
céjumiem. Uzmanibu! Sim produkiam jgievéro EN 365 standarta norades (vis-
parigas_instrukcijas / 2.5 punkts) un obligata ir periodiska ripiga parbaude

[visparigas instrukcijas / 8. punkis).
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LIETUVIY

Sio jrenginio naudojimo instrukcijq sudaro bendrosios ir specialiosios instrukcijos;
pries naudojimg butina atidziai perskaityti ir suprasti abi. Démesio! Siame lapely-
je_pateikiamos tik specialiosios instrukcijos.

SPARROW 200R SPECIALIOSIOS INSTRUKCLIOS.

Si pastaba pateikia biting informacijq, reikalingg teisingam Siol-iy) gaminiol-iy)
naudojimui: savaime stabdantis nusileidimo jfaisas SPARROVW 200R.

1) TAIKYMO SRITIS.

SPARROW 200R yra lll kategorijos asmening apsaugos priemoné (AAP), skirta ap-
saugai/prevencijai nuo kritimo i§ aukicio, afifinka Reglamentq (ES] 2016,/425,
standartus EN 12841:2024 C tipas ir EN 341:2011-2A (daugiau informacijos
Fig. 1), taip pat ALU D.5. Kai naudojama sistemoje, kurioje naudotojas gelbs-
fi kitg asmenj, 3is jrenginys negali buti laikomas AAP pagal Reglameniq (ES)
2016/425. Nofifikuotosios jstaigos: zr. bendrgsias instrukcijas.

2) ZYMEJIMAS (Fig. 2)

Skaiciai/raidés be paaiskinimo: zr. legendq bendrosiose instrukcijose (5 punk-
fas).

BENDRA: 1; 4; 6; 7; 8; 11; 12; 30) Virvés laisvojo galo zyméjimas; 31) Vir
vés jivirtinfos/jtfemptos pusés zyméjimas; 32) Valdymo rankenos darbo rezimy
zyméjimas; 33) Lleistinas virviy skersmuo ir tipas ([EN 12841); 34) Didziausio
naudofojo svorio diapazonas (EN 12841); 35) leidziami linijy modeliai (EN
341); 36| leidziama minimali ir maksimali darbo apkrova (EN 341); 37) leidzia-
mas maksimalus nusileidimo ilgis (EN 341); 38) leidziama Zzemiausia naudojimo
femperatira (EN 341).

ATSEKAMUMAS: T1; T3; T8; T9.

3) NOMENKLATURA.

Irenginio dalys (Fig. 3): A| Priesblokis; B) Fiksavimo sklgstis; C) Tirtinimo anga;
D) Valdymo rankena; E) Fiksuota Soniné plokstele; F) Kumstelis; G) Kumstelio asis;
H) Virves jvedimo ango; ) Slankioji 3onine plokstelé; L] Saugos sklgstis. Sistemos
dalys [Fig. 4.1-4.2): M| |ivirtinimo taskas; N| Virves jtempta puse; O) Nusileidimg
valdanti ranka; P) Nusileidimo jtaisas; Q) Virves laisvasis galas; R) Jungtis, skirta
sujungti su dirzais arba jivirtinimo tasku; S) Ranka, laikanti virves laisvajj galg. Ran-
kenos padétys (Fig. 4.3): T) Stand-by / Saugus darbo pozicionavimas; U) Darbo
pozicionavimas; V) Nusileidimo pradzia; X) Maksimalus nusileidimo greifis; )
(EBS) papildoma stabdymo sistema.

Pagrindinés medziagos: zr. legendqg bendrosiose instrukcijose (2.4 punktas): 2
(kumtelis, priesblokiai, vyriai, spyruoklés); 3 (Sonines ploksteles), 7 (rankena, sau-
gos sklgstis).

4) SUDERINAMUMAS

Tinkamas aplinkos femperatros diapazonas yra nuo -30°C iki +50°C, leidzia-
mas greicio diapazonas nuo 0,5 m/s iki 2 m/s, leidziamas svorio diapazonas
(Fig. 1). Isbandyta slapiomis ir Saltomis sqlygomis. Gaminys gali buti naudojamas
fik su jrenginiais, sertifikuotais pagal taikomus standartus. Ne baigfinis sqgrasas:
jungtys, jtvirinimo taskai, dirzai, linijos (Fig. 4).

Jungtys turi atitikti taikomus standartus [pvz.: EN 362), kad bity galima tiesiogiai
arba nefiesiogiai pritvirtinti dirzus ir/ar jivirtinimo faskg.

Jtvirtinimo taskai ir konstrukcijos furi afifikti taikomus standartus arba kompeten-
fingas asmuo, atlikes skaiciavimus ir/ar bandymus, turi pripazinti juos finkamais
(pvz.: EN 795, tinkama konstrukcija be asiriy briauny), minimalus stipris = 12 kN.
Dirzai furi afitikii faikomus standartus (pvz.: EN 361, EN 813, EN 1498) ir furi
bati finkami numatytam sistemos naudojimui (pvz.: darbas su virvemis, gelbéii-
mas).

Linijos gali buti sudarytos is bet kurios EN 1891 /A virves, kurios skersmuo nuo
10,5 mm iki 11 mm (imfinai).

5) NAUDOJIMO INSTRUKCIOS.

5.1 - |ivirtinimo taskas visada turi biti jrengtas dirzy virinimo tasko lygyje arba
auksciau, kad bity sumazintas galimas laisvojo kritimo atstumas (Fig. 7).

5.2 - Prie patekdami | darbo vietq turi biti jvertintos visos rizikos, o pries kie-
kvieng naudojimg saugioje vietoje patikrinkite, ar jrenginys ir virve/linija veikia
tinkamai (Fig. 8]. Patikrinkite, ar virvés/linijos ilgis yra tinkamas numatomoms uz-
duofims, ir ar jrenginio bei jvirtinimo junglys yra isdestytos taip, kad naudojimas
nebity apsunkinfas. Reikia imfis priemoniy, kad jrenginys nefycia nenubeégty nuo
virves pvz.: galinis mazgas, susittas galas). Rekomenduojama moveti tinkamas
pirstines, taip pat btina atkreipti démesj, kad ranka, laikanti virves laisvaijj galg,
nepriartety per arti jrenginio.

5.3 - Virves/linijos jdéjimas ir isémimas. Prijunkite SPARROW 200R prie tinkamo
dirzy tvirfinimo tasko (Fig. 5) arba prie jivirtinimo tasko (Fig. 6), naudodami fin-
kamgq jungtj; atidarykite judanciq Sonine plokstele; jdékite virve laikydamiesi ant
jrenginio esanciy zyméjimy; uzdarykite judanciq Sonine plokstele (jsitikinkite, kad
saugos sklgsfis tinkamai uzdarytas). Kai reikalingas stipresnis stabdymas (pvz.:
didesnis svoris, nepatogus pasiekiamumas arba nuleidimas nuo jivirtinimo tasko),
pertraukite virvés laisvqjj galq per fiksavimo sklgsfj, kad geriau valdytumete nusi-
leidimq (Fig. 5.5, 6.5).

5.4 = Nusileidimas/abseilas (Fig. 4, 9, 12). Laikydami virvés laisvajj galg tvirtini-
mo angos kryptimi, patraukite valdymo rankeng j “SPEED CONTROL” diapazong,
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kad pradétuméte nusileidimg; greiciui regulivofi keiskite rankenos padefj ir virvés
laisvojo galo laikymg. Norédami sustabdyti nusileidimg, tvirtai patraukite virvés
laisvgjj galg tvirtinimo angos kryptimi ir atleiskite valdymo rankeng. Sustojus per-
junkite valdymo rankeng j “STAND BY”, kad isvengtuméte netycinio akiyvavimo ir
sumazintumete frukdymg.

5.5 - EBS [Extraordinary braking system). EBS — sistema, kuri sumazina greitj, kai
rankena per sfipriai patravkiama (pvz.: issiblaskymo, nefinkamo akiyvavimo atve-
ju). Norédami afstatyti, virtai laikykite virvés laisvgjj galq ir palaipsniui afleiskite
valdymo rankeng atgal j “REST" padét].

5.6 - Démesio! Nusileidimo metu visada laikykite virvés laisvajj galg ir visada
veikite rankenq palaipsniui; kontrolés praradimg gali biti sunku atgauti, todél kyla
sunkiy_suzalojimy ar mirties rizika. Jrenginys gali perkaisti ilgu ir/ar pakartoti-
niy_nusileidimy metu ir gali pazeisti jtvirtinimo linijq. Venkite virvés laisvumo tarp
naudotojo ir jivirtinimo tasko. Pakartotinis EBS naudojimas gali sukelti papildomg
virves devejimgsi.

6) SPECIALIOSIOS INSTRUKCIJOS EN 12841.

6.1 - Pagal §j standartq C fipo virvés reguliovimo jtaisy numatytas naudojimas yra
judéjimas darbo linija, ir jie turi buti naudojami kartu su A fipo virvés reguliavimo
jtaisu ir saugos linija, nebent rizikos vertinimas parodé, kad alternatyvi konfigira-
cija sukelty mazesne rizikg asmenims.

6.2 - Veikimas i3bandytas naudojant Teufelberger Patron 10,5 ir Teufelberger Pa-
fron Plus 11. Virvés veikimas labai skiriasi dél virvés konstrukcijos, medziagy,
pavirsiaus apdorojimo, skersmens, taip pat dél purvo, drégmeés, ledo, pakartotiniy
nusileidimy tuo paciu ruozu: turékite omenyije, kad Sie skirtumai paveiks sisfemos
elgsena.

7) SPECIALIOSIOS INSTRUKCIJOS EN 341.

7.1 = Pagal 3j standartq nusileidimo jtaisy numatytas naudojimas yra tik gelbéji-
mas. Nusileidimo jtaisu gali naudotis ik asmuo, kompetentingas jj naudofi, arba
laikantis aiskiy avariniy protokoly. Jei bitina palikii sislemq darbo vietoje, uzti-
krinkite finkamq apsaugq nuo atmosferos poveikio ir purvo. Atliekant nusileidimus
greitomis sekomis, ypatingg démesj skirkite virvés surinkimui ir laikymui krepdyje
arba numatytoje vietoje, kad isvengtuméte mazgy ar susisukimy linijoje.

7.2 - leidziamy linijy techninés specifikacijos (Fig. 1): 1.1) Gaminys; 1.2 Prekés
Zenklas; 1.3) Skersmuo; 1.7) Svoris; 1.8) Apvalkalo svoris; 1.9) Serdies svoris;
1.10) Apvalkalo slydimas; 1.11) Pailgéjimas; 1.12] Susitraukimas; 1.13) Me-
dZiaga; 1.14) Notifikuotoji jstaiga, dalyvavusi bandymuose.

7.3 - Bendra nusileidimo energija “W" isreiskiama dzauliais () ir apskaicivojama
"W =mXgXhXn" kur: "m" = masé kilogramais (kg); “g" = gravitacijos pa-
greitis, lygus 9,81 m/s2; "h" = nusileidimo auksfis metrais [m); “n" = nusileidimy
skaicius

7.4 - Sis jrenginys buvo isbandytas pagal A klases reikalavimus (iki 7.500.000
J), su maksimaliais numatytais parametrais (zr. Fig. 1):h =180 m ir m = 200 kg,
gaunant n = 22 nusileidimus; h = 180 m ir m = 150 kg

8) SPECIALIOSIOS INSTRUKCIJOS ALU D.5.

8.1 - Numalyta paskirtis = kaip jungiamasis elementas tarp jivirtinimo tasko ir
virves/linijy (Fig. 13.1-13.2).

8.2 - Jranga buvo isbandyta 18 kN su Patron Plus 11 virve pagal parodyig
rezimqg (Fig. 13.4), siekiant afitikti taikomus EN 795 reikalavimus. Nofifikuotoji
jstaiga, dalyvavusi bandymuose: M2.

8.3 - Jrenginys turi biti pritvirtintas naudojant mule mazgq su saugos mazgu, o kil
pa turi biti ne trumpesné kaip 30 cm (Fig. 13.4). Po jrengimo sitloma papildomai
priristi virves laisvajj galq prie jivirtinimo fasko, kad bity isvengta galimo slydimo
dél nenumatyty priezasciy; pries naudojant rankenq jis turi buti atristas.

9) PATIKROS.

Be Zemiau isvardyty patikry, laikykités to, kas nurodyta bendrosiose instrukcijo-
se (3 punkfas). Pries ir po kiekvieno naudojimo patikrinkite, ar: kumstelis laisvai
sukasi, neuZsikerta, o kumatelio spyruoklé jj uZfiksuoja virvés blokavimo padéty-
ie; kumstelis néra nusidévéjes, ypac foje vietoje, kur jis blokuoja virve, ir virvés
griovelyje; jungtis, jdéfa | tvirfinimo angg, gali laisvai suktis be frukdziy; valdymo
rankena veikia tinkamai, o spyruoklé grazina rankenq j “REST" padéfj; judanti
soniné plokstele tinkamai uzsikabina ant kumstelio vyrio; valdymo rankena sukasi
feisingai be trukdziy. Démesio! Siam gaminiui turi biti laikomasi EN 365 standar-
to nurodymy [bendrosios instrukcijos / 2.5 punktas], ir privaloma periodiné igsami
patikra (bendrosios instrukcijos / 8 punkias).
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BbJITAPCKHA

VIHCTPYKUMATG 30 TO3M ypeq, ce CbCToM OT OBWM W CNELMUIHA MHCTRYKLMM; 1
Agete TPA0BA G OBAAT BHAMATENHO NPOYETEHN 1 pPa3bpaHW npeau ynotpeba.
Brumarme! Toau nurctoska Nokasea camo cneundUIHUTe MHCTOYKLIMK.
CHOELINDPHYHN MHCTPYKLIMIA SPARROW 200R.

Hactosiwata Genexka cbabpxa HeOBXO@MMATa MHPOPMALMS 30 NPABMIHG-
Ta ynotpeba Ha crepHus(te] npoaykT(u): cCaMmoCIMpalio CryckoBO YCTPORCTBO
SPARROW 200R.

1) OBNACT HA MPUJTOXEHME.

SPARROW 200R e nnuto npeanasto cpepcteo (JTMC) kareropus Il sa sawwra/
NPefoTBPATABAHE HA NOAAHE OT BUCO4MHA, cboTeercTBawo Ha Pernament (EC)
2016/425, wa EN 12841:2024 Tun C v EN 341:2011-2A (nonbnrutentm
noppobHoc ewe Fig. 1), kakto 1 va ALU D.5. Korato ce nsnonssa & cucrema,
MU KOSITO NOTPEBUTENAT CNACSIBA APYTO NMLE, TOBA YCTPOMCTBO HE MOXE fd Ce
canta 3a JINC cvmacko Pernament (EC) 2016/425. Hotudmumparu opramn:
BIXTE OBLUMTE UHCTPYKLMN.

2) MAPKPOBKA (Fig. 2)

Lndpu/Eyken Ges HORMMC: OTHACAT Ce KbM NEreHaaTa B OBWMTE MHCTPYKLMM
(naparpad 5).

OBLUO: 1;4;6;7;8; 11; 12; 30) ObosHa4eHre Ha cBOBOAHMA KPAM HA BbxXe-
T0; 31) ObosHaueHre 3a aHKePMPAHATA,/HATOBAPEHA CTPAHA Ha BbxeTo; 32)
O6o3HoueHre 30 pabOTHUTE PEXMMK HO ynpoenseawata pskoxeatka; 33) [o-
nyctum avametsp 1 n sxera (EN 1284 1); 34) [duanason Ha makeumantoto
Terno Ha notpebutens (EN 12841); 35) donyctumun mogenu nmnmn (EN 341);
36) Honyctumo mMuHMmManHo 1 mokeumanto pabotHo Hatosopsake (EN 341);
37) Honyctima makeumanta gunxuda Ha cnyckare (EN 34 1); 38) Honyctma
HaMHMCKa Temnepatypa Ha ynotpeba (EN 341).

MNPOCNEOMMOCT: T1: T3; T8; T9.

3) HOMEHKJTATYPA.

KomnoneHTn Ha ycrporctsoto (Fig. 3): A) Kontpobrok; B) LLpakeawy drikcatop;
C] Orteop 3a sakpeneate; D] Ynpasnasawa pekoxsatka; E) Oukenpara crpo-
Huana nnova; F) Kynadok; G) Oc Ha kynavka; H) Oteop 3a nogasate Ha BbxeTO;
l) Mogewxra ctpanmrata nnoya; L Mpeanazen ¢ukcarop. Komnorewt Ha cuc-
temara (Fig. 4.1-4.2): M) Ankepra Touka; N) Hatosapera ctpaHa Ha sbxeTo;
OJ Prka, koHTponvpaua cnyckareto; P) Cryckoso yerporictso; Q) Ceobope
kpait Ha BbxeTo; R) KoHekTop 30 cBbp3saHe Kb COPYATA MK QHKEPHATA TOYKD;
S) Peka, mbpxatia ceoboaHs Kpai Ha bxeTo. [osuumn Ha pekoxeatkata (Fig.
4.3): T) Stand-by / Besonacto pabotHo nosmnumonmpare; U] Pabotho nosnumo-
Hupane; V) Hauano Ha cnyckane; X) Makcumanta ckopoct Ha cnyckate; Y) (EBS)
AOMBIHATENHA CMIMPAYHA CUCTEMO.

OCHOBHM MATEPUONK: BIXTE NETEHAATA B 0BLLMTE MHCTPYKUMK (naparpad 2.4):
2 (kynauok, KoHTpabrokose, WapHpK, npyxunu); 3 (cTpanmuHm nnoun), 7 (pb
KOXBATKA, NpefnaseH ¢ukcatop).

4) CbBBMECTUMOCT

[MNogxopswmsT TemnepatypeH auanasod wa cpepata e ot -30°C po +50°C,
BOMYCTAMMAT AnanasoH Ha ckopoctta e or 0,5 m/s go 2 m/s, ponyctumusr
avanasor Ha ternoro (Fig. 1). TecteaHo npu mokpu u cryaermn yenosws. [1po-
AyKTbT MOXE [ia CE M3NON380 CAMO C YCTPOWCTBA, CEPTUPUUMPAHM ChIIOCHO
MPUNOKMMATE CTAHAAPTU. HEMbAeH CNMCBK: KOHEKTOPH, QHKEPHM TOUKM, COPYM,
mHmn (Fig. 4).

KoHekTopute Tpsibea Aa OTrOBApST HA NpUAGKHMITE CTaHAOPTY [Hanp.: EN
362) 30 30kpeneaHe Kb COPYATA M/WNM QHKEPHATA TOYKA, AMPEKTHO WM WH-
AVMPEKTHO.

AHKEPHHTE TOYKM W KOHCTPYKLMMTE TPSOBA 10 OTTOBAPSIT HA MPUIOKMMATE CTAH-
AGPTU MM AQ CE CYUTAT 30 MOAXOAALLM OT KOMMETEHTHO JIMLE YPE3 M3UNCTIEHMS
n/vam vanutearva (Hanp.: EN 795, noaxopswa koHcTpykums 6e3 octpu pubo-
Be) ¢ MuHUManHa sikocT 12 kN.

C6pywre TpsbBO 4O OTTOBAPST HA Mpunoxumute ctaHpaptv (Hanp.: EN 361,
EN 813, EN 1498) 1 ao ca nogxoasiuiy 3a npegsraeHaTa ynotpeba Ha cucte-
mata (Hanp.: pabota no Bbxe, Cnacseaxe).

JTnnmmre morat aa Guaar ot sesko EN 1891 /A suxe ¢ anamersp mexay 10,5
mmu 11 mm eknoyuTENHO.

5) MIHCTPYKUMM 3A YNOTPEBA.

5.1 - AHkepHaTto Touka TpsBBO BMHAMM AG CE& HOMMPG HO HWMBOTO HQA TOHYKATA
HO 30KPENBAHE HO COPYATA MM HOZ, Hesi, 30 A0 C& MUHUMMU3MPA EBEHTYQITHOTO
pascTosHre Ha ceobogro nagae (Fig. 7).

5.2 - Mpeau goctsn fo 06EKTa BCUUKM prckose TPsibBa AA BLAAT OUEHEHN, d
MPEean BCAKA yNnoTpeba 1 Ha BE30NacHO MACTO MPOBEPETE AANN YCTPONCTBOTO
W BbxeTo,/nuHnata paborat npasunHo (Fig. 8). Mposepete pam abmxuHATA Ha
BBLXETO,/TMHUATA € NOAXOAALLA 30 NPEABUAESHNTE 30[AYM W AANW BPB3KUTE HA yC-
TPOWCTBOTO U AHKEPA CA OPraHM3MPAHHM TAKA, Ye ynotpebata Aa He ce Bbanpe-
naTcTea. TpsibBA G CE B3EMAT MEPKM, 30 AQ CE NPE[OTBPATH HEBOSIHOTO U3TH-
4OHE HO YCTPOMCTBOTO OT BbXETO (HaMp.: CTon-Bb3en, 3awut kpai). [Npenopbusa
CE& HOCEHETO HO MOAXOAALLM PBKABULIA 1 € HEODXOMMMO AQ Ce OBbPHE BHUMAHME
PBKATA, KOATO [AbPXM CBODOAHMS KPA HA BLXETO, 4G HE Ce NPUBNMKABA TBbPAE

Climbing Technology by Aludesign S.p.A. via Torchio 22
24034 Cisano B.sco BG ITALY

Member of @ SKYLOTEC

MHOFO 10 YCTPOWCTBOTO.

5.3 - Moctagare 1 ussaxaare Ha suxeto/nuHnata. Cevpxere SPARROVV 200R
KbM NOAXOAALLATA TOYKa 30 3akpensare Ha cbpysata (Fig. 5) mmm kem axkepHa-
1a Touka (Fig. 6], kato n3nonssate NOAXOAALL KOHEKTOP; OTBOPETE MNOABMXHATA
CTPOHMYHG MI0YA; NOCTABETE BLXETO, CNEefBAaMKM MOPKMPOBKUTE HA YCTPOM-
CTBOTO; 3QTBOPETE NOABMXHATA CTPAHMYHA NoYa [yBepeTe ce, Ye NpeanasHuaT
dukcatop e npasunHo sateoper). Korato e Heobxogmmo No-cuiHo cnvpadHo
necTeve (Hanp.: NOTONSMO Termo, HeyaobeH AOCTbI UM CMYCKAHe OT AHKEPHA
TO4KQ), NpekapaTe CBOBOAHUS KPAN HO BLXETO NPe3 LPaKBALMA UKCaTop 3a
no-nobup koHTpon Ha cnyckaweto (Fig. 5.5, 6.5).

5.4 — Cnyckare/panen (Fig. 4, 9, 12). Oupxeiikn ceoboanms kpait Ha BbXETO
KbM OTBOPQ 30 3AKPENBAHE, M3ALPNAMTE YNPABNABALLATA PLKOXBATKA B AMANG-
sona “SPEED CONTROL', 30 ga 3anouHeTte CryckaHETO, d 30 PEryMPaHe HA
CKOPOCTTA MPOMEHSINTE NOSIOKEHUETO HA PHKOXBATKATA M 3AXBATA HA CBOOOAHMS
KPQaW Ha BbXETO. 3a Aa CNPETe CNYCKAHETO, M3AbPNANMTE CUIHO CBODOAHMS KPajl
HQ BBXETO KbM OTBOPA 30 3AKPENBAHE 1 OTMyCHETE YNPABNSBALLATA PHKOXBATKA.
Mpu cnvpare npemectete ynpasnasawara pskoxsatka 8 “STAND BY', sa ga
n3berHeTe HEBOHO AKTUBMPAHE M AA HAMANWTE HeynoBCTBOTO.

5.5 - EBS (Extraordinary braking system). EBS e cuctema, kosto Homanssa cko-
POCTTA, KOraTO PLKOXBATKATA Obe M3AbPNaHA NMPEKOMEPHO (Hanp.: npu pasceir
BAHE, HENPUBWIHO aKTUBMPAHE). 30 HyNIMpaHe ApbXTe 30paso CBOBOAHWS Kpaji
HO BLXETO M NOCTENEHHO OTMYCKAMTE YNPABAABALATA PbKOXBATKA OBPATHO B
nonoxeue “REST".

5.6 - Bumumanue! [No speme Ha cnyckare suHarv apbxre cBOGOOHMA KPAN HA
BbXETO W BUHATU AEMCTBAMTE C PhKOXBATKATA NOCTENEHHO; 3ary6ATa HA KOHTPON
MOXe [id € TPYAHO Bb3CTAHOBMMA W [0 [OBENE [O PUCK OT TEXKO HAPAHABAHE
MM CMBPT. YCTPOMCTBOTO MOXe A0 Nperpee nput AbArd U/Wiv NOBTAPALM Ce
CYCKQHWSA M MOXe A0 NOBPeau aHKepHATa nuHua. Wsbarsaitte otnyckaHe Ha
BbXETO Mexay notpebutens u axkepHata Todka. [lostoprata ynorpeba Ha EBS
MOXe [0 [OBEefe 00 AOMBIHUTENHO U3HOCBAHE HA BLXETO.

6) CNELMDUYHN MHCTPYKLIMM EN 12841.

6.1 - MpearasHaderara ynotpeba Ha YCTPOMCTBATA 30 PEryIMPAHE HA BbXE T
C cnopepn To31 CTAHAAPT € NpuagMksaHe no paboTHATA NKHUS U Te TpoBa A
Ce M3NON3BAT CbBMECTHO C YCTPOWCTBO 30 PEryiMpaHe Ha Bbxe Tvn A v npeg-
MNA3HA JIMHUA, OCBEH GKO OLEHKATA HA PUMCKA HE € MOKA3asa, Ye afTepHATMBHA
KoHbUIrypaums 61 BoBENa [0 NO-MAMbK PUCK 30 JMLATA.

6.2 - MNokasatenute ca manutamn ¢ Teufelberger Patron 10,5 u Teufelberger
Pafron Plus 11. lMokasaTenuTe Ha BLXETO Ce PO3NMHYABAT 3HAYMTENHO NOPAAM
KOHCTPYKUMATA HO BBLXETO, MATEPUAIMTE, MOBBPXHOCTHITE 0BPabOTKM, Aame-
TbPQ, KAKTO W MOPAAM 3aMbPCSBAHE, BNArA, e, NOBTAPALLM Ce CMYCKaHUsS No
E0MH M Cbly YHACTBK: UMAMTE NPEeABUA, Ye TE3n BApUAaLMK L NOBNHAAT HA NoBe-
AEHWETO HA CUCTEMATO.

7) CNELMDPUYHIA MHCTPYKLIMM EN 341.

7.1 = MpenHasHaveHata ynotpeba HA CMyckoBMTE YCTPOWMCTBA Criopes, TO3u
cTaHaapt e camo 3a cnacsasare. CnyckoBOTO YCTPOMCTBO Tpsibea Aa ce U3nons-
BA CAMO OT JIULE, KOMNETEHTHO B YNoTpebata My, Win CreaBanky SCHU aBapuit
HW npoTokonn. AKO e HeOBXOAMMO cHCTemaTa Aa Gbae OCTaBeHa Ha PaboTHOTO
MSCTO, yBEPETE Ce, Ye € QAEKBATHO 3ALMTEHA OT aTMOCHEpHM YCIOBMS W OT
sambpesieare. [pu panenvpare B 6bp3u NOCNENOBATENHOCTY OOPLLLANTE OCO-
BEHO BHUMAHME HO NMPUOMPAHETO HO BBLXETO 34 CbxpaHeHue B Topbata wmam
onpefeneHaTa 30Ha, 30 Aa ce usberHe oOPA3yBAHE HA Bb3MM MM YCYKBAHMS
Mo JMHUATA.

7.2 - TexHmnuecku cneundukaummn Ha paspewenmte nuHmn (Fig. 1): 1.1) MpogykT;
1.2) Teproscka mapka; 1.3) Ouamersp; 1.7) Terno; 1.8) Terno Ha onnetkata;
1.9) Terno Ha cvpuesurara; 1.10) Mpunnbssaxe Ha onnetkata; 1.11) Yabmxe-
rve; 1.12) Ceueane; 1.13) Marepuan; 1.14) Hotuduumpan oprau, ydactsaty
B M3NUTBAHETO.

7.3 - Obwara exeprus Ha cnyckare "W ce mnapassasa 8 pxaynm (J) 1 ce naunc-
nsea "W =m X g X h Xn" egeto: 'm” = maca & kunorpamm [kg); "g" = semHo
yckopenne, pasHo Ha 9,81 m/s2; "h" = eucoumHa Ha cnyckare & metpu (m);
n" = Bpon cnyckanms

/.4 - ToBa YCTPOWCTBO € M3MUTAHO ChIIACHO Mauckeanuata 3a Knac A (mo
7.500.000 J), ¢ mokcumantute npeaguaern napometpw (emx Fig. 1): h = 180
mu m = 200 kg, koeto aoea n = 22 cnyckarms; h = 180 mum = 150 kg

8) CNELMDPUYHIN MHCTPYKLIMM ALU D.5.

8.1 - MpearasHaderata ynotpeba e kaTo CBbP3BALL ENEMEHT MEXMY GHKEPA W
ewxeto/mmnusaTalurel (Fig. 13.1-13.2).

8.2 — O6opyasaneTto e usnutaro npu 18 kN ¢ swxe Patron Plus 11 curacro
nokazawus pexum (Fig. 13.4), 30 o OTroBapst HA MPHUIOKUMMTE UMCKBAHMS HO
EN 795. Hotuduumpar opran, yuacteaiy, 8 nanursareto: M2.

8.3 - Ycrpoiicteoto Tpabea aa Bvae ocurypeHo ¢ mule Bb3en ¢ npeanaseH svaen,
a npumkata Tpsdsa aa uma mrpumanta gexiia 30 cm (Fig. 13.4). Cnea mow-
TAXA Ce NPEnopbYBA JOMLIHUTENHO A4 CE 30BbPXE CBODOAHMUST KPAM HA BBLXETO
KbM QHKEPA, 30 4G Ce NPEeAoTBPATH EBEHTYANIHO NPUMIIB3BAHE NOPAAM HeNpes:
BUAEHM MPUUMHK; TPSOBA Aa Ce passbpxe npean paboTa ¢ PbKOXBATKATA.

9) MPOBEPKM.

OcseH nocoveHute no-fony nNpoBepKH, cnaseanTe YKA3AHMATA B O6LLI,MTS
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uhctpykumu (naparpad 3). Mpeau v cren seska ynotpeba nposepssaitte, ye:
KyNIQYOKBT Ce BbpT CBOBOAHO 6e3 3aKIMHBAHE M MPYXMHATA HA KyNauyka ro
BPBLLA B MONOXEHMe 30 BAOKMPAHE HA BBXETO; KY/IQYOKLT HE € U3HOCEH, OCO-
BeHO B 30HATA, KbAETO BJIOKMPA BbPXY BLXETO W BLTPE B KOHAIA 30 BBXETO;
KOHEKTOPBT, NOCTABEH B OTBOPA 3Q 30KPEMNBAHE, MOXe [A Ce BbPTW CBOBOAHO
6e3 NpenaTcTaMs; YNPABISBALLATA PHKOXBATKA PABOTU MPABUIHO, MPYXMHATA
BPBLA pbkoxBaTkaTa B nonoxerve "REST'; nopsuxHoTa CTpaHMdHa mnoya ce
30KQYA MPABMIHO KbM LUOPHMPA HO KYJIQYKQ; YNPABSBALLATA PbKOXBATKA CE
BLPTV NPABUIHO Be3 NpensTcTams.

Buumanue! 3a 1o3u npoaykT Tpabea o ce cnaseaT YKA3AHWMATA HA CTAHAOPTA
EN 365 (obum mHctpykumn / naparpad 2.5) v e 30abmkuTenHa nepruoamniHa
3aabn604eHa uHenekums (obuim nHcTpykumn / naparpad 8.
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HRVATSKI

Upute za uporabu ovog uredaja sastoje se od opcih i posebnih uputa; obje se
moraju pozliivo procitafi i razumiefi prije uporabe. Pozor! Ovaj letak prikazuje
samo posebne upute.

POSEBNE UPUTE SPARROW 200R.

Ova napomena sadrzi pofrebne informacije za pravilnu uporabu sliedeceg/ih
proizvoda: samokoceca sprava za spustanje SPARROWW 200R.

1) PODRUCJE PRIMJENE.

SPARROW 200R je osobna zastiina oprema (OZO) kategorije lll za zastitu/
spriecavanie pada s visine, sukladno Uredbi [EU) 2016,/425, normama EN
12841:2024 Tip C i EN 341:2011-2A [dodaini defalji u Fig. 1), te ALU D.5.
Kada se koristi u sustavu u kojem korisnik spasava drugu osobu, ovaj se uredaj
ne moze smatrati OZO-om prema Uredbi (EU) 2016,/425. Prijavljena tijela: vidi
opce upute.

2) OZNAKE (Fig. 2)

Brojevi/slova bez opisa: odnose se na legendu u opéim uputama (odlomak 5).
OPCENITO: 1; 4; 6; 7; 8; 11; 12; 30) Oznaka slobodnog kraja uzeta; 31)
Oznaka sidrene/opterecene strane uzeta; 32) Oznaka naina rada upravljacke
rucice; 33) Dopusteni promier i tip uzadi (EN 12841); 34) Raspon maksimalne
mase korisnika (EN 12841); 35) Dopusteni modeli linija (EN 341); 36) Dopuste-
no min. i maks. radno optereéenje ([EN 341); 37) Dopustena maksimalna duljina
spustanja ([EN 341); 38) Dopustena najniza temperatura uporabe (EN 341).
SUEDIVOST: T1,; T3; T8; T9.

3) NOMENKLATURA.

Dijelovi uredaja (Fig. 3): Al Protublok; B) Zasun; C) Utor za pricvricivanie; D)
Upravljacka rucica; E) Fiksna bocna ploca; F) Breg (kam); G Os brega; H) Utor
za provlagenie uzefa; 1) Klizna boéna ploca; L) Sigumosni zasun. Dijelovi sustava
(Fig. 4.1-4.2): M) Sidrigna tocka; N) Optere¢ena strana uzeta; O) Ruka koja
kontrolira spustanie; P) Sprava za spustanje; Q) Slobodni kraj uzeta; R) Spojnica
za povezivanie s pojasom ili sidrisnom tockom; S) Ruka koja drzi slobodni kraj
uzeta. Polozaji rucice (Fig. 4.3): T) Stand-by / Sigurno radno pozicioniranie; U)
Radno pozicioniranje; V) Pocetak spustanja; X) Maksimalna brzina spustanja; V)
(EBS) dodatni sustav kogenia.

Glavni materijali: vidi legendu u opcim uputama [odlomak 2.4): 2 (breg, protu-
blokovi, zglobovi, opruge); 3 (bocne ploce), 7 (rucica, sigumosni zasun).

4) KOMPATIBILNOST

Prikladan raspon temperature okoline je od -30°C do +50°C, dopusteni raspon
brzine od 0,5 m/s do 2 m/s, dopusteni raspon mase (Fig. 1). Ispitano u mokrim
i hladnim uvjetima. Proizvod se smije korisfiti samo s uredajima certificiranima pre-
ma primjenjivim normama. Nepotpuni popis: spojnice, sidrisne tocke, pojasevi,
linije (Fig. 4).

Spojnice moraju biti u skladu s primjenjivim normama (npr.: EN 362) za pricvrsci-
vanje pojasa i/ili sidrisne tocke, izravno ili neizravno.

Sidridne focke i konstrukcije moraju biti u skladu s primjenjivim normama ili ih
kompetenina osoba mora smatrati prikladnima na temelju proracuna i/ili ispi-
fivanja (npr.: EN 795, prikladna konstrukcija bez osfrih rubova) s minimalnom
&vrstocom 12 kN.

Pojasevi moraju biti u skladu s primjenjivim normama (npr.: EN 361, EN 813,
EN 1498) i moraju biti prikladni za namjeravanu uporabu sustava (npr.: rad na
uZetu, spasavanie).

Linije mogu biti izradene od bilo kojeg EN 1891/A uzeta promjera izmedu
10,5 mm i 11 mm ukljucivo.

5) UPUTE ZA UPORABU.

5.1 - Sidrisna tocka mora wvijek biti smiesfena na ili iznad tocke pri¢viséivanja
pojasa kako bi se smanjila moguca udalienost slobodnog pada (Fig. 7).

5.2 - Prije pristupa radilistu potrebno je procijeniti sve rizike, a prije svake upo-
rabe i na sigurom mijestu provieriti rade li uredaij i uze/linija ispravno (Fig. 8).
Provierite je li duljina uzefa/linije odgovaraju¢a za predvidene zadatke fe jesu
li veze uredaja i sidrista postavijene tako da uporaba nije otezana. Pofrebno
ie poduzefi mjere kako bi se sprijecilo nenamjerno ispadanje uredaja s uzeta
(npr.: zavrdni &vor, usiveni kraj). Preporucuje se nosenje prikladnih rukavica te je
potrebno obrafiti pozomost da se ruka koja drzi slobodni kraj uzeta ne priblizi
previse uredaju.

5.3 - Umetanie i uklanjanje uzeta/linije. Spojite SPARROVV 200R na odgovara-
jucu tocku pricvrséivania pojasa (Fig. 5) ili na sidrisnu tocku (Fig. &), koristeci od-
govarajuu spojnicu; otvorite pokretnu bocnu plocu; umetnite uze slijededi ozna-
ke na uredaju; zatvorite pokretnu bocnu plocu (provierite je |i sigurnosni zasun
pravilno zatvoren). Kada je pofrebno jace kocenje (npr.: veca masa, nezgodan
dohvat ili spustanje sa sidrisne tocke), provucite slobodni kraj uzeta kroz zasun
radi bolieg upravljanja spustanjem (Fig. 5.5, 6.5).

5.4 = Spustanje/abseil (Fig. 4, 9, 12). Drzedi slobodni kraj uzefa prema utoru
za pri¢vriéivanje, povucite upravljacku rugicu u raspon “SPEED CONTROL" kako
biste zapoceli spustanje, a za pode3avanije brzine mijenjajte polozaj rucice i dr-
zanje slobodnog kraja uzeta. Za zaustavljanje spustanja vrsto povucite slobodni
kraj uzeta prema uforu za pri¢viséivanje i ofpustite upravljacku rucicu. Tijekom
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zaustavljanja prebacite upravijacku rucicu u “STAND BY” kako biste izbjegli ne-
namjernu akfivaciju i smanjili smeinje.

5.5 - EBS (Extraordinary braking system). EBS je sustav koji smanjuje brzinu kada
se ruéica prefierano povuce (npr.: u sluCaju ometanja paznje, nepravilne akfivaci-
ie). Za resefiranje &vrsfo drzite slobodni kraj uzefa i postupno otpustite upravljacku
ruéicu nafrag u polozaj "REST”.

5.6 - Pozor! Tijekom spustanja uvijek drzite slobodni kraj uZeta i uvijek dielujte
na rucicu postupno; gubitak kontrole moZe biti tesko povratiti te moze dovesti do
rizika teske ozljede ili smrti. Uredaj se moze pregrijati tijekom dugih i/ili ponovlje-
nih spustanja i moZe odtetiti sidridnu liniju. |zbjegavaijte opustenost uzeta izmedu
korisnika i sidrisne tocke. Ponovliena uporaba EBS-a moze dovesti do dodatnog
troSenja uzeta.

6) POSEBNE UPUTE EN 12841.

6.1 - Namjeravana uporaba uredaja za podesavanije uzeta tipa C prema ovoj
normi je napredovanie duz radne linije te se moraiju koristiti u kombinaciji s uredo-
jem za podeavanie uzeta fipa A i sigurnosnom linijom, osim ako procjena rizika
nije pokazala da bi alternativna konfiguracija predstavljala manii rizik za osobe.
6.2 - Performanse su ispitane s Teufelberger Patron 10,5 i Teufelberger Patron
Plus 11. Performanse uZeta znatno variraju zbog konstrukcije uZeta, materijala,
povrsinskih obrada, promjera, kao i zbog prliavitine, viage, leda, ponovljenih
spustanja na istom dijelu: imajte na umu da &e te varijacije utjecati na ponasanje
sustava.

7) POSEBNE UPUTE EN 341.

7.1 = Namijeravana uporaba sprava za spustanje prema ovoj normi je samo
spasavanje. Spravu za spusfanje smije koristiti samo osoba koja je kompetenina
za njezinu uporabu ili prema jasnim protokolima za hitne slucajeve. Ako je po-
frebno ostaviti sustav postavljen na radilistu, osigurajte odgovarajuéu zastitu od
atmosferskih uvieta i prljavétine. Kod brzih uzastopnih spustanja obratite posebnu
pozornost na vradanje uzeta radi pohrane u torbu ili predvideno podrugje kako bi
se izbjeglo stvaranje &vorova ili uvrtanja na liniji.

7.2 - Tehnicke specifikacije dopustenih linija (Fig. 1): 1.1) Proizvod; 1.2) Zastitni
znak; 1.3) Promjer; 1.7) Masa; 1.8) Masa plasta; 1.9) Masa jezgre; 1.10)
Klizanje plasta; 1.11) Istezanje; 1.12) Skuplianje; 1.13) Materijal; 1.14] Prijav-
lieno tijelo ukljuceno u ispitivanje.

7.3 - Ukupna energija spustanja “W" izrazava se u dzulima (J) i izracunava se
"W =mXgXhXn" gdie: 'm” = masa u kilogramima (kg); "g” = gravitacijsko
ubrzanije, jedncko 9,81 m/s2; "h" = visina spusfanja u mefrima (m); “n" = broj
spusfanja

7.4 - Ovaj je uredaj ispitan prema zahtievima klase A (do 7.500.000 J}, s maksi-
malnim predvidenim parametrima [vidi Fig. 1): h = 180 m i m = 200 kg 3fo daje
n =22 spustanja; h = 180 mim = 150 kg

8) POSEBNE UPUTE ALU D.5.

8.1 - Namjeravana uporaba je kao spojni element izmedu sidrista i uZzeta/linija
(Fig. 13.1-13.2).

8.2 — Oprema je ispitfana na 18 kN s uzetom Patron Plus 11 prema prikazanom
nacinu (Fig. 13.4), kako bi zadovoljila primjenjive zahtieve norme EN 795.
Prijavlieno tijelo ukljuceno u ispitivanje: M2.

8.3 - Uredaj mora biti osiguran mule évorom sa sigurnosnim &vorom, a petlia
mora imati minimalnu duljinu 30 cm (Fig. 13.4). Nakon ugradnije preporucuje
se dodamo vezati slobodni kraj uzeta na sidristu kako bi se sprijecilo moguce
klizanje uslijed nepredvidenih uzroka; mora se odvezati prije rada rucicom.

9) PROVJERE.

Uz provjere navedene u nastavku, pridrzavaite se i onoga §to je navedeno u op-
¢im uputama (odlomak 3). Prije i nakon svake uporabe provierite da: breg se slo-
bodno okrede bez zaglavljivanja i opruga brega ga vrac¢a u polozaj blokiranja
uzefa; breg nije isfroden, osobito u podru¢ju gdije blokira na uzetu i unutar utora
za uze; spojnica postavliena u ufor za pricvrséivanje moze se slobodno okrefafi
bez zapreka; upravljacka rucica radi ispravno, opruga vrada rucicu u polozaj
"REST”; pokretna bocna ploca pravilno zahvaéa zglob brega; upravijocka ruica
se ispravno okre¢e bez zapreka. Pozor! Za ovaj proizvod moraju se potovati
zahtjevi norme EN 365 [opée upute / odlomak 2.5) te je obvezna periodi¢na
temeljita inspekcija (opce upute / odlomak 8.)
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